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Anma Gerilimi,
Frekans

Ug fazli (G3/G4 serisi) 380V-480V, 50/60 Hz
Tek ve Ug Fazli (G1/G2 serisi) 220 V: 50/60 Hz

Girig izi i tai Ug fazli (G3 serisi): AC 380~440 (-15%~+10%) Ug fazli (G4
Z'”I verilen voltaj serisi): AC 460~480 (-15%~+10%)
araligr Tek ve Ug Fazli (G1/G2 serisi): AC220V+15%
Gerilim G1/G2 serisi; 0~220V, G3 serisi; 0~440 V, G4 serisi; 0~480 V
Frekans Diisiik frekans modu: 0 ~ 300 Hz; yiksek frekans modu: 0 ~ 3000 Hz
Gikis

Asin ylik kapasitesi

G tipi makine: %110 uzun sreli; %150 1 dakika; %200 4 saniye
P tipi makine: %105 uzun sireli; %120 1 dakika; %150 1 saniye

Kontrol modu

V/F kontroli, gelismis V/F kontroll, V/F ayristirma kontrolii ve PG'siz akim vektorii
kontrol

Frekans ayari Analog ug girisi Maksimum ¢ikis frekansinin %0,1'
Céziinnik Dijital ayarlar 0,01 Hz

Frekans Analog giris Maksimum ¢ikis frekansinin %0,2'si icinde
dogrulugu Dijital giris Cikig frekansini %0,01 araliginda ayarlayin

Referans frekansi 0,5 Hz ile 3000 Hz arasinda istege bagl olarak
ayarlanabilir ve ¢ok noktali V/F egrisi de istege bagli olarak

VIF egrisi (gerilim frekans ayarlanabilir. Ayrica sabit tork, tork azaltma 1, tork
karakteristigi) azaltma 2 ve kare tork
Kontrol
ozelligi
Manuel ayar: nominal gikisin %0,0 ~ %30,0't
V/F kontrolii Tork artirma Otomatik gliclendirme: guglendlrme . _
cikis akimi ve motor parametrelerine gére artirma torkunu otomatik
olarak belirler
Hizlanma, yavaslama veya sabit ¢alisma sirasinda motor stator
¥ " akimi ve gerilimi otomatik olarak algilanabilir; bu degerler,
Otomatik akim ve gerilim benzersiz bir algoritma sayesinde izin verilen aralik iginde
sinirlama tutulabilir
sistem arizasi nedeniyle devreye girme olasiligini en azal
indirgemek igin
Gerilim-frekans Motor parametrelerine ve benzersiz algoritmaya gore ¢ikis voltaj-
karakteristigi frekans oranini otomatik olarak ayarlar
Baslangig torku:
3,0 Hz'de %150 nominal tork (VF kontrolii)
1,0 Hz'de %150 nominal tork (gelismis VF kontrolii) 0,5 Hz'de
%150 nominal tork (PG akim vektor kontrolii olmadan)
Calisma hizi kararli durum dogrulugu: <t %0,2 nominal senkron
Tork karakteristigi hiz
Sensérsii Ko Hiz dalgalanmasi: <t %0,5 nominal senkron hiz Tork tepkisi: <20
koer:‘;;?uz vektor ms (PG akim vektorii oimadan)
Kontrol kontrol)
ozelligi
Motor parametrelerinin Herhangi l?ir k|§|tlama olmaksizin, parametreler -
kendi kendine belirlenmesi statik ve dinamik kosullar altinda otomatik olarak algilanabilir ve en
iyi kontrol etkisi elde edilebilir
Akim ve gerilim Tam aral_lk.ll.aklm kapali dongti kontrolu, .
bastirma akim etkisini tamamen ortadan kaldirir, mikemmel agiri akim ve
asiri gerilim bastirma iglevi
' disiik Ozellikle diisiik sebeke gerilimine ve sebeke geriliminde sik dalgalanmalara maruz kalan kullanicilar
Ga .'|§mﬁ “F‘” igin, sistem benzersiz algoritma ve artik enerji tahsis stratejisi sayesinde,
gerilim bastirma izin verilen gerilim
Coklu hiz ve salinim 16 kademeli programlanabilir cok kademeli hiz kontrolii ve ¢oklu ¢alisma modlari istege baglidir.
frekansi Salinim frekansi galigmasi: 6nceden ayarlanmis frekans ve merkez frekansi
calisma ayarlandi; ayrica durum hafizasi ve elektrik kesintisinden sonra sistemin geri kazanimi
PID kontrolii Dahili PID  kontrolér  (6nceden ayarlanmis  frekansi). Standart yapilandirmasi  RS485
!Tst‘4'85‘ iletigim islevi, baglanti senkron kontrol islevi ile birden fazla iletisim protokolii segilebilir
iletigimi
L DC voltaj 0 ~ 10 V, DC akim 0 ~ 20 mA (list ve
Analog girig alt sinirlar istege baglhidir)
Tipik Frekans ayar tus takimi ayari, RS485 arayiiz ayari, YUKARI/ASAGI
islev Dijital girig terminal kontrolii ve analog giris ile gesitli kombinasyon ayarlari da
yapilabilir.
2 adet Y-terminal acik kollektor gikisi ve 2 adet programlanabilir role
Dijital gikis cikisI (TA/TB/TC), 61 adede kadar islev
Cikis sinyali 1 analog sinyal ¢ikarilir ve ¢ikis araligi 0 ~ 20mA veya 0 ~ 10V
arasinda esnek bir sekilde ayarlanabilir, bu sayede ayarlanan
Analog gikis ve ¢ikis frekans

Otomatik voltaj
dengeleme

Intiyaca gére, en iyi
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calisma calisma
Hizlanma ve 0,1 saniye~3600,0 dakika arasinda kademesiz olarak ayarlanabilir; S tipi ve dogrusal mod segilebilir
yavaglama
Zaman ayari
Enerji
tliketimi Eneriji tiiketimi frenleme baslangi¢ voltaji, donis fark voltaji ve enerji tiiketimi frenleme orani
Fren kademesiz olarak ayarlanabilir
Dogrudan Kapatma sirasinda DC frenlemenin baslangi¢ frekansi: 0,00 ~ [00,13] Ust sinir
Fre akim frekansi
n Fren Frenleme stresi: 0,0 ~ 100,0 s; Frenleme akimi: %0,0 ~ %150,0 nominal akim
Manyetik
akig Freni 0~ 100 0: gegersiz
Dusuk Motor giiriiltiistinii en aza indirmek igin tasiyici frekansi 1,0 kHz ile 16,0 kHz arasinda kademesiz
guraltala olarak ayarlanabilir
calisma
Doénis hizi

izleme hiz1 Yeniden
baslatma 6zelligi

Calisan motorun yumusak yeniden baslatiimasini ve anlik durdurma-yeniden baslatiimasini
gerceklestirebilir

Sayag

Bir adet dahili sayag, sistem entegrasyonu agisindan kullaniglidir

Calisma fonksiyonu

Ust ve alt sinir frekans ayari, frekans atlama islemi, ters galisma
siniri, kayma frekansi telafisi, RS485 iletisimi, frekans artirma ve azaltma kontrold, ariza kendi
kendine kurtarma galismasi, vb.

Ekran

Calisma Cikis frekansi, gikis akimi, ¢ikis voltaji, motor hizi, ayar frekansi, moddl sicakhgi,
Durumu PID ayari, geri besleme miktari, analog giris ve cikis, vb.
tus
takimi Al Son alti ariza kaydl, ¢ikis frekansi, ayar frekansi, ¢ikis akimi, ¢ikis gerilimi, DC gerilimi ve modul
ekrani iqe:(;?q son ariza devre digi birakma sirasindaki sicakligi.

Koruma iglevi

Asiri akim, asiri gerilim, dusuk gerilim, modul arizasi, elektronik termal réle, asiri 1Isinma, kisa
devre, giris ve ¢ikis faz arizasi, motor
parametreleri, dahili bellek arizasi vb.

Ortam -10°C ~+40°C (ortam sicakligi 40°C ~ 50°C ise, litfen daha dlstk bir
sicaklig )
Cevre Ortam nemi %5 ~ %95 bagil nem, su yogusmasi olmamalidir
Cevre kosullari i¢ mekan (dogrudan giines 11g1, korozyon, yanici gaz, yag buhari, toz vb. olmamalidir)
Rakim 1000 metreden itibaren gli¢ diisirme uygulanir; her 1000 metrelik yiikseklik artisinda giic %10
oraninda disuraltr
Yapi Koruma derecesi 1P20

Sogutma modu

Fan kontrolli hava sogutmali

Kurulum yontemi

Duvara monte, kabine monte
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1.1 invertér ve klavyenin boyutlari
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Sekil 2-3 0,75 kW~30 kW Invertériin Boyutlari

A B H G D Montaj deligi
(mm (mm | (mm (mm)
Model No. ) ) ) ) i)
bl\:;::zj Dis boyutlar
Tek fazli
AC220V 0,4 kW-2,2 kW 78 200 212 95 154 5
. 0,4 kW-2,2 kW 78 200 212 95 154 5
Ug fazh
AC220V 4 KW-5,5 kW 129 230 240 140 180,5 5
7,5 kW-15 kW 188 305 322 205 199 6
Uotaz | OTSKW-KW | 78 200 | 212 | 95 154 5
AC380™~ | 55 kw.11kW 129 230 240 | 140 | 1805 5
480V
15KW-30KW 188 305 322 205 199 6
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Sekil 2-4 37KW~220KW Invertériin Boyutlari
A B H G D Montaj deligi
Model No. (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
Montaj boyutu Dis boyutlar
T550-037G440750
195 465 490 270 205 6
T550-045G440920 o 4 L
T550-055G541150
T550-075G541500 245 523 540 315 275 9
T550-090G641800
T550-110G642150 270 555 575 350 305 9
T550-132G742600
T550-160G 743050 300 720 740 400 335 9
T550-185G843400
T550-200G843800 370 795 820 480 360 11
T550-220G844250
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Klavye boyutlari :
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1.2 Anma gikis akimi tablosu

B Tek fazl Ug fazli
Gerilim
220V 220V 380~480V
Giig (kW) Akim (A) Akim (A) Akim (A)

04 24 24 -
0,75 45 45 25
15 7 7 3,7
22 10 10 5

4 - 16 9
55 - 20 13
75 - 30 17
I - 42 25
15 - 55 32
18,5 - 70 37
22 - 80 45
30 - 110 60
37 - 130 75
45 - 160 90
55 - 200 110
75 - 270 150
90 - 320 176
110 - 380 210
132 - - 253
160 - - 300
185 - - 340
200 - - 380
220 - - 420

1.3 Fren Direnci Tablosu Segimi

Gerilim (V) Invertor giicii (KW) Fren direnci 6zellikleri
w Ohm Miktar
04 80 200 1
Tek fazl 220 serisi 0,75 80 150 1
15 100 100 1
22 100 70 1
04 90 300 1
0,75 150 110 1
15 250 100 1
22 300 65 1
Ug fazl 220 serisi 4 400 45 1
55 800 22 1
75 1000 16 1
11 2300 12 1
15 3000 9 1
11 2300 12 1
075 140 750 1
Ug fazh 380~480 15 300 400 1
serisi 22 200 750 1
4 750 150 1
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Gerilim (V) Invertér giicti (KW) Fren direnci 6zellikleri
w Ohm Miktar

55 1100 100 1
7.5 1500 75 1
" 2200 50 1
15 3000 38 1
18,5 4000 32 1
22 4500 27 1
30 6000 20 1
37 4000 28 2
45 4500 20 2
55 5500 16 2
75 5000 19 3
90 6000 15 3
110 5500 18 4
132 4500 2 6
160 4000 24 8
185 4500 20 8
200 5000 20 8
220 5000 20 9

Notlar:

1. Litfen sirketimiz tarafindan belirtilen direng degerini seginiz.

2. Sirketimiz, tarafimizca temin edilenler digindaki fren direnglerinin kullanimindan kaynaklanan invertér veya diger ekipmanlardaki
hasarlardan sorumlu tutulamaz.

3. Fren direncinin kurulumunda ortamin giivenligi ve yaniciligi dikkate alinmali ve invertérden uzakligi en az 100 mm olmalidir.

4. Tablodaki parametreler sadece referans amaglidir, standart degildir.

5. AV380V, 45 kW ve alti modellerde fren tinitesi dahildir.
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Boliim Il Depolama ve Kurulum

2.1 Depolama

Bu Uriin, kurulumdan énce bir ambalaj kutusuna yerlestirilmelidir. Gegici olarak kullanilmayacaksa, depolama sirasinda liitfen asagidaki
hususlara dikkat edin:

o Kirden arindiriimis kuru bir yere konulmalidir;

o Depolama ortami sicakhigi -20°C ile +65°C araliginda olmalidir;

¢ Depolama ortaminin bagil nemi %0 ile %95 arasinda olmali ve yogusma olmamalidir;

¢ Depolama ortaminda agindirici gaz veya sivi bulunmamalidir;

o Uriini bir rafa yerlestirip saklama igin ambalajlamak en uygunudur. invertérii uzun siire depolamamak en iyisidir. Uzun siireli depolama,
elektrolitik kondansatériin bozulmasina yol agacaktir. Uzun sireli depolama gerekliyse, alti ayda bir en az 5 saat sireyle elektrik verilmesi
saglanmalidir. Elektrik verilirken, voltaj regtilatérii kullanilarak voltajin nominal voltaj degerine yavasca ylikseltiimesi gerekir.

2.2 Kurulum yeri ve ortami

Not: Kurulum alanindaki ortam kosullari, invertériin hizmet émriinu etkileyecektir. Liitfen invertérii asagidaki kosullara uygun yerlere
kurunuz:

o Ortam sicakligi: -5 ~ 40°C ve iyi havalandirma;

¢ Su damlamayan ve dustik sicaklikta olmayan yerler;

o Gines 111, yliksek sicaklik ve yogun toz bulunmayan yerler;

¢ Asindirici gaz ve sivilarin bulunmadigi yerler;

¢ Toz, yag, gaz ve metal tozu bulunmayan yerler;

¢ Titresimin olmadidi, bakimi ve kontrolli kolay yerler;

o Elektromanyetik girilti paraziti olmayan yerler;

2.3 Kurulum alani ve yonii

* Bakim kolayhidi agisindan, invertoriin gevresinde yeterli bosluk birakilmalidir. Sekilde gésterildigi gibi.

o lyi bir sogutma etkisi elde etmek igin, invertér dikey olarak monte edilmeli ve hava sirkiilasyonu diizgiin olmalidir.

¢ Kurulum saglam degilse. invertériin tabaninin altina diiz bir plaka takildiktan sonra, gevsek bir diizlem {izerine monte edilir ve gerilim ana
devre pargalarina zarar verebilir, bdylece invertére zarar verebilir;

® Kurulum duvari, demir levhalar gibi yanmaz malzemelerden yapilmaldir.

¢ Ayni kabine birden fazla invertér monte edilir. Yukaridan asagiya dogru kurulum yaparken araliklarina dikkat edin ve ortada bir yon

degistirme bolmesi ekleyin veya kademeli bir sekilde monte edin.
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Bolum Il Kablolama

3.1 Ana devre kablolama semasi

Giig kaynagi: Invertére zarar vermemek igin voltaj seviyelerinin tutarli olup
olmadigina dikkat edin.

Sigortasiz anahtar: litfen ilgili tabloya bakin.

Kagak akim anahtari: Litfen yliksek mertebeden harmonik korumali kagak akim
anahtari kullanin.

o Manyetik kontaktor:
@ Not: Frekans donistirictniin glic anahtari olarak elektromanyetik kontaktor
T kullanmayiniz.

iyilestirmek icin bir AC reaktorl takilmasi 6nerilir.

Invertér:

Invertériin ana devresini ve kontrol sinyal hattini dogru sekilde
bagladiginizdan emin olun.

= Invertér parametrelerini dogru sekilde ayarladiginizdan emin olun.

i AC reaktori: Cikis kapasitesi 1000 KVA'dan fazla oldugunda, giic faktoriini
=

3.2 Baglant: terminali Sekli
3.2.1 Ana devre terminalinin islev agiklamasi asagidaki gibidir:

Terminal adi islev agiklamasi

R.S. T Ug fazli glic girisi Terminali _ o
Fotovoltaik glic kaynagi kullaniliyorsa, R/S/T'nin herhangi iki fazina baglayin
P+, P- Harici fren Unitesi icin ayrilmis terminal
P+, PB Harici fren direnci igin ayrilmis terminal (0,75 kW~30,0 kW)
P+, P1 Harici DC reaktdrinin ayrilmis terminali
U. V. W Uc fazh AC ¢ikis terminali
e

Toprak terminali

10
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3.2.2 Kontrol déngiisii terminali

+10V GND 485+ 485- DM DI3 DI5 DI7 Y1 DO TA2 TB2 TC2
Al Al2 AO1 COM DiI2 D4 Di6é COM OP 24V TA1 TB1 TC1
Kontrol devresi terminalinin iglev agiklamasi
S|n|;|and|rm Te::;:(':il islev agiklamasi Teknik 6zellikler
DIt
D2
DI3 DI (DI1, DI2, DI3, DI4, DI5, DI6, HDI) ~ COM arasindaki
kisa devre gegerlidir ve islevleri sirasiyla 07.00 ~ 07.06
parametreleri ile ayarlanir (ortak terminal: com).
Cok slevi Di4
dijital giris Girig, 0 ~ 24V seviye sinyali, diisiik
terminali DI5 seviyede aktif, 5mA.
DI6
HDI, genel gok islevli terminal olarak kullanilabilir ve
ayrica yiksek hizl darbe girisi portu olarak
DI7(HDI) programlanabilir. Ayrintilar i¢in bkz. 07.06 islev
aciklamasi.
Al1, analog gerilim/akim girisi alir. Gerilim ve akim, JP3
atlama teli ile segilir. Fabrika varsayilani giris gerilimidir.
Al Akim girisi yapilacaksa, atlama telinin_k_apa_g_ln_l Cin GIRIS, giris voltaj araligi: 0 ~ 10v (giris
lg_on_l_Jmuna ziyarlayln. Al2 yalnl_zga gerilim girisi al_lr. empedansi: 100KQ), giris akim araligi: 0 ~
Olglim araliginin ayarlanmasi igin 06.01 ~ 06.10 islev 20ma (giris empedansi: 5000Q).
kodlarinin agiklamasina bakin. (referans toprak: GND)
Analog giris A2
ve cikis
terminalleri
AO1, 14 fiziksel blylkligu temsil edebilen analog
AO1 voltajlakim ¢ikis saglar. Cikis voltaji ve akimi, JP4 CIKIS, 0 ~ 10 V DC gerilim. AO1 ve
atlama teli ile segilir ve gikis voltaji fabrika ayarlaridir. AO2 terminallerinin gikis gerilimleri,
Akim ¢ikigi istiyorsaniz, atlama teli kapagini Co1 merkezi islem biriminden gelen PWM
konumuna getirin. Ayrintilar igin dalga formlaridir. Gikis gerilimi, PWM
fonksiyon kodlari 06.21 ve 06.22'nin agiklamasina bakin. | dalga formunun genisligi ile orantilidir.
AO2 (referans toprak: GND)
(Ayriimig)
TA1 TA1-TB1 ve TA2-TB2 normalde
kapaldir;
TB1 TA1-TC1 ve TA2-TC2 normalde agiktrr.
Role cikis TC1 Programlanabilir réle ¢ikis terminalleri, 62 tipte cok Kontak kapasitesi: 250 VAC/2 A (cos ¢
terminali islevli olarak tanimlanmistir. Ayrintilar igin =1); 250 VAC/1 A (COS®=0,4), 30 VDC/1
TA2 07.20 ve 07.21 boliimlerine bakiniz. A
TB2
TC2
Ack 1. Anahtarlama kapasitesi: 50 mA/30 V
a HDO Programlanabilir, ok islevli kollektor cikis terminalleri 2. Gikis frekansi araligi:
Kollektor L
cikis olarak tanlmlan|r1.6l.2 adgde kadar. Ayrintilar igin bkz. 0~50kHz
terminali “ 07.18 ve 07.19 bélimlerine bakiniz. 1. Anahtarlama kapasitesi: 50mA/30V
2. Cikig frekansi araligi: 0~1kHz

11
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124V ;ﬁ;r:/é;?;?l sinyal giris terminalinin devre ortak gii¢ Maksimum gikis akimi 200mA
+10V, analog giris ve ¢ikis terminallerinin devre ortak .
0V allc kaynagide Maksimum gikis akimi 20mA
Fabrika ayari, OP'nin +24V'a bagl olmasidir. DI1~DI6'yi
DC gii stirmek igin harici sinyaller kullanilirken, OP'nin harici
kayr?agl OP gli¢ kaynagina baglanmali ve +24V gii¢ kaynagi Harici giig giris terminali
terminalinden ayriimalidir
coMm Dijital sinyal ve +24V gii¢ kaynagi referans topragi GND'den dahili olarak yalitiimis
. . N N N
GND Analog sinyal ve +10V gli¢ kaynag referans topragi COMdan dahili olarak yalitimis
iletisi 485+ RS485+ Standart RS485 iletisim arabirimi
2 'g'm . GND'den yalitiimamstir. Liitfen biikimld
Gl cift veya ekranli kablo kullanin.
485- RS485-

3.2.3 Ana kontrol kartinin atlama teli ayarlari

JP2
KAPALI 485 iletisim terminali direncinin bagh olmadigini gosterir
ACIK 48? iletigim terminali direncinin bagl olmadigini gésterir
baghdir
JP3
Cin | Al1 giris akim sinyalini temsil eder, 4-20mA
Vin | Al1 girig voltaj sinyalini temsil eder, 0-10V
JP4
Vo1 | AO1 ¢ikis voltaj sinyalini temsil eder, 0-10 V
Co1 | AO1 gikis akim sinyalini temsil eder, 4-20mA
JP5
Vo2 (Ayrilmis) | AO2 ¢ikis voltaj sinyalini temsil eder, 0-10V
Co2 (Ayriimis) | AO2 ¢ikis akim sinyalini temsil eder, 4-20mA

3.3 Temel kablo gsemasi
invertér kablolamasi ana devre ve kontrol devresi olarak ikiye ayrilir. Kullanici gévdenin kapagini kaldirabilir ve bu sirada ana devre
terminali ile kontrol devresi terminali goriilebilir. Kullanici, asagidaki kablolama semalarina gére dogru sekilde baglanti yapmalidir.

12
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Not: Fotovoltaik glig kaynagi kullaniliyorsa, R/S/T'nin herhangi iki fazina baglayin

%Fren direnci
&) EPH

L

Devre kesici
= e BER

18116 3n6 11zey 3

1SUIB [eUILIB) 11ABISI YOO

+10%Gerilim ve akim

sinyallerinin segimi
(} AT1 igin dnceki sayfadaki
atlama kablolarina
(}AT2 bakin

HE A — [ 5k
it

Temel calisma kablo semasi

Jojow uojusse 11zey 3

OoP Ojarsayuan

247
T

HDO

a0l
402
GHD

TBL (TB1)
TCL (TC2)

3.4 Kablolama igin dikkat edilmesi gereken hususlar

3.4.1 Ana devre kablolamasi

o Kablolama yaparken, giivenligi saglamak igin litfen elektrik yasalari ve yonetmeliklerinin hiikiimlerine uygun olarak kablolama yapin.
o Giig kaynagi kablolamasi igin liitfen izolasyon teli veya hat borusu kullanin ve izolasyon tabakasinin veya hat borusunun her iki ucunu

topraklayin;

Acik kollektor gikisi 1 Agik

kollektor gikisi 2

C 0-10V/4-20mA

(Ayniimig)

C 0-10Vi4-20mA

R1 rolesi

TAl (TA2)

R2 rolesi

faich

R485 lletigimi
F455ER

o Litfen glic kaynagi ile giris terminalleri (R, S, T) arasina bir NPB tipi hava devre kesici takin. (Kagak akim devre kesici kullaniliyorsa,
lutfen ylksek frekans 6nlemlerine sahip bir devre kesici kullanin).

Litfen giic hattini ve kontrol hattini ayri ayri diizenleyin ve bunlari ayni kablo kanali igine yerlestirmeyin.

AC gii¢ kaynagini invertér ¢ikis terminallerine (U, V, W) baglamayin;

Faz kaydirma kondansatorleri, LC ve RC gliriiltu filtreleri gibi bilesenler, invertériin ¢ikis ucunda kullanilamaz.

.
.
o Cikis kablolari, invertdr gévdesinin metal kismina temas etmemelidir, aksi takdirde topraga kisa devreye neden olabilir.
.
.

invertériin ana devre kablolamasi diger kontrol ekipmanlarindan uzakta olmalidir.
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o invertdr ile motor arasindaki kablo uzunlugu 50 m'yi (220 V serisi) ve 100 m'yi (380 V sinifi) astiginda, motor bobininde yiiksek dv/dt
degerleri olusacak ve bu durum motorun katmanlar arasi yalitimina zarar verecektir. Lutfen invertére 6zel AC motor kullanin veya invertor
tarafina bir reaktér takin.

o Invertdr ile motor arasindaki mesafe uzun oldugunda, tasiyici frekansi azaltin; clinkii taglyici ne kadar bilyikse, kablodaki yiiksek
harmonik kagak akimi o kadar fazla olur ve bu da invertér ve diger ekipmanlar lizerinde olumsuz etkilere neden olur.

3.4.2 Kontrol devresi kablolamasi (sinyal hatti)

Sinyal hatti, ana devre kablolamasiyla ayni yuvaya yerlestirilmemelidir, aksi takdirde parazit olusabilir. Litfen sinyal kablolari igin ekranl
kablolar kullanin ve bir ucunu topraklayin. Kontrol hatti i¢in 0,5-2 mm?2 gapinda 1 ekranl kablo Onerilir. Kontrol tus takimindaki kontrol
terminallerini gerektigi gibi dogru sekilde kullanin.

3.4.3 Topraklama kablosu

Topraklama kablosu terminali E'yi topraklamak icin litfen lglinci topraklama ydntemini (100 Q'nin altinda) kullanin; Litfen elektrikli
ekipmanin teknik temel uzunlugu ve boyutuna gére topraklama kablosunu kullanin; Topraklama elektrodunu asla elektrikli kaynak makinesi ve
glic makineleri gibi biiylik glic ekipmanlariyla paylasmayin ve topraklama kablosu, blyik gii¢ ekipmanlarinin gii¢ hattindan mimkiin oldugunca
uzakta olmalidir; (b) veya (c) dénglsini 6nlemek igin liitfen asagidaki sekil (a)'daki ¢oklu invertorlerin topraklama kablolama modunu kullanin.

o Topraklama kablolamasi mimkiin oldugunca kisa olmalidir.
o Liitfen E topraklama terminalini uygun sekilde topraklayin ve asla sifir hattina baglamayin.

LY Ul

(a) Dogru (b) Hata c) Hata

3.5 Belirli uygulamalar igin dikkat edilmesi gereken hususlar
3.5.1 Tip segimi

(1) Reaktdriin kurulumu

invertér, bilyiik kapasiteli bir gii¢ transformatériine (600 kVA (izeri) baglandiginda veya faz ileri kondansatér devreye girdiginde, gii giris
devresinde asiri tepe akimi olusur ve bu da donisturiciinin bilesenlerine zarar verebilir. Bunu dnlemek igin Iitfen DC reaktorii veya AC reaktori
kurun. Bu, gli¢c kaynag tarafindaki gii¢ faktoriin iyilestirmeye de yardimci olur. Ayrica, DC siirlicller gibi tristdr donusturiciler ayni giic kaynagi
sistemine baglandiginda, gli¢ kaynagi kosullarindan bagimsiz olarak DC reaktorleri veya AC reaktérleri ayarlanmalidir.

1
4. 0( Gic ayarh reaktér gereklidir

88 BERLERLASRE

Reaktor gerekmez

T W/EE

~
<|
>

)

R | ——

(2) invertér kapasitesi

Ozel bir motoru galistirirken, liitfen motorun nominal akiminin invertériin nominal gikis akimindan yiiksek olmadigindan emin olun. Ayrica,
bir invertorle birden fazla asenkron motoru paralel olarak galistirirken, invertériin kapasitesi, motorlarin toplam nominal akiminin 1,1 kati,
invertdriin nominal ¢ikis akimindan daha dislik olacak sekilde secilmelidir.

(3) Baslangig torku

invertérle galistirilan motorun kalkis ve hizlanma 6zellikleri, kullanilan invertdriin asiri yiik nominal akimi ile sinirlidir. Genel ticari elektrik
sebekesinden kalkisa kiyasla tork 6zelligi daha disuktir. Yiiksek bir kalkis torku gerekiyorsa, lutfen invertériin kapasitesini bir kademe artirin
veya motor ile invertoriin kapasitesini ayni anda artirin.

(4) Acil durdurma

invertdr arizalandiginda koruma fonksiyonu devreye girer ve ¢ikis durur, ancak motor bu anda aniden durdurulamaz. Bu nedenle, acil
durdurma gerektiren mekanik ekipmanlara mekanik durdurma ve tutma yapisi kurun.
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(5) Ozel segenekler

PB(+) ve P1(+) terminalleri, 6zel istege bagll 6gelerle baglanti igin kullanilan terminallerdir. Ozel segenekler digindaki makineleri
baglamayiniz.

(6) Pistonlu yiiklerle ilgili énlemler

invertér, ileri-geri hareket eden yiikler (vingler, asansérler, delme makineleri, gamagir makineleri vb.) igin kullanildiginda, akimin %150'si
veya daha fazlasi tekrar tekrar akarsa, termal yorgunluk nedeniyle invertériin igindeki IGBT'nin hizmet émri kisalir. Genel bir standart olarak,
tastyici frekansi 4 kHz ve tepe akimi %150 oldugunda, baslatma/durdurma sayisi yaklasik 8 milyon defadir.

Ozellikle diigiik U seviyesi gerekmediginde, litfen tasiyici frekansi diisiiriin. Ayrica, ylki azaltarak, hizlanma ve yavaslama surelerini
uzatarak veya invertoriin kapasitesini bir kademe artirarak ileri-geri hareket sirasindaki tepe akimi %150'nin altina dusuriin (bu amaglarla yapilan
deneme calismasi sirasinda, ileri-geri hareket sirasindaki tepe akimi degerini kontrol edin ve gerektigi sekilde ayarlayin). Ayrica, vinglerde
kullanildiginda, JOG sirasinda baslatma/durdurma hareketi hizli oldugundan, motor torkunu saglamak ve invertér akimini azaltmak igin
asagidaki secimlerin yapilmasi énerilir. - Invertériin kapasitesi, tepe akiminin %150'den diigik olmasini saglamalidir. Invertériin kapasitesi,
motorun kapasitesinden 1 seviye daha byl olmalidir.

3.5.2  Motor kullaniminda dikkat edilmesi gereken hususlar

(1) Mevcut standart motorlarda kullanilir; diigiik

hiz arahgi

Ticari gli¢ kaynagi ile calisan standart motorla karsilastirildiginda, invertor kullanimindan kaynaklanan kayip bir miktar artacaktir. Disiik hiz
araliinda, sogutma etkisi azalacak ve motorun sicakligi artacaktir. Bu nedenle, disiik hiz araliginda IGtfen motorun yiik torkunu azaltin.
Standart motorumuzun izin verilen yiik ézellikleri sekilde gosterilmistir. Ayrica, dislik hiz araliginda %100 sirekli tork gerektiginde, invertor igin
6zel motor kullanilip kullanilimayacagini liitfen goriistin.

%25 EE\(Jv%%allledal:ikigi‘l 543 }
%40 ED (veya 20 dakika) %60 ED
AN EDN [ 82043 )
(veya 40 dakika)
B60%ED ( 2£404+ )

5 100 jprieteme— — — — — — pE——
= 90— -
80- | | I
70- ;
?5, GD- | lS{]rein
b 50— | ! I
(%) } : HEE
B | |
o

(2) Ozel motorlar igin dikkat edilmesi gereken hususlar

Kutup degistirme motorunun nominal akimi, standart motorunkinden farkhidir. Litfen motorun maksimum akim degerini kontrol edin ve
buna uygun invertérii segin. Kutup sayisini mutlaka motor durduktan sonra degistirin. Doniis sirasinda degistirme islemi yapilirsa, rejenerasyon
asir gerilim veya asir akim koruma devresi devreye girer ve motorun serbest donlsi durur.

Frenli motor

Frekans donustiriciyd frenli motoru sirmek igin kullanirken, fren devresi dogrudan frekans donistiriictinin gikis tarafina baglanirsa,
calistirma sirasinda ik voltaj nedeniyle fren acilmayacaktir. Litfen bagimsiz fren glic kaynagina sahip frenli motoru kullanin ve fren glic
kaynagini frekans dénistiriiciiniin glc kaynagi tarafina baglayin. Genel olarak, frenli bir motor kullanildiginda, diisiik hiz araliginda gurdlti
artabilir.

(3) Giig aktarim sistemi (rediiktér, kays, zincir vb.)

Gii¢ aktarim sisteminde yaglama moduna sahip digli kutusu, sanziman ve reduktér kullanildiginda, bunlarin sadece diislik hiz araliginda
slrekli calismasi durumunda yaglama etkisi kétiilesecektir, bu nedenle litfen dikkat ediniz. Ayrica, 60 Hz'nin lzerindeki ylksek hizlarda
calisirken, gii¢ aktarim yapisinin giriltiisti, hizmet 6mrii, merkezkag¢ kuvvetinin neden oldugu mukavemet gibi sorunlar ortaya gikacaktir, bu
nedenle liitfen buna tam dikkat ediniz.
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Boliim IV Calistirma ve ekran

4.1 tus takimi agiklamasi
4.1.1 Tus takiminin semasi

[
Hz
[}
A
[
v
A
\
P
4.1.2 Tus Agiklamasi
Tus semboli Ad Islev Agiklamasi
PRG Programlama tusu Mentiye giris veya cikis, parametre degisikligi
ENTER Onay tusu Menliye girin ve parametre ayarini onaylayin
A Artirma tusu \Veri veya islev kodunu artirma
v Azaltma tusu \Veri veya islev kodunun azaltilimasi
> Kaydirma tusu Parametre degistirme bitini se¢ ve igerigi goster
CALISTIR Calistirma tusu Klavye kullanim modunda galisma
DUR Durdur tusu Durdurma islemi
FUNC Cok islevli tuslar Islev anahtarina gére segin

4.1.3 islev gésterge lambasinin agiklamasi

Gosterge lambasi Aciklama
adi
REV invertér ters yon gosterge lambasi; yandiginda ters yoén calisma durumunu gésterir.
FWD invertér ileri déniis gdsterge lambasi; lamba yandiginda ileri galisma durumunu gdsterir.
ALM /Ariza durumunu gosteren ariza gésterge lambasi.
Hz Frekans birimi
A IAKIm birimi
\% Gerilim birimi

4.1.4 Islev gésterge isiklarinin kombinasyonunun agiklamasi:

Islev gdsterge isiklarinin LED ekran anlami Sembol
gosterge isiklarinin
Hz+A Motorun dénis hizi dev/dak
A+V Zaman (saniye) s
Hz+V Yiizde degerinin gergek degeri %
Hz+A+V Sicaklik °C
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4.2 Galigma siireci

4.2.1 Parametre ayari
Ug seviyeli mentiler sunlardir:

1. Islev kodu grubu numarasi (1. seviye mendi);

2. islev kodu etiketi (ikincil menti);

3. Islev kodunun ayar degeri (3. seviye mendi).

Not: Ugiincii seviye meniiyii kullanirken, ikinci seviye meniiye dénmek igin PRG veya ENTER tusuna basin. Aralarindaki fark sudur:
ENTER tusuna basarak ayarlanan parametreleri kontrol tus takiminda kaydedin, ardindan ikincil meniiye déniin ve otomatik olarak bir sonraki
fonksiyon koduna gegin; PRG tusuna basarak parametreleri kaydetmeden dogrudan ikincil meniiye doniin ve mevcut fonksiyon kodunda kalin.

Ugiincii seviye menii durumundayken, parametrede yanip sénen bir bit yoksa, bu durum iglev kodunun degistirlemeyecegi anlamina gelir.
Olasi nedenler sunlardir:

1) Islev kodu, degistirilemeyen bir parametredir. Ornegin, gergek algilama parametreleri, galisma kaydi parametreleri,
vb.

2) Islev kodu galisma durumunda degistirilemez ve yalnizca kapatildiktan sonra degistirilebilir.

4.2.2 Hata sifirlama

invertér arizalandiktan sonra, ilgili ariza bilgilerini gériintiiler. Kullanici, klavyedeki STOP/RESET tusunu veya terminal islevini kullanarak
arizayi sifirlayabilir. Ariza sifirlandiktan sonra, invertdr bekleme moduna geger. invertér ariza durumundaysa ve kullanici arizayi sifilamazsa,
invertdr galisma koruma durumuna geger ve galisamaz.
4.2.3 Motor parametrelerinin kendi kendine 6grenmesi

Vektor kontrol calisma modunu segin; invertér galismaya baslamadan énce motorun plaka parametreleri dogru bir sekilde girilmelidir ve
invertdr, plaka parametrelerine gére standart motor parametreleriyle eslesir; Vektor kontrol modu, motor parametrelerine biyik 6lgiide baglidir
ve iyi bir kontrol performansi elde etmek igin kontrol edilen motorun dogru parametreleri elde edilmelidir.
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Boliim V islevler ve Parametre Tablosu

Meniideki simgeler asagidaki gibi agiklanmistir
X: Herhangi bir durumda degistirilebilen parametreler
O Galisma durumunda degistirilemeyen parametreler
@ : Gergek test parametresi, degistirilemez

<& Uretici parametreleri yalnizca lretici tarafindan degistirilebilir, kullanici tarafindan degistirilemez.

00 grubu-Temel Parametreler

Islev kodu .
Ad Igerik Ayar aralig:

Fabrika

Degisiklik

LCD dili (sadece LCD
00.00 tus takimi igin 0: Gince 0~1
gegerlidir) 1: Ingilizce

0: Genel model

1: Tek pompali sabit basingli su besleme modu 2: ki gii¢ kaynakli
tek invertorli (1 degisken frekansli pompa + 2 sabit frekansh
pompa) su besleme modu 3: Ug pompali déngii yumusak
baslatma (3 degisken frekansli pompa) su besleme modu

4: Giines enerijili pompa su besleme modu

5: CNC takim tezgahi kontrol modu 6:

Yangin devriye modu

islevsel makro tanimi

00.01 0~20

7: EPS glic modu 8~20: Ayriimis
Not: Liitfen ayarlamadan énce parametreleri baslatin

0: Genel V/F Kontrolli (manuel tork artirma)

1: Geligmis V/F Kontrolii (Otomatik tork artirma) 2: SVC modu
(sve)

00,02 Kontrol Modu 3: Ayrimis i 0~4
4: Ayrilabilir V/F Kontrolii

Not: Bu parametre baslatilamaz; litten manuel olarak degistirin

Tar
ayari

0: Tus takimi komut kanalini galigtirir 1: Terminal
Komut kanali segimi calisma komut kanali

00.03 2: iletigim calismasi komut kanalt
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00.04

Ana frekans
kaynaginin segimi A

0: Dijital ayar 1 (klavye tusuna A/V, kodlayici

+00.10)

1: Dijital ayar 2 (YUKARI/ASAGI terminalleri +00.10) 2:
Dijital ayar 3 (lletisim ayar1)

3: Al1 analog ayari (0~10V/20mA) 4: Al2

analog ayari (0~10V)

5: Darbe ayari (0~50KHZ)

6: Basit PLC

7: Coklu hiz ayan

8: PID kontroli

9: Klavye potansiyometresi (Uyumlu enkoder) 10: MPPT girigi
(gtines enerjili su pompasi)

11: Klavye potansiyometresi

o~1

00,05

Yardimci frekans
kaynagi Bsegimi

0: Dijital ayar 1 (klavye tusuna A
+00.10)

1: Dijital ayar 2 (YUKARI/ASAGI terminalleri +00.10) 2:

Dijital ayar 3 (Iletisim ayari)

3: Al analog ayari (0~10V/20mA) 4: A2

analog ayari (0~10V)

5: Darbe ayari (0~50KHZ)

6: Basit PLC

7: Goklu hiz ayar

8: PID kontrolu

9: Klavye potansiyometresi (Uyumlu enkoder) 10: MPPT dahil
(gtines enerjili su pompast)

11: Klavye potansiyometresi

, kodlayici

0~11

00,06

Frekans kaynagina
yol verilmesi

0: Ana frekans kaynagi A 1: A+K*B

2: AK'B

3 [AKBI

4: MAX(A, K*B)

5:MIN (A, K'B)

6: A'dan K*B'ye geg (A,

K*B'ye gére dnceliklidir)

7: A'dan (A+K*B)'ye geg (A, A+K*B'den dnce gelir)

8: A'dan (A-K*B)'ye gegis (A, A-K*B'ye gore onceliklidir)

Not 1: Frekans gegisi, terminal isbirligi yoluyla gergeklestiriimelidir
Not 2: Bu frekans kaynaginin belirtilen moduyla
karsilastirildiginda, frekans salinim kontrolii daha yiiksek dncelige
sahiptir.

00,07

Dijital ayar1

00,08

Dijital ayar2

Tek haneli LED: gii¢ kapaliyken 0 degerini

kaydet: kaydet

1: kaydetme

10 haneli LED: durdur ve tut

0: tut

1: durdur, tutma

LED 100 basamakli: A/¥ tusu, UF/DOWN negatif frekans ayari
0: gegersiz

1: gegerli

LED 1000 basamakli: Ayrilmis

000~111

O

00.09

Frekans kaynagi
dijital olarak verilir 1
ayar

Bu ayar degeri, frekans dijital ayar 1'in baslangic degeridir

0,00 Hz~ [
00,13]

50,00
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Frekans kaynagi

00,10 dijital, 2 ayar Bu ayar degeri, 2 olarak verilen frekansin baslangig degeridir 0,00 Hz~ [ 50,00 o
00,13]
Yardimci frekans
kaynaginin agirlik ) g
00,11 Katsaytst Knn K, yardimci frekans kaynaginin agirlik katsayisidir 0,01~10,00 100 o
ayarlanmasi
Diisiik frekans
bandi: MAX
{50,00,
Maksimum gikis frekans, invertdriin izin verdigi en yiiksek [00.13] } ~
Maksimum frekanstir ve hizianma ve yavaslama stiresini ayarlamak igin bir 300,00
00,12 cikis frekansi referans noktasidir. Yiiksek frekans 50,00 X
araligi: MAX
{50,0,
[00,13] } ~
300,0
U 00,14] ~
00,13 :::;::;I‘r Calisma frekansi bu frekansi asamaz t 1 t 50,00 X
00.12]
0014 Alt sinir Caligma frekansi bu frekanstan daha diisiik olamaz 0,00 Hz~ [ 0,00 x
frekansi
00,131
Tek haneli LED: Yiiksek ve dusik frekans modu secimi
0: Disiik frekans modu (0,00~300,00 Hz) 1: Yiiksek
frekans modu (0,0~3000,0 Hz)
10 basamakli LED: Hizlanma ve yavaslama referansi segimi
0: Maksimum ¢ikis frekansi 1: Hedef
cikis frekansi 100 basamakli LED:
Frekans gikis modu Ayrilmis - «
00,15 LED 1000 basamakli: Ayrilmis 00~11 0
Not: Yiiksek frekans modu yalnizca VF kontroli iin etkilidir
0,1 ~3600,0S
0016 Hizlanma Stiresi 1 |n_ver!6rijl£1 slf\r_frekanstan maksimum gikis frekansina hizlanmasi 0.4 ~4,0 kW Tip o
iin gereken stire 7.5 saniye ayarn
5,5 ~30,0 kW
15,0 saniye
37~132 kW
" i s . 30,08 .
0047 Yavaglama Siiresi 1 Invertoriin maksimum ¢ikis frekansindan sifir frekansa Tip o
. yavaslamasi igin gereken siire 160~630 kW ayari
60,08
0: ileri yén
o 1: Geri yén
0018 Galisma y5nii ayan 2: Geri vites kullanimi yasak 0~2 0 X
Not: Bu fonksiyon kodu ayari, tiim hareket komut kanallarinin
hareket yoni kontrolii igin gegerlidir
1,0~16,0 KHz
0,4~4,0kW
. - . . 6,0 KHz
Sessiz calisma gerektiginde, tasiyici frekansi gereksinimleri
Tastyici frekans ayari karsilayacak sekilde uygun sekilde artirilabilir, ancak tasiyici 5,5~30 kW Tip .
00.19 frekansinin artiriimasi invertoriin kalorifik degerini artiracaktir. 4,5KHz ayan )
37~132 kW
3,0KHz
160~630 kW
1,8 KHz
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0~65535
Not 1: 0~9: Sifre korumasi yok
00,20 Kullanic sifresi Not 2: Sifre basariyla ayarlandi, etkinlesmesi icin 3 0~-65535 0 O
dakika
Not 3: Bu parametre igin yazma korumasi gegerli degildir ve
baslatilamaz
01grup: Baslat-Durdur Kontrol Parametreleri
s avkodt Ad Igerik Ayar araligi Fabrika Degisiklik
0: Calistirma frekansi ile galigtirma
01,00 Baslangig modu 1: DC kesme + baglatma frekansi ile baglatma 2: 0~2 0 X
Hiz takibi ile baglatma
01.01 Baslangig frekansi 0,00~50,00 Hz 1,00 (@]
Output
Fraquency
Basl: frek: ;
aslangig frekansi 1 - A
01.02 Bekletme siiresi : 0.0~1000s 00 ~
I -
} T i B
! | Time
Cunent ! :
output | |
(affective | i
Baslangig DC fren value) | 0,0~150,0% D
01.03 akimi DC brdking ’ 070 00 O
capapity *Anma akimi
UC braking time | N »-
h : Time
Run Command _'—‘—
Baslangig DC — o)
01,04 frenleme siiresi 0,0~1000s 00 -
Hizlanma/Yavas
0: Diiz Hat Hizlanma / Yavaslama 1: S-Egrisi "
01.05 fama modu Hizlanma / Yavaslama o~1 0 x
S egrisinin
01.06 baslangicindaki S egrisinin baslangicindaki zaman oranini ayarla 10,0~50,0% 20,0 O
zaman orani
S egrisinin sonundaki . . 10,0~50,0% o
01,07 Zaman oran S egrisinin sonundaki zaman orani ayarlandi A 0% 20,0 >
01,08 Durdurma modu 0: Durana kadar yavaglama 0~1 0 x
1: Serbest durma
Duma sirasinda DC Output 0,00~ [00,13
01.09 frenlemenin baslangig frequency! - 0,00 O
frekans! 1 Ust sinir
h frekans
|
1
O AR A | — % Stap braking stat fraquancy
I -
f | L
Durma sirasinda DC } }
01,10 frenleme igin bekleme Qutput v | 0,0~1000s 00 O
siiresi (affective [ I
vl 1 |
1
! ™ Tiiaiing time forstop
i braking _
1 DC braking quantity
; | ctep brakng 0,0~150,0%" N
01,11 DC frenleme akimi ! o8 SrAdRglime Motor Anma 00 O
Run Command akim
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01,12

Durma sirasinda

DC frenleme 0,0~1000s 00 o
siiresi
— T
01.13 ;ﬂzlanma Suresi Hizlanma Siiresi 2Ayari ay:rl O
iiresi 0,1~-3600,0 saniye il
01.14 Yavaslama Siresi Yavaslama Siiresi 2yiayarla v Tar O
2 0,4~4,0 KW ayari
{iresi 7,5 saniye i
01.15 Hizlanma Sresi Hizlanma Siiresi 3liAyarla v Tar @]
3 5,5~30 kW ayar
o 15,0 saniye o .
01.16 Yavaslama Siresi Yavaglama Siiresi 3iiAyarla 4 Tir O
3 37~132 kW ayari
P 40,08
Hizlanma Siresi Py ) Ayar A
01.17 Hizl a Siresi 4iAyarla O
4 anma Stresiafyar 160~630 kW i
- 60.0S -
01.18 Iava§\ama Stresi Yavaslama Siresini Ayarla4 al:;] O
Hizlanma ve yavaslama
siresinin segimi
01.19 birimi 0: saniye 1: dakika 2: 0,1 saniye 0~2 0 O
leri jog calisma .
01.20 frekans ayari 0,00~ [00,13 5,00 O
. ]
lleri jog calisma / ters calisma frekansi ayari
Ters kosu sikhigi ayari
0,00~ [00,13
01.21 [ 500 o
]
Yavas Hizlanma " 0,1~-3600,0 saniye Tip ‘
01,22 Siiresi Jog Hizlanma Siiresini Ayarla 04~40 KW ayan O
7,5 saniye
5,6~30,0 kW
15.08
37~132 kW
40,08
Jog Yavaglama " ’ Ayar -
01.23 siresi Jog Yavaglama siresini ayarla 160~630 KW tirdi (@]
60.0S
01.24 :‘;g:ra“k surest Jog aralik siiresi ayari 0,0~1000s 01 O
0,00~Ust sinir ~
01,25 Atlama frekansi 1 frekanst 0,00 ©
Set
R 0,00~Ust
Atlama frekansi 1 a ,00~Ust sinir A
01.26 araligi ump - frekansi 000 ~
Frequency - _-:> Jump range
F01.29 —-  F0130 .
0,00~Ust sinir o
01.27 Atlama frekansi2 | L __ = frekanst 0,00
Jump >Jumylange
Frequency | _ _ _ _ _ | I F01.28
Atlama frekansi 2 BOEZE ) s s s 0,00~Ust sinir o
01.28 araligi frekansi 0,00
dump L — — —~ Jump range
Fremenay L _p—1- = FoL2s )
F01.25 [ — —- 0,00~Ust sinir o
01.29 Atlama frekansi 3 frekansi 0.0
Atlama frekansi 3 Setreaveny 0,00~Ust
lama frekansi ,00~Ust sinir A
01.30 araligi frekansi 000 e
Ayarlanan frekans 0: Alt sinir frekansinda galigir.
alt simir 1: Gecikme siiresinden sonra sifir frekansli galisma
01,31 frekansindan disiik (baslangigta gecikme yoktur). 0~2 0 X

oldugunda
yapilacak iglem

2: Gecikme stiresinden sonra kapatma
(baslangigta gecikme yoktur).
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Frekans alt sinir
frekansindan dustk
oldugunda durdurma

Frekans alt sinir frekansindan dusiik oldugunda durdurma

01.32 gecikme siiresi (Basit gecikme siiresini ayarlayin (Basit bekleme) 0,0~36000s 100 o
bekleme)
Sifir frekans fren Bu parametre, motorun nominal akiminin yiizdesidir. 00~ x
0133 akimi %150,0*Nominal 00
akim
ileri ve geri 6lii bélge invertériin ileri calismadan geri calismaya veya geri
01,34 siiresi calismadan ileri galismaya gegisi igin gereken bekleme 0,0~100,0s 00 O
siiresi.
fleri ve geri 0: 0 Hz'nin iizerindeki frekans
01,35 anahtarlama modu na 1: Baslangic \ 0~1 0 X
lizerindeki anahtarlama
Acil durdurma PR "
01.36 bekleme yavaslama Yalnizca dultallg_lr|§ term\pg\lndek\ (07.00 ~ 07.06) 10 0,1~3600,0 s 10 o
siiresi numarali islev igin gegerlidir. ’
Kapatma sirasinda
DC frenleme igin Kapatma sirasinda DC frenleme igin mevcut bekleme siiresini
01,37 akim tutma siiresi ay'Srla ¢ 0.0~1000s 00 o
002 grup-Motor Parametreleri
s Rvkody Ad Igerik Ayar araligi Fabrika
0: AC asenkron motor 1: Ayrilmis
i il Not: Bu parametre basglatilamaz, litfen manuel olarak degistirin
02,00 Motor tipi segimi P ! Gistiri 0~1 0 x
02.01 Motor nominal 04~999,9 kW Model x
gticli ayar
Motor nominal 0,01 Hz~
02.02 frekans! (0021 50,00 X
Motor rozetindeki parametrelere gore ayarlayin. Litfen ilgili !
motoru invertd giicine gore yapilandirin. Giig farki gok
02,03 Motor nominal bilyikse, invertdriin kontrol performans belirgin sekilde 0~60000 RPM Model x
’ doniis hizi diisecekir. ayari
Motor nominal — Model
02,04 gerilimi 0~999v ayari x
Motor nominal Model
02.05 akimi 0,1~6553,5 A ayar X
Stator direnci Model
~ X
02.06 asenkron motor 0,01~20,000 Q ayan
Asenkron motorun
Model
02.07 asenkron motor 0.01~20,0000 ayar *
Asenkron motorun
0208 stator ve rotorunun 0.1~6553.5mH Model «
: :2:::::?«0@ Motor ayarlandiysa, 02.06'dan ’ ’ ayan
02.10 arasindaki ayar degerleri, ayarlama tamamlandiktan sonra
Asenkron motorun glincellenecektir.
stator ve rotoru
02,00 arasindaki karsilikli 0,1~6553,5 mH Model x
) enduktans ayar
motor
Asenkron motorun bosta Model
~ X
02.10 akimi 0,01~655,35 A ayan

motorun
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02.11
~02.15 Rezerve — — 0 *
0: Eylem yok
Motor ayar
02.16 segimi 4 1: Statik ayar 0~2 0 X
2: Yikstiz tam ayar
Asenkron motorun én
uyarma tutma stiresi Model
0217 Not: Bu parametre VF kontrolii igin gegersizdir. 0,00~10,008 ayar X
003 grubu - Ayriimig
004 grup - Hiz ii ve tork kontrol p:
Islev kodu Ad igerik Ayar araligi Fabrika
Hiz déngusi
04.00 (ASR1) 0,000~6,000 30 O
orantil kazang
Hiz dongusi (ASR1) 0,000~ ~
04.01 Entegre siresi 320008 050 -
04,02 ASRT filtre zaman 01.00 ~ 01.07 islev kodlari, PG'siz vektér kontroliinde 0,000~0,100S 0,000 O
sabiti gegerlidir
04.03 Anahtar alt nokta frekans| 0,00 Hz~ [ 500 O
04,07
Hiz donglsii )
04,04 (ASR2) Vektér kontrol modunda, vektér kontroliiniin hiz tepki 5zellikleri, 0,000~6,000 20 O
orantili kazang hiz regiilatériiniin oransal kazanci p ve entegrasyon siiresi i
ayarlanarak degistirilir.
H 5ngiisli (ASR2 i~
wos | [ o oo~ o
04,06 ::;:IZ filtre zaman 0,000~0,100S 0,000 o
Anahtar yiiksek nokta 04,0~[00,13 ~
04.07 frekansi ] 10.00 o
Vektdr
kontrollintin
04.08 Fj:g';:g’g;li‘ Vektor kontrol modunda, bu fonksiyon kodu parametresi motorun 50’00/:\' 100,0 O
(elektrik durumu) hiz kararliligr dogrulugunu ayarlamak igin kullanilir. Motor asiri 200,0%
yiiklendiginde ve hiz disiik oldugunda bu parametreyi artirin,
aksi takdirde azaltin. Pozitif kayma katsayisi, motor kaymasi
pozitif oldugunda hizi telafi ederken, negatif kayma katsayisi
motor kaymasi negatif oldugunda hizi telafi eder. Bu ayar degeri,
motorun nominal kayma frekansinin yiizdesidir.
Vektdr
kontroliintin
04.09 negatif kayma 50,0%~ 100,0 O
: telafi katsayisi 200,0% '
(frenleme ’
durumu)
0: Hiz
Hiz ve tork . )~
04.10 kontroliiniin segimi 1: Tork . 0~2 0 *
2: Kosul etkin (terminal anahtarlama)
0411 Hiz ve tork Hiz ve tork anahtarl ikme siiresini ayarl 0,01~1,00 saniye 005 x
3 anahtarlama 1z ve tork anahtarlama gecikme siiresini ayarlayin i B !
gecikmesi
0: Tus takimi dijital girisi 1:
imi Al -
0412 Tork komutu segimi 0~3 0 o

2: A2
3: lletigim verilir
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m § i i -200,0%~ 200,0%
04.13 :<L)Irakv3e dijital ayar Ayarlanan deger, motorun nominal akiminin yiizdesidir fo o 00 o
Tork kontrol modu igin
hiz sinin kanali segimi 0: tus takimi dijital girisi1 1:
04.14 1 (ileri yén) Al 0~2 0 le)
2: A2
Tork kontrol modunun
hiz siniri kanal segimi 0: tus takimi dijital girii2 1:
04.15 1 (ters Al1 0~2 0 O
¥on) 2: A2
Klavye dijital sinir hizi 1, maksimum ¢ikis frekansina gére bir sinira
Kl ijital ayarlanir. Bu fonksiyon kodu, 04.14=0 oldugunda ileri hiz sinir .
04.16 avye dijtal sinir degerine karsilik gelir. 0,0~100,0% 100,0 ©
hizi 1 ) rsilik g
Klavye dijital sinir hizi 2, maksimum ¢ikis frekansina gére bir sinira
Klavye diiital sinir ayarlanir. Bu fonksiyon kodu, 04.15=0 oldugunda ters hiz sinir -
0417 hoy degerine karsilik gelir. 0,0~100,0% 1000 o
04.18 Tork yiikselme siresi L , 0,0~10,0 saniye 01 O
Tork artig/azalma siiresi, torkun 0'dan maksimum degere
yiikselme veya maksimum degerden 0'a diisme siiresini ifade
eder.
04.19 Tork diisme slresi 0,0~10,08 01 o
G tipi: 0,0%~ 200,0
Vektd
e m-r modunda Motorun nominal akiminin bir ylizdesi olan vektér modundaki %16.0'0% Tip (
04.20 elektriksel tork Jektriksel tork | P tipi: 0,00~ 200,0 o
sinirlamas! elektriksel tork sinirini ayarlayin. 0120.0% ayar
G tipi: %0,0 — %200,0|
Vektor modunda fren M inal aki ir viizdesi ol 5 p %1600 T
04.21 torku sinirlamasi lotorun nominal akiminin bir yiizdesi olan vektdr modunun fren P tipi: 0,0%~ 200,0 ip o
tork sinirini ayarlayin. 9%120,0% ayar
0: Algilama gegersiz
1: Sabit hizda tork algilandiktan sonra galismaya devam et
2: Galisma sirasinda tork algilandiktan sonra galismaya devam et
3: Sabit hizda tork algilandiktan sonra gikisi kes
4: Galisma sirasinda tork algilandiktan sonra gikisi kes 5: Sabit
hizda yetersiz tork algilandiktan sonra galismaya devam et
6: Calisma sirasinda yetersiz tork algilandiktan sonra galismaya
devam et
Tork algilama eylemi 7: Sabit hizda yetersiz tork algilandiktan sonra ¢ikisi kes o8 «
04.22 secimi 8: Calisma sirasinda yetersiz tork algilandiktan sonra ¢ikisi kes 0
i 0,006~
o Gergek tork, 04.24 (tork algilama stiresi) araliginda olup 04.23 (,G/O:‘glo gn/oo 2000 .
e Tork algilama seviyesi (tork kontrol seviyesi) degerini siirekli olarak astiginda, invertor P i'VO S‘,/ ~ 2000 Tip X
) 04.22 ayarina gore uygun eylemleri gerceklestirir. Tork algilama % 1“:0 0’“/ " ' ayari
seviyesinin ayar dederi %100 oldugunda, bu motorun nominal e110.0%
torkuna karsilik gelir.
Tork algilama siiresi -
04.24 0,0~10,08 00 X
Statik siirtinme " < .
Motorun baslangig torku yeterli oimadigindan, 04.26 ayar degerini 0,00~ A
04.25 :;‘::z:mm kesme artirmak baslangi¢ torkunu artirabilir. Hiz, 04.25 ayar degerini 3'00 00 H 10,00 ~
astiginda, artan tork, 04.27 ayar siresi iginde verilen tork ’ z
degerine yavasca dusecektir.
Statik sirtlinme " A
04.26 katsayisinin 0,0~200,0 00 O
ayarlanmasi
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Statik surttinme

04.27 katsayisi bakim siiresi 0,00~600,00 s 0,00 X
005 Grup-V/F Kontrol Parametresi
savkodt Ad igerik Ayar arahgi Fabrika Degisiklik
0: Dogrusal egri
1: Tork azaltma egrisi 1 (1,3 giig)
2: Tork azaltma egrisi 1 (1,5 glic)
05,00 VIF egrisi ayari 3: Tork azaltma egrisi 1 (1,7 giig) 0~5 0 X
4: Kare egri
5: Kullanic tarafindan ayarlanan V/F egrisi (05.01 ile 05.06
arasinda belirlenir)
05.01 Tork artirma N_Ianuel to_rk ar‘tlrma. Bu ayar, motorun nominal gerilimine gére bir 0,0~30,0% Model x
ayari ylizde degeridir. ayari
0,00~Nominal
05.02 ;I;::;s:\rma kesme Tork artima kesme frekansini ayarla frekans 15,00 X
0,00~
05,03 VIF frekansi F1 Frekans 12,50 X
degeri F2
Voltage §
05,04 VIF gerilimi V1 0,0~Vv2 %25,0 X
Mator
Rafed = — e
Waltage Frekans
! degeri 01 ~
05.05 VIF frekansi F2 e | } Frekans 25,00 X
Ve | degeri F3
|
|
1
05,06 VIF gerilimi V2 | ViI~V3 %50,0 X
|
|
|
1 Frekans degeri
05.07 VIF frekansi F3 . Maximum - 01~ [ 37,50 x
F1 B B fquaney | 02.02)
. V2~100,0%* . «
05,08 VIF gerilimi V3 nominal voltaj %75,0
Asenkron motor, yiik uygulandiginda hizini kaybeder. Kayma
VIF kontrol kayma telafisi, motorun hizini senkron hizina yaklastirarak motorun hiz 0,0~200,0%"
05.09 frekansi telafisi kontrol dogrulugunu artirir. S 00 o
nominal hiz
VIF k ke Bu parametre, kayma frekansi telafisinin tepki hizini ayarlamak
frek ontro a{lma igin kullanilir. Bu deger ne kadar biiyiik ayarlanirsa, tepki hizi o .
05.10 rekansi itre kadar yavaglar ve motor hizi o kadar kararl olur. 1~10 3 ©
katsayisi
VIF kontrol tork Serbest tork arttiginda, bu parametre tork dengelemenin tepki
frekans telafisi filtre hizini ayarlamak igin kullanilir. Bu deger ne kadar biiyiikse, tepki Tip ~
05.11 katsayisi hizi o kadar yavas olur ve motor hizi o kadar istikrarl olur. 0~10 ayar -
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0: VF yari ayrilmig mod, voltaj agik dongii ¢ikisi 1: VF yar

ayriimis mod, voltaj kapali dongii cikisi

2: VF tam ayri mod, voltaj agik déngi ¢ikisi 3: VF tam ayri mod,
voltaj kapali dongu ¢ikist

Not 1: VF ayri kontrolii segildiginde, litfen invertoriin 61l bolge telafi
iglevini kapatin

Not 2: Yari ayrigtirma kavrami, invertoriin frekansi ve geriliminin
calistirma sirasinda hala frekans dontisiimii ve transformasyon

Ayn VIF
05.12 koynlrolunﬁn iliskisini stirdiirdiigli anlamina gelir. Frekans ayarlanan degere 0~3 0 x
. secimi ulastiginda, gerilim ve frekans birbirinden ayrilir
. . 0: Dijtal girig
Gerilim verilen . " ~
05,13 ranal 1: AN 0~2 0 o
2: A2
Gerilim kapall dongti ? ﬁ;
05.14 gg;i’::‘lgg:gn gen Not: Bu parametre yalnizca kapali dongii ¢ikis modu igin o~1 0 x
gegerlidir
Cikis voltaji degerini - .
i Agik ddngii ¢ikis modunda, maksimum gikis gerilimi motorun 0,0~200,0%* I
05.15 dijtal olarak ayartayin nominal geriliminin %100,0'sidir. nominal voltaj %100,0 o
P Gerilimi glivenli bir aralikta tutmak ve ekipmanin givenilir
Motor kapali d
otor kapali dongu calismasini saglamak igin kapali déngii modunda gerilim 0,0~5,0%*
05.16 ayarinin sapma sinir regiilasyonunun maksimum sapma genligini sinirlamak igin nominal voltaj 20 x
kullanilir.
Yari ayrik modda VF
egrisinin maksimum Bi ilim, invertdriin ik ilimini t il ed ~ *
0547 orimi u gerilim, invertdriin gikis gerilimini temsil eder 0,0 . 10010%v %800 «
nominal voltaj
Kontroldriin voltaj ayar . . " .
siiresi Bu fonksiyon kodu, gerilim ayar hizini gésterir. Gerilim tepkisi
05.18 kapal devre cikis! yavagsa, bu parametre degeri uygun sekilde dusurilebilir. 0,01~10,00 s 0,10 X
05,19 Gerilim yiikselme stiresi 0,1~-3600,08 10,0 O
05,19 ~ 05,20, yalnizca tam ayrilma sonrasi voltaj acik déngi ¢ikis
modu igin gegerlidir. R
05.20 Gerilim diiss siiresi 0,1~-3600,08 100 O
0: Alarm ve kesinti anindaki voltajla galismaya devam
- . 1: Alarm ve gerilimi galisma igin sinir gerilimine diistr
Gerilim geri besleme
05.21 kesme ilemi 2: Koruyucu eylem ve serbest park 0~2 0 X
Verilen gerilimin maksimum degeri, geri besleme kopma algilama
degerinin st sinir degeri olarak alinir. Geri besleme kopma
Gerilim geri besleme algilama siiresi iginde, gerilim geri besleme degeri siirekli olarak
kopuklugu algilama geri besleme kopma algilama degerinden dusiik oldugunda, 0,0~100,0%" o
05.22 degeri invert6r 05.21 ayarina gore uygun koruma iglemlerini inal voltaj 20 -
gergeklestirir. nominai voltay
Gerilim geri besleme o . . .
05.23 kesintisi algilama Gerilim geri besleme kesintisinden sonra koruma eyleminin 0,0~100,0S 100 le)

stiresi

gerceklesmesine kadar gegen stire.
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Gerilim geri besleme

Bu gerilim, invertoriin gikis gerilimini temsil eder ve bu parametrenin|
makul bir sekilde ayarlanmasi, baglanti kesildiginde gerilim

P - %* -
05,24 kesilmesinin sinir asimindan kaynaklanan ekipman hasarini énleyebilir. 00 _100'0 /Ov %80 o
gerilimi nominal voltaj
DC Bus diisik DC barasi gerilimi parametre degerinden disiikse, sistem "E-34"
05,25 voltaj algilama hatasi verecektir. 0~1000 V 0 O
degeri Parametre degeri 0 olarak ayarlanirsa, islev gegersizdir.
- " DC bar voltaji parametre degerine esitse, sistem "E-34" arizasini
DC Bus diistik voltaj - ~
05.26 anzasini sifirla sifirlar ve otomatik olarak caligir. 0~1000V 0 o
006 grubu - Analog ve darbe giris ve gikis parametreleri
Islev kodu Ad igerik Ly Fabrika Degisiklik
aralig
0: Hiz komutu (gikis frekansi, -100,0%~ 100,0%)
s 1: Tork komutu (gikis torku, -200,0%~200,0%) 2: Gerilim komutu (cikis
Al1 girisine karsilik . . . e
06.00 gelen fiziksel gerilimi, 0,0%~200,0%* Anma gerilimi) 0~2 0 x
biyiiklik
0,00 /0,00 m
Al1 girisi alt A~ 10,00 /20,0 ~
06.01 gingt alt sinin Al1 alt sininni ayarla 0,00 O
OmA
Al1 alt siniri fiziksel
06.02 biyiiklige karsilik Al1 alt sinirini, st sinir frekansinin yiizdesine karsilik gelen ayara -200,0%~ 00 p
4 gelir gbre ayarlayin. 200,0% g ~
ayar
0,00 V/0,00 m
iris U A~ 10,00 /20,0
06.03 Al giris st sinin Al1 st sininini ayarla 10,00 O
OmA
Al1 (st sinir fiziksel
blyuklige karsilik Al1 st sinirini, Ust sinir frekansinin yiizdesine karsilik gelen ayara -200,0%~ N
06,04 gelir gore ayarlayin. 200,0% %100,0 O
ayarina
06.05 Al girisi Filtre siiresi Al Filtre siiresini ayarla 0,00 saniye~ 005 )
10,00 saniye
0: Hiz komutu (gikis frekansi, -100,0%~ 100,0%)
. 1: Tork komutu (gikis torku, -200,0%~200,0%) 2: Gerilim komutu (gikis
A2 girigine karsilik ik o . .
06.06 gelen fiziksel gerilimi, 0,0%~200,0%* Anma gerilimi) 0~2 o x
biyiiklik
06.07 Al2 girisi alt sinirt AlI2 alt sininni ayarla 0,00V~ 0,00 O
10,00 vV
Al2 alt siniri,
06,08 fiziksel miktar Al2 alt sinirini, Gst sinir frekansinin yiizdesine karsilik gelen ayara -200,0%~ 00 A
g ayarina karsilik gelir gore ayarlayin. 200,0% ' -
06.09 A2 girig ist sinin AI2 iist sininini ayarla 0,00V~ 10,00 )
10,00V
Al2 st siniri,
06.10 fiziksel miktar Al2 Gst sinirini, st sinir frekansinin yiizdesine karsilik gelen ayara -200,0%~ 1000 o
: ayarina karsilik gelir gore ayarlayin. 200,0% A
06.11 Al2 girisi Filtre stresi Al2 Filtre suresini ayarla 0,00 saniye~ 005 o
10,00 saniye
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Analog giris Analog girig sinyali belirli bir degerin yakininda sik sik dalgalaniyorsa,
06,12 titregim énleme bu dalgalanmanin neden oldugu frekans dalgalanmasi 06.12 ayari ile 0,00V~ 0,00 O
sapma siniri bastirilabilir. 10,00V
Sifir frek Sifir frekans
i frekans 00.15=1 (yiiksek frekans modu) oldugunda, bu fonksiyon kodunun geri tepme~ )
06.13 galisma esigi f Seri di 000 o
maksimum degeri 500,0 Hzdir. 50,00 Hz g
0,00~Sifir frekans|
Sifir frekans donis - calisma esigi le)
06.14 farki Sifir frekans doniis farkini ayarla 0,00 -
Dis darbe girisi 0: Hiz komutu (gikis frekansi, -100,0%~ 100,0%)
fiziksel bliyiiklige
06.15 karsilik gelir 1: Tork komutu (gikis torku, -200,0%~200,0%) 0~1 0 %
Harici darbe
06.16 girisinin alt siniri Harici darbe HDI'sinin giris alt sinir frekansini ayarlayin 0,00~ 0,00 O
50,00 kHz
Dis darbe alt siniri,
fiziksel blyiklugin Harici darbe HDI alt sinirini, maksimum gikis frekansina gére yiizde o o
06.17 ayarina karsilik gelir olarak ifade edilen ilgili ayara getirin. ~200,0%~ 200,0% 0,0% O
harici darbe
06.18 girisinin st sinirt Harici darbe HDI girisinin tist sinir frekansini ayarlayin 0,00~ 50,00 O
50,00 kHz
Harici darbenin ust siniri,
fiziksel biiyuklugin Harici darbe HDI st sinirini, maksimum gikis frekansina gdre bir
06.19 ayarina karsilik gelir yiizde olan ilgili ayara getirin. ~200,0%200,0% 100,0 e}
06.20 Harici darbe. grisi Dis darbe girisi filtreleme slresini ayarla 0,00 saniye~ 0,05 o
filtreleme siiresi 10,00 saniye
0: Cikis frekansi (kayma telafisi 6ncesi) 1: Cikis frekansi
AO1 Gok Fonksiyonlu ks frokans! (kay ) 1: Gl
Analog Gikigin Islev (kayma telafisi sonrasi) 2: Ayar frekansi
06.21 Segimi 3: Motor hizi (tahmini deger) 0~14 o o
Terminal
4: Cikis akimi
5: Cikis gerilimi
AO2 Cok Fonksiyonlu 6: DC Bus Gerilimi 7:
g?:JoSge%\lr’::? Terminali PID ayar degeri
06.22 8: PID geri besleme degeri 0~14 4 o
9: Al
10: A2
HDO iglev segimi 11: Girig darbe frekansi 12: Tork
cok fonksiyonlu akimi
darbe ¢ik ~ o
23.06 |:I':“i?1r’:(l;|‘i s 13: Aki akimi 0~14 " ©
14: lletigim ayar
AO1 gikis alt sinirt
i § i 3 i -200,0%~ 200,0%
06.24 ﬁ%lk“se\. ) AO1 cikis alt sinin ayarlandiginda fiziksel degere karsilik gelir /o Z 00 o
buytklige
karsilik gelir
06,25 AO1 gikis alt simn AO1 gikis alt sinirini ayarla 0,00~ 0,00 O
10,00 V
AO1 ¢ikig Ust sinir
fiziksel biyuklige i i Gy kg -200,0%~ 200,0% i)
06.26 AO1 cikis Ust siniri fiziksel bliylklige karsilik gelir /o /o 100,0 o

karsilik gelir
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AO1 gikis Ust sinin

0,00~

06.27 AO1 gikis Ust sinirini ayarla 10,00 o
10,00V
AO2 gikiginin  alt
sinir, fiziksel i i i -200,0%~ 200,0%
06.28 s AO2 gikis alt siniri, fiziksel miktara karsilik gelir /o Z 00 o
06.29 A2 gikig alt sinn AO2 gikis alt sinirini ayarla 0,00~ 0,00 O
10,00V
AO2 gikis st sinirt
fiziksel AO2 gikis Ust sinin ayari fiziksel degere karsilik gelir -200,0%~ 200,0%) A
06,30 biyikiige 100,0% O
06.31 A02 gikig Gist sinin AO2 gikis Ust sininni ayarla 0,00~ 10,00 O
10,00V
DO cikigi alt siin
fiziksel biytklik
06.32 (:;"S:a) Hydkdd Fiziksel miktara karsilik gelen DO ¢ikis alt sinirini ayarla -200,0%~ 200,0%) 00 o
06.33 Eegé:rl\l:F altsinin DO ¢ikis alt sinirini ayarla 0,00~ 0,00 O
50,00 kHz
Fiziksel blytklige
karsilik gelen . . . .
06,34 Fiziksel biyiklige Fiziksel miktara kargilik gelen DO gikig Gist sininni ayarla -200,0%~ 200,0%) 100,0 o
karsilik gelen DO
cikigi Gst sinir
(ayirtma)
DO cikis st sinir p 0,00~
06.35 DO cikisi tst sininini ayarla g 50,00 O
(rezervasyon) 50,00 kHz
Tek haneli LED: Al1 Cok noktali egri secimi 0: Yasak
1: Etkin
LED 10 basamakli: Al2 Gok noktali egri segimi 0:
Yasak
1: Etkili
LED 100 basamakli: Analog sinyal sabiti segimi 0: Al1 ve
Alle ilgili o N
06.36 parametre segimi Al2 girisi analog 0~10V/ 000~311 000 «
1: Al1 girigi analog 4~20mA, Al2 girigi analog 0~10V
2: AI2 girisi analog 4~20mA, Al1 girisi analog 0~10V 3: Al1 ve
Al2 girisi analog 4~20V
LED1000-basamakli: Ayriimis
Al1 egrisi 200% 0,00~ [ ~
0637 minimum girisi oo b o ° 0,00 O
satting quantity 06,39]
Al1 egrisi o
minimum girisi il ) -200,0%~ 200,0%) ~
06,38 karsilik gelen Sponding seming | 00 )
ayar |
£ gurvs s !
Al1 egrisinin 1. ol el R |
. . s 1 | [06.37] ~ o
06.39 déniim noktas! girisi i } A o necton } vﬂu‘k:';h(gu‘xﬂ) ] ; 3,00 O
it 4
T A ource o : T ‘ oo
AT egrisinin 1. ot 1 R
déniim noktasina } 200.0%~ 200,0%
i A1 analog input 7 - ~ -
06.40 Karsik gelen gis pdreer| J ‘ 0%~ 2000 o
ayar ing Settings
Al curve minimum
e
9 s
Al1 egrisi donim E
06,41 noktasi 2 girisi 200 [06.39] 6.00 O
- [06.43]
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Al1 egrisinin 2.
déniim noktasina

-200,0%~ 200,0%)

06.42 karsilik gelen girdi 60,0% O
ayar
Al egrisi [06.41) ~ O
0643 maksimum girisi 1000 10.00 Y
Al1 egrisinin
maksimum girigine -200,0%~ 200,0%} ~
06.44 karsilik gelen ayar 100,0 ~
A2 egrisi 0,00~ [ -
06.45 minimum girisi 06.47] 000 e
4.
Al2 egrisinin
minimum girisine -200,0%~ 200,0%]
06.46 karsilik gelen ayar 00 o
Al2 egrisi donim
06.47 noktasi 1 girisi [06.45) ~ 3.00 (@]
[06.49]
Al2 egrisi doniim
noktasi 1 girisi 200,0%~ 200,0%
06.48 karsilik gelen ayar TR = 30,0 O
Al2 egrisi donim
06,49 noktas 2 girisi [06.47] ~ 600 o
[06.51]
Al2 egrisinin 2.
déniim noktasina " o
06.50 karsilik gelen girdi ~200,0%200,0% 60,0% O
ayar
Al2 egrisi [06.49] ~ @]
06,51 maksimum girisi P 10.00 o)
Al2 egrisi
maksimum girisine -200,0%~ 200,0%] o
06.52 karsilik gelen ayar %100,0
Al . " 0,00 v/0,00 m
giris  voltaji ~
06,53 koruma st sinir gmAWO,OO Vi200 6,80 O
Analog giris Al1'in degeri 06.53'ten biiyiik veya Al1 girigi 06.54'ten
kiigiik oldugunda, invertor Y terminali veya role R, Al1 giris voltajinin
ayarlanan aralikta olup olmadigini belirtmek igin kullanilan "Al1 giris
asimi" ACIK sinyalini verir. 0,00 /0,00 m
Al giris voltaji 0o
06,54 koruma alt siniri ;\mAWO,OO V/20,0 310 o
007grup-dijital giris ve gikis parametreleri
sleyiossl Ad igerik ava Fabrika Degisiklik
aralig
0: Yok
1: lleri déniis kontrolii (FWD) 2: Geri doniis
Giris terminali DI1 islevi (| - kontrolii (REV) 3: Ug telli kontrol
00.01 degeri 2 veya 3 T P
07.00 ise, varsayilan islev 4: lleri jog kontrolii 5: Geri 0~65 1 x

58'dir)

jog kontroli 6: Serbest
durdurma kontrolu
7: Harici dinlenme sinyali girisi (RST)
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8: Harici ekipman arizasi normalde agik (NO) girisi 9: Harici
ekipman arizasi normalde kapali (NC) girisi

10: Acil durdurma islevi (en yiiksek hizda fren) 11: Harici durdurma
kontrolii

12: Frekans artirma kontrolii (UP)

Giris terminali DI2 islevi (| - 13: Frekans diisiirme kontrolii (ASAGI) 14:

o701 &%?J;:gjlnaﬁ ‘V:lgj 3 Yukari/Asag! terminal frekansi sifilama 15: Coklu 0~65
59'dur) hiz segimi 1

16: Coklu hiz segimi 2

17: Coklu hiz segimi 3

18: Coklu hiz segimi 4

19: TT1 hizlanmalyavaslama siresi
segimi 20: TT2 hizlanmal/yavaslama
siiresi secimi 21: Galistirma komutu 1

22: Caligtirma komutu 2

23: Yasaklanmig hizlanmalyavaslama 24:
invertér galistirma yasak komutu 25: Tus takimi
calistirma komutuna geg

DI girig terminalinin 26: Terminale galisma komutuna gegis

islevi ( 27: lletisim galistirma komutuna gegis 28:

07.02 0001 degeri2veya 3 | yargime frekans sifirlama 0~65
ise, varsayilan iglev
60'tir) 29: Frekans kaynagi A'dan K*Blye gegis

30: Frekans kaynagi A'dan A +K*B'ye gegis
31: Frekans kaynagi A'dan A-K*B'ye gegis
32: Ayrilmig

33: PID kontrol girisi 34:

PID kontrol duraklatma

35: Salinim frekansi kontrol girisi 36:
Salinim frekansi kontrol duraklama 37:
Dinlenme Salinim frekansi durumu 38:
Girig terminali D14 Gug (

00.01 degeri 2 veya 3
ise, varsayilan islev 39: PLC duraklama

61'dir) 40: PLC sifirama
41: Sayim agiklik sinyali 42:

PLC kontrol girisi

07.03 0~65

Sayim tetik sinyali 43:
Zamanlama tetik sinyali
44: Zamanlama agiklik sinyali

45: Darbe frekansi sinyali (sadece HDI igin gegerlidir) 46:

Uzunluk agikhgr

ggi&tzﬂqina‘izDIS iﬁlaev' (| 47: Uzunluk sayim sinyali (sadece HDI igin gegerlidir)
ise‘ varseage? yelya 48: Hiz tork anahtari
07.04 3 yilan islev 0~65

62dir) 49: Tork kontrolii yasak 50~57: Ayriimis
58: Baslat/Durdur
59: Calisma izinleri

60: Kilitleme 1
61: Kilitleme 2
62: Kilitleme 2
Girig terminali DI6 islevi 63: PFC baglatma/durdurma
00.01 degeri 2 veya 3 64: Frekans kaynagi A, B'ye gegirilip calistirilir 65: PID 1,
07.05 ‘Ss;{u‘grsay"a" islev PID 2'ye gegilir 065

Girig terminalinin HDI
islevi (ylksek hizli

07.06 darbe girisi) 0~65
07.07 Rezervasyonlu — —
07.08 Dl zamanlari 1: 2 ms tarama siiresi birimini temsil eder 1~10
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filtreleme

Terminal iglevinin
segimi

0: Giig agildiginda terminal galistirma komutu gegersizdir 1: Glig

07.09 gl agildiginda agildiginda terminal galistirma komutu gegerlidir o 0 ©
algilama
0 pozitif mantik anlamina gelir, yani Xi terminali kamu terminaline
etkin bir sekilde baglidir ve baglantinin kesilmesi gegersizdir
Giris mantign 1 anti-mantik anlamina gelir; yani, Xi terminali ile ortak terminal
07.10 ayari (DI1~HDI) arasindaki baglanti gegersizdir ve O~7FH 00 x
baglanti kesilmesi gegerlidir
0: Iki hatli kontrol modu 1 1: Tki
hatli kontrol modu 2 2: Ug telli
07.11 FWD/REV modu kontrol modu 1 3: Ug telli kontrol 0~38 0 x
modu 2
0742 lL;frlrE?nO:IVl’;‘ekans\ 00.15=1 (yliksek frekans modu) oldugunda, bu fonksiyon kodunun 0,01~ 100 o
degistirme orani maksimum degeri 500,0 Hz/s'dir. 50,00 Hz/s
07.13 Rezerv — — 0 *
07.14 :Jr:s‘lm gecikme 00~100,0's 00 x
07.15 :jgs‘:(@ gecikme Bu fonksiyon kodu, Y1 ve Y2 terminallerinin ve R1 ve R2 rdlelerinin 0,0~100,0's 00 X
durum degisikliginden ¢ikis degisikligine kadar gegen gecikme
07.16 zii}regs\ikls gecikme suresini tanimlar. 0,0~100,0 s 00 x
0747 R2 gikis gecikme 0,0~1000's 00 x
siiresi
0: Yok
1: FWD calismasi
2: GERI caligtma
3: Ariza gikisi
4 Frekans/hiz algilama sinyali (FDT1) 5: Frekans/hiz
algilama sinyali (FDT2) 6: Frekans/hiz varis sinyali
Acik kollektor gikis (010R)
07.18 terminali Y1 ayan 7: Invertériin sifir hizda galismasi géstergesi 8: Gikis 0~62 0 x
frekansi Gst sinirt
9: Cikis frekansi alt sinin
10: Galisma sirasinda ayarlanan frekansin alt sinir degerine ulasma
11: invertdriin asini yiik alarm sinyali 12:
Sayag algilama gikisi
13: Sayag sifirlama gikisi 14
Invertér calismaya hazir 1
15: Programlanabilir cok hizli caligma bir déngilide tamamlandi
16: Programlanabilir gok hizli asamali calisma tamamlandi
17: Salinim frekansi Ust ve alt siniri 18: Akim
sinirlama iglemi
19: Asiri gerilim durma eylemi 20:
Diisiik gerilim kiliteme durdurmasi
21: Bekleme
Agik kollektor gikis 22: Alarm sinyali (PID baglantisinin kesilmesi, RS485
07.19 terminali Y2 ayari 0~62 0 X
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iletigim hatasi, tus takimi iletisim hatasi, EEFROM okuma ve yazma
hatasi, enkoder baglanti kesilme alarmi vb.)

23: A1>AI2

24: Uzunluk erigim gikisi 25:
Zamanlama siresi doldu

26: Dinamik frenleme iglemi 27: DC
frenleme iglemi

28: Aki frenleme devrede 29:

07.20 ;qog:::;lanablllr role Tork sinirlaniyor 30: Asiri tork 0~62 3 X
gostergesi 31: Yardimci motor 1
32: yardimei motor 2
33: Toplam galisma siiresine ulagildi
34~49: Cok kademeli hiz veya basit PLC ¢aligma kademesi
numarasi gbstergesi
50: Calisma gosterge sinyali
51: Sicaklik ulagildi géstergesi
52: Invertoriin durdugu veya sifir hizda galistigi zaman géstergesi
53: ayrimis
54: ayrimis
55: letisim ayarlari
56: invertér alismaya hazir 2 57: Al1 girig sinir
asildi
58: Cikis akimi siniri asildi 59: Kilitleme 1 ¢ikisi
60: Kilitteme 2 gikist
61: Kilitteme 3 gikist
62: Frekans ve akim algilama seviyesi ayni anda ulastiinda cikis
Programlanabilir réle . %
07.21 R2 cikist 0~62 0
0: pozitif mantik anlamina gelir, yani: Yi terminali ile ortak terminal
o arasindaki baglanti etkilidir ve baglantinin kesilmesi gegersizdir
Cikis terminalinin 1: negatif mantik anlamina gelir, yani: Yi terminali ile ortak terminal
07.22 (Y1~Y2) etkin arasindaki baglanti gegersizdir ve baglantinin kesilmesi etkilidir 0~3H 0 X
mantik ayari
(Y1~Y2)
FAR detection amplitude
Setfrequency
Frekans, FAR algilama -
07.23 genisligine ulagir 0.0~1000 10,0 O
- %* [00,13]
Time
X
-
Time
FDT1 algilama 0: Frekans ayar degeri 1: "
07.24 modu Frekans test degeri 01 0 o
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A
07.25 FDT1 seviyesi ayan FOT horizantal 000Hz~ [ 50,00 O
setvalue FOT lag value ’
| E— 00,13]
! Time
" . 1 0,0~100,0 ~
07.26 FDT1 gecikme degeri 5 20 O
Time %* [07.25]
FDT2 algilama 0: Frekans ayar degeri 1: - A
07.27 modu Frekans test degeri o1 0 =
0,00 Hz~
07.28 FDT2 seviyesi ayan it 25,00 O
00,13]
07.25 ~ 07.26 sematik diyagramina bakiniz.
~1 A
07.29 FDT2 gecikme degeri 0.0~1000 40 O
%* [07.28)
0: Sayimi durdur, giktyr durdur
~ 1: Sayimi durdur, veriye devam et 2:
07.30 Sayag araligi Déngiisel sayim, veriyi durdur 0~3 3 x
3: Dongusel sayim, veriye devam et
Sayag baglatma 0: Her zaman gilg agildiktan sonra baslat 0~1 x
07.31 Kkosulu 1
& 1: Caligirken baslat, dururken durdur
S: firl: ~
07.32 deagy:ﬁ Zly;r"ama Bu fonksiyon kodu, sayacin sifilama degerini ve algilama degerini [07.33] 0 O
tanimlar. Sayacin sayim degeri, fonksiyon kodu 11.21 ile ayarlanan 65535
degere ulagtiginda, ilgili gok fonksiyonlu gikis terminali (sayag
sifirlama sinyali cikisi) bir etkin sinyal verir ve sayaci sifirlar.
Sayag algilama 0~ [07.32 A
07.33 degeri ayar ] 0 ~
0: Zamanlamay! durdur, ¢ikisi durdur
1: Zamanlamayi durdur, ¢ikig! stirdir 2: o0~3
- ~: x
07.34 Zamanlama siiresi doldu Déngli zamanlamasi, ¢ikisi durdur 3
3: Dongli zamanlamasi, ¢ikigi strdlr
0: Her zaman baglat
07.35 Zamanlama baslangici 0~1 1 X
1: Calistirma baslangici Durdurma durdurma
07.36 Zamanlama zamanlayici Zamanlayicly ayarla 0~-65535 saniye 0 @]
07.37 Y1 KAPALI gecikme 0,0~100,0s 0,0 X
stiresi
07.38 Y2 KAPALI gecikme Bu fonksiyon kodu, anahtar gikis terminalleri Y1 ve Y2 ile roleler R1 0,0~100,0s 00 X
suresi ve R2'nin durum degisikliginden ¢ikis degisikligine kadar gegen
07.39 R1 KAPALI gecikme gecikme siiresini tanimlar. 0,0~100,0 s 00 X
stresi
07.40 0,0~100,0s 00 X

R2 KAPALI gecikme
stiresi
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008grup-PID Kontrol Parametresi
sieyics Ad Igerik avay Fabrika Degisiklik
aralig
0: Otomatik
08.00 zgdsahsma 1: Tanimlanmig gok fonksiyonlu terminal araciligiyla manuel ¢alisma 0~1 0 X
0: Dijital giris
1: Al
2: A2
08.01 :’;D ayar kanall 3: Darbe girigi 0~6 o o
cimi
4: RS485 iletigimi
5:Basing verisi (MPa, Kg)
6: Potansiyometre verisi
Analog geri besleme kullanildiginda, bu fonksiyon kodu kapali devre
kontroliiniin verilen miktarini tus takimiyla ayarlamayi saglar ve bu
- . i i i 0,0~100,0
08.02 E;J;I:Ia:(‘ergene fonksiyon yalnizca kapali devrenin dijital verilen kanali segildiginde %50,0 le)
etkilidir (08.01, 0'dir). %
0: Al
1: A2
2: Al1+AI2
: Al1-AI2
08,03 PID geri besleme 3 0~7 0 ~
’ kanali segimi 4: MAX {AI1, A2}
5:MIN {Al1, Ai2}
6: Verilen basing
7: RS485 iletigimi
LED tek basamak: PID polarite segimi 0:
Pozitif 1: Negatif
10 haneli LED: Olgeklendirme ézellikleri
0: Sabit oransal integral diizenleme
PID kontrol6riintin 1: Otomatik oransal integral diizenleme LED 100 basamak:
geligmis Integral diizenleme 6zelligi
08.04 karakteristik ayari 0: Frekans Ust ve alt sinira ulastiginda, integral ayarlamalari durdur 000~111 000 x
1: Frekans (st ve alt sinira ulastiginda, kademeli ayarlamaya devam
edin
LED1000 rakami: Ayrilmistir
08.05 Orantili kazang KP1 PID ayar hizi, oransal kazang ve entegrasyon siiresi olmak iizere iki 0,01~ 25 O
parametre ile ayarlanir. Hizli ayar igin oransal kazanci artirmak ve 100,00
1 siiresini azaltmak gerekir; yavas ayar igin ise oransal
Entegrasyon siiresi kazanci azaltmak ve entegrasyon siresini artirmak gerekir. Normal 001~ ~
08.06 ™ sartlar altinda, diferansiyel siire ayarlanmaz; 0,0: diferansiyel yok. 1‘0 00s 0,10 O
08,07 Diferansiyel zaman 0,01~ 000 o)
Td1 10,00 saniye
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Ornekleme periyodu, geri beslemenin érnekleme periyodudur ve
regiilator her érnekleme periyodunda bir kez calisir.
Ornekleme periyodu ne kadar biiyiikse, tepki o kadar yavas olur,

08.08 Ormekleme periyodu T | ancak parazit sinyali izerindeki bastirma etkisi o kadar iyi olur, bu 001~ 010
10,00 saniye
nedenle genellikle ayarlamaya gerek yoktur; 0,00:
otomatik.
Sapma siniri, geri besleme miktari ile sistemin verilen miktar
08.09 Sapma sinin arasindaki sapmanin mutlak degerinin oranidir. Geri besleme miktari 0,0~100,0 00
sapma siniri igindeyken, PID ayari devreye girmez. %
Bu fonksiyon kodu, PID kontrolii etkin oldugunda PID devreye
. girmeden dnce invertdriin frekansini ve galisma siiresini belirler. Bazi 0,00~Ust sinir
08.10 Kapali d6ngti 6n ayar kontrol sistemlerinde, kontrol edilen nesnenin énceden ayarlanan frekans! 0.00
frekansi degere hizli bir sekilde ulasmasini saglamak igin, invertdr bu
fonksiyon kodunun ayarina gére 08.10'da belirli bir frekans degerini
ve 08.11'de bir frekans tutma siiresini zorla verir. Yani, kontrol
nesnesi kontrol hedefine yaklagtiginda, tepki hizini artirmak igin PID
kontrolorli devreye girer.
Onceden ayarlanmi
08.11 varanmis 00~ 00
frekans tutma stiresi 3600,0 saniye
0: Gegersiz
1: Geri besleme basinci uyku esigini astiginda veya altina
distigiinde uyku moduna geg
08,12 Uyku modu 2: Geri besleme basinci ve ¢ikis frekansi sabit oldugunda uyku 0~3 1
moduna ge¢
3: Ayrilmis
Uyku durdurma 0: Yavaglama durdurma
08.13 , 0~1 0
modunun segimi 1: Serbest durdurma
Uyku moduna girerken
geri besleme ile _
Siagnm -- 10000
08.14 ayarlanan basing 0,0~10,0% 05
PI0 setings
arasindaki sapma W v A < 1
o — '
S
Lavrerrate __ | A
mauancy \ 00~
Zoro e ueney .
08.15 Uyku esigi ' 200,0% * 100,0
Siesp asersan e r— L
0,0~
08.16 Uyanma esigi 08.12=1 sematik diyagram (uyku modu 1) 200,0% * 90,0
ayarlanan basing
08,17 Uyku gecikme siiresi 00~ 100,0
3600,0 saniye
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PID sleep delay PID wake-up
: delay PID sleep delay
\ —,

FID setval

¥ oEng
N iy Fo814

\ H
[ i fosdback,

Wake up

value N / :
S~ o A~

Output /

0,0~

08.18 Uyanma gecikme siiresi H \ : 50
frequency : X oA : 3600,0s
Lowerimit | _|
frequency H \
; Sleep
frequency | spsnsensadsmnnes
08.12=2 sematik diyagram (uyku modu 2)
08.19 Orantili kazang KP2 0,01~ 100
g PID ayar hiz, iki parametre ile belirlenir: oransal kazang ve 100,00 ’
entegrasyon stiresi. Hizli ayar igin oransal kazanci artirmak ve
entegrasyon slresini azaltmak gerekir; yavas ayar icin ise oransal
08.20 Entegrasyon siiresi kazanci azaltmak ve entegrasyon siiresini artirmak gerekir. Normal 0,01~ 010
- Ti2 sartlar altinda, diferansiyel siiresi ayarlanmaz; 0,0: diferansiyel yok. 10,00s '
0821 Diferansiyel zaman 0,01~ 000
10,00 saniye
PID'nin dst sinir kesme
08,22 frekansi PID st sinir kesme frekansi ayari [08.23] ~ 50,00 X
300,00 Hz
PID'nin alt sinir kesme
frekansi —
08.23 PID alt sinir kesme frekansi ayari 300,00 Hz 0,00 X
~ [08.22]
08.24 Uyku frekansi Uyku frekansi ayarla 000 Hz~ [ 0,00 X
00,13]
009Group-PLC, Cok kademeli hiz, Salimm frekansi ve Sabit uzunluk kontroli
LSEEin Ad Igerik A Fabrika Degisiklik
arahg
0: tek dongiiden sonra durdur
09.00 PLC galisma modunun 1: Tek bir dongliden sonra son degeri galisir durumda tut 03 o »
) segimi 3: Siirekli déngi
PLC cal " 0: Otomatik
09.01 galisma modu 1: Tanimlanmis ¢ok fonksiyonlu terminal araciligiyla manuel galisma 0~1 0 X
PLC galisma gig 0: Kaydedilmez
09.02 kesintisi hafizas 1: Giig kesintisinin asamasini ve siiresini unutmayin 0~1 0 x
0: Yeniden baslat
1: Kapatma (ariza) anindaki asamadan baslatma 2: Kapatma -
09.03 PLC baslatma modu (ariza) anindaki asama ve frekanstan baslatma 0~2 0 <
09.04 Sinirh sayida siireki PLGYi ayarla Sonlu déngi sayisi 1~65535 1
dongl
09.05 PLC galisma siiresi 0:s 1:dakika 0~1 0 x
biriminin segimi
-Ust sinir
" frekansi ~ Ust
09.06 ok wademeli hiz Gok kademeli hiz frekansi Oiayarla sinir 500
frekansi
-Ust sinir
. frekansi ~ Ust
09.07 ;,:;):al:‘a;jmeh mz Cok kademeli hiz frekansi 1iayarlayin sinir 10,00
frekansi
-Ust sinir
K ki i h frekansi ~ Ust
09.08 Cok kademeli hiz Cok kademeli hiz frekansi 2yiayarla sinir 15,00

frekansi 2

frekansi
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Cok kademeli hiz

-Ust sinir
frekanst ~ Ust

09.09 frekans: 3 Cok kademeli hiz frekansi 3liayarla sinir 20,00
frekansi
-Ust sinir
Kk kademeli h: frekansi ~ Ust
09,10 ok kademel hiz Gok kademeli hiz frekansi 4tiayarla sinir 25,00
frekansi
-Ust sinir
ok kademeli hiz frekansi ~ Ust
09.11 ok kaneme Gok kademeli hiz frekansi Siayaria sinir 30,00
frekans
-Ust sinir
ok kademeli hiz frekansi ~ Ust
09.12 gekansw 6 Gok kademeli hiz frekansi 6yiayarla sinir 40,00
frekansi
-Ust sinir
. frekansi ~ Ust
09.13 ;,:eokkal:‘asc;limeh iz Cok kademeli hiz frekansi 7yiayarla sinir 50,00
frekansi
-Ust sinir
i frekansi ~ Ust
09.14 gg:al:‘a;esmeh iz Cok kademeli hiz frekansi 8iayarla sinir 0,00
frekansi
-Ust sinir
Kk kademeli h: frekansi ~ Ust
09,15 Gok kademel hiz Gok kademeli hiz frekansi Suayarla sinir 000
frekansi
-Ust sinir
ok kademeli hiz frekansi ~ Ust
09.16 %ekans\ 10 Cok kademeli hiz frekansi 10'u ayarlayin sinir 0,00
frekans
-Ust sinir
i frekansi ~ Ust
09.17 :,:g:al:'asﬁr?eh iz Cok kademeli hiz frekansi 11%iayarlayin sinir 0,00
frekansi
-Ust sinir
. frekansi ~ Ust
09.18 ;,:;):al:‘asc;ljrzneh mz Cok kademeli hiz frekansi 12'yi ayarlayin sinir 0,00
frekansi
-Ust sinir
K ki i h frekansi ~ Ust
09.19 ;,;gkanasc‘]irgel 'z Cok kademeli hiz frekansi 13t ayarlayin sinir 0,00
frekansi
-Ust sinir
Kk kademeli h: frekansi ~ Ust
09.20 gok kademeli hiz Gok kademeli hiz frekansi 141 ayarla sinir 0,00
frekans
-Ust sinir
ok kademeli hiz frekansi ~ Ust
09.21 f?ekans\ 15 Cok kademeli hiz frekansi 15% ayarla sinir 0,00
frekansi
0. kademe hizlanma ;
0. agsama hizlanma ve yavaglama siresini ayarlayin
09.22 ve yavaslama siiresi s yavas varay 0~3 0
0. agama hiz galisma 0,0-6553,5 san
e ~ ni
09.23 suresi 0. asama hiz kosu siiresini ayarla (ak) > sanlye 00
1. kademe hizlanma ve o
09.24 yavaslama siiresi 1. kademe hizlanma ve yavaslama siiresini ayarlayin 0~3 0
1. kademe galisma 0.0~6553.5 san
09,25 suresi 1. kademe hiz galisma siiresini ayarlayin (dk) > sanlye 00
2. vites 2. kademe hizlanma ve yavaslama siiresini ayarlayin
09.26 hizlanma ve yavaslama 0~3 0
stiresi
2. hiz galigma sresi
09.27 2. kademe hiz galigma siiresini ayarlayin ({)ag;GSSB,S s 00
3. vites P——
3. kademe hizlanma ve yavaslama siresini ayarlayin
09.28 hizlanma ve yavaslama yavas vanay 0~3 0
stiresi
3. hiz galisma siiresi
09.29 3. agama hiz galigma stiresini ayarlayin ?dg) 655355 00
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4. vites hizlanma ve

4. kademe hizlanma ve yavaslama siiresini ayarlayin

09.30 yavasglama siiresi 0~3 0
4. hiz galigma siiresi
09.31 4. agama hiz galisma sliresini ayarlayin ?d,g)~6553,55 00
0932 ?é:::;:::i?g:i ve 5. vites hizlanma ve yavaslama stiresini ayarlayin 0~3 0
5. vites galigma siiresi
0,0~6553,5
09.33 5. agama hiz calisma slresini ayarlayin (dk) s 0,0
6. vites PR
6. kademenin hizlanma ve yavaslama sirelerini ayarlayin
09,34 hizlanma ve yavaslama yavas vanay 0~3 0
stiresi
6. vites galisma stiresi
09.35 6. agsama hiz galisma slresini ayarlayin (Oag)~6553,5 s 00
7. vites hizlanma ve "
0936 yavaglama siiresi 7. kademe hizlanma ve yavaslama stiresini ayarlayin 0~3 0
09.37 7. vites galigma siiresi 7. asama hiz calisma slresini ayarlayin (O(;g)~6553,5 s 00
. {
09,38 sa\\/”al;sa:‘r:: ::z; ve 8. kademe hizlanma ve yavaglama siiresini ayarlayin 0~3 0
. kosu siiresi -~ )
09.39 8. asamanin kosu sliresi | o asama hiz galisma siiresini ayarlayin (O(;g) 6553,5 saniye 00
9. vites hizlanma ve P
9. kademe hizlanma ve yavaslama siiresini ayarlayin
09,40 yavaslama siiresi Y vanay! 0~3 0
09.41 8- vites galisma siiresi 9. asama hiz galigma stiresini ayarlayin (O(;g)~6553,5 s 00
10. vites hizlanma "
09,42 ve 10. kademe hizlanma ve yavaslama stiresini ayarlayin 0~3 0
yavaslama siiresi
10. hiz galisma P 0,0~6553,5 s
0943 siiresi 10. asama hiz galisma siiresini ayarlayin @) 00
1. vites h\z\?nma ve 11. kademe hizlanma ve yavaslama siiresini ayarlayin
09,44 yavaslama stiresi 0~3 0
11. hiz calisma . 0,0~6553,5 s
09,45 siiresi 11. agsama hiz galigma siiresini ayarlayin @) 00
12. vites hizlanma ve -
12. kademe hizlanma ve yavaslama stiresini ayarlayin
09,46 yavaslama siiresi Y varay 0~3 0
09.47 12. hiz galisma 12 h | . " | 0,0~6553,5s 00
z siiresi . asama hiz galisma siiresini ayarlayin @ I
13. vites hizlanma ve P
13. asamanin hizlanma ve yavaslama sirelerini ayarlayin
09,48 yavaglama siiresi s yavas vanay! 0~3 0
13. hiz galisma P 0,0~6553,5 s
09.49 siiresi 13. agsama hiz galigma siiresini ayarlayin (dk) 00
14. vites hizlanma ve -
14. kademe hizlanma ve yavaslama stiresini ayarlayin -
09,50 yavaslama siiresi Y 0~3 0
09,51 14. hiz alisma 14 iz calisma siresini ayarl 0,0~6553,5 s 00
! siiresi . asama hiz galisma siiresini ayarla o I
15. vites hizlanma -
0952 ve 15. kademe hizlanma ve yavaslama siiresini ayarlayin 0~3 0
yavaslama stiresini
ayarlayin
09,53 lgéji%rr;?m 15. asama hiz galisma siiresini ayarlayin :)dﬁ;ssss,s s 0,0
09,54 Rezerve — — 0
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Salinim frekansi

0: Gegersiz

0955 kontroli 1: Etil o1 0
s P 0: Otomatik
09.56 g:lllgrlnrg r:?okdaunSI 1: Tanimlanmis gok iglevli terminal araciligiyla manuel galisma 0~1 0
Salinim genligi 0: Sabit salimim 1: .
09.57 kontrolii Degisken salinim 01 o
Salinim frekansi 0: Durmadan 6nce kaydedilen duruma gére baslat
09.58 durdurma/baslatma 1: Yeniden baslat 0~1 0
modu segimi
Frekans saliniminin
devre disi kalma "
0959 sirasinda ?] ange: 0~1 0
depolanmasi - Kaydetme
durumu
Frekans doniistiriiciiniin salinim calisma moduna girmeden énce
Salinim 6n ayar veya salinim ¢alisma modundan ¢iktiginda galistigi frekans ve bu (_’_'OO Hz~
09,60 frekansi Ust sinir 10,00
frekans noktasinda calistigi siire. Islev kodu 09.61#0 (salinim frekans!
frekansi 6n ayar frekansi bekleme siiresi) ayarlanirsa, invertor
1 sonra dogrudan salinim frekansi 6n ayar
frekansi galigmasina girer ve salinim frekansi 6n ayar frekansi
bekleme siiresi gegtikten sonra salinim frekansi moduna girer.
Salinim 6n ayar
09,61 frekansi bekleme 0,0~ 00
stiresi 3600,0s
Salinim frekansinin genligi 09.62 ile belirlenir ve salinim frekansinin
calisma frekansi Ust ve alt frekanslarla sinirlandirilir. Yanlhs
09,62 Sal ligi 00~1000 00
X alinim genligi ayarlanirsa, salinim frekansi normal sekilde galismaz. o g
%
Bu fonksiyon kodu, frekansin salinim frekansinin tst sinirina
ulastiktan sonraki hizli diiststin genligini ifade eder ve elbette 0,0~50,0%
: (Swing frekansinin
09,63 Sigrama sikiign frekansin salinim frekansinin alt sinirina ulagtiktan sonraki hizli salinim frekanst 00
yiikselisin genligini de ifade eder. %0,0 olarak ayarlanirsa, ani genligi)
frekans sigramasi olmaz.
Salinim frekans! Bu fonksiyon kodu, alt sinir frekansindan st sinir frekansina ve tist 01~
0964 iikselme siiresi y 50
Yl sinir frekansindan alt sinir 3600,0 s
Salinim frekansi 01~
09,65 i iiresi ) 50
disme suresi 3600,0 saniye
09,66 Rezerv — — 0
Sabit uzunluk 0: Gegersiz .
0967 kontroli 1: Ei o1 0
Bu fonksiyon grubu, sabit uzunluklu kapatma fonksiyonunu
09,68 Ayar uzunlugu gergeklestirmek igin kullanilr. 0,000~ 0,000
Frekans dondstiriicy, terminalden (fonksiyon 47 olarak tanimlanan 65,535(KM)
HDI) sayim darbeleri alir ve hiz 6lgim milinin (09.73) devri basina
darbe sayisi ile milin gevresi (09.72) bilgilerine gére hesaplanan 0,000
09,69 Gergek uzunluk - 000~ 0,000
uzunlugu elde eder. 65,535 (KM)
Hesaplanan uzunluk = sayim darbesi sayisi + Devir basina darbe
sayisi x Milin gevresini dlgln.
Vil Hesaplanan uzunluk, uzunluk biiyiitme (09.70) ve uzunluk diizeltme \
09.70 Uzunluk biyitme 0,100 1,000
katsayisi 30,000
(09.71) ile dizeltilir ve gergek uzunluk elde edilir.
lzell
09.71 Uzunluk dizeltme 0,01~1,000 1,000

katsayisi
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Milin gevresini 6lgiin

Gergek uzunluk = hesaplanan uzunluk x Uzunluk buyitme

0,10~

09.72 + Uzunluk diizeltme faktori. 10,00
100,00 CM
Gergek uzunluk (09.69) = ayarlanan uzunluk (09.68) oldugunda,
invertor otomatik olarak durma komutu verir. Tekrar galistirmadan
Milin bir dondsl 6nce gergek uzunluk (09.69) silinmeli veya degistirilmelidir <
09,73 bagina darbe sayisi gere ¢ ) va degs 1~65535 1024
(HDI) Ayarlanan uzunluk (09.68), aksi takdirde galismaz.
010 grup-Koruma Parametreleri
pslevikocl Ad igerik Al Fabrika Degisiklik
aralig
Tek haneli LED: Motor asin yiik koruma modu: 0: Yasak
1: Standart motor (Elektronik termal réle modu, diisik
hiz, kompanzasyonlu)
2: Degisken frekansli motor (Elektronik termal réle modu, telafisiz
duisiik hiz)
3: Kullanici taniml mod
LED 10 basamakli: invertor asiri yiik koruma modu: 0:
Yasak
1: Genel mod
Motor Asiri yiik
10,00 korumasi segimi 2: Kullanici tanimli mod 000~123 1 x
LED 100 haneli: invertor agir yiik alarmi
0: Yasak
1: Etkin
LED1000 rakami: Ayrilmis
Not: Kullanici tanimli asin yiik korumasi agiklamasi igin litfen 10.29
~10.32'ye bakin.
Motor asiri yik
. 20,0%~
10.01 koruma katsayisi 20,0%~120,0% 100,0 X
120,0
Diistk gerilim .
10,02 koruma eylemi 0: Yasak 0~1 0 x
segimi 1: Izin verilir (disik voltaj ariza olarak kabul edilir)
220V: 180~
280V
10.03 Diistik voltaj Bu fonksiyon kodu, invertér normal galistiginda DC barasinin izin 200V Tip «
: koruma seviyesi verilen alt sinir voltajini belirler. 380V: 330~ ayan
480V
350V
220V: 350~
390V
10,04 Asiri gerilim sinir Asiri gerilim sinir seviyesi, agiri gerilim durma korumasi sirasinda 370V Dizgi «
’ seviyesl calisma gerilimini tanimlar. 380V: 600~
780V
660V
Yavaslama sirasinda YYavaslama siirecinde, bu deger ne kadar biiyiikse, asiri gerilimi )
10,05 gerilim sinir bastirma yetenegi o kadar giigludir. 0~100 T X
katsayisi . . ayan
0: Asiri gerilim durma korumasi devre digidir.
AKIm sinir seviyesi P 80%~ -
1006 (sadece VF modu Asiri akim sinir seviyesi, asiri akim durma korumasi sirasinda o Tip x
gegerlidir) calisma akimini tanimlar. 200%* INV ayari
anma akimi
Zayif manyetik
alanda akim 0: 10.06 akim sinir seviyesiile sinirlandirilir
10,07 sinifnin segimi . e . 0~1 0
1:10.06'nin dénistiriimis akim sinir seviyesi ile sinirlandirilir
Hizlanma sirasinda Hizlanma siirecinde, bu deger ne kadar biyiikse, agir akimi .
10,08 akim sinirlama sinirlama yetenegi o kadar gtigludir. 0: 0~100 P X
. katsayis! ayan
hizlanma akim siniri gegersizdir.
Sabit hiz sirasinda 0 ~ 100 otomatik frekans distirmedir ve katsayi ne kadar buytikse,
10,09 akim sinirlama frekans diisiirme orani o kadar hizlidir; 0~-5000 40 x

katsayisi

101 ~ 5000 manuel frekans diisiirme anlamina gelir, 101
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0,01 Hz/s anlamina gelir ve bu sekilde devam eder; 5000 ise 50,00/s
anlamina gelir.

i i Yiik digiisti algilama stiresi (10.10), frekans dénustirictinin gikis
10.10 Dusme ylki N g - ( .) . §.. P os 0,1 saniye~60,0 50
algilama siiresi akiminin belirli bir siireden fazla bir siire boyunca yiik disisi saniye
algilama seviyesinden (10.11) dUslik olmasi durumunda yiik dustsi
sinyalinin verilecegini tanimlar; 0: yiik diislist algilama devre disidir. .
Yiik disisi 0~100% 5
10.11 algilama seviyesi INV nominal %0
akim
" i g 9~
Asin yik 10.12 A-09 ve 10.13 parametreleri ayarlandiginda, frekans 20% ™
10,12 6n alarm seviyesi donistirictnin gikis akimi agiri yiik 6n alarm seviyesi genliginden 200%* INV/ ayari
(10.12) biiyiik oldugunda, frekans dontistiriicli gecikme siresinden anma akimi
(10.13) sonra 6n alarm sinyalini verir ve bu sinyal tus takiminda
Aginytk gériintilenir
10,13 6n alarm gecikme 0,0~30,0s 10,0
stiresi
Sicaklik algilama 07.18 ~ 07.21 fonksiyon kodlarinda 51 numarali fonksiyon B
10414 esigi 0,0 °C~90,0 65,0
g ayarlandiginda, sicaklik bu ayara ulastiginda bir uyari sinyali verilir. c ’
0: Yasakla
Girig ve c¢ikis faz P . P )
1015 Kaybr  Koramasinn 1: Girig korumas! gegersiz, cikis korumasi gegerli 2: Girig 03 aT|§”
segimi korumasi gegerli, ¢ikis korumasi gegersiz 3: Hepsi gegerli v
Girig faz kaybi korumasi etkin olacak sekilde segildiginde ve girig faz
Sir@ faz k:ybl kaybi arizasi meydana geldiginde, invertor 10.16'da tanimlanan
10.16 SS::srina gecikme stireden sonra E-12'yi koruyacak ve serbestge duracaktir. 0,0~30,0 saniye 10
Cikis faz kaybi M?I?run gercek ¢ikis akimi, nominal akim * [10,17] degerin‘den 5 -
koruma algilama bilyiik oldugunda, cikis faz arizasi korumast etkinse, 5 saniyelik bir 0%~-100%" INV
1047 referansi gecikme siiresinden sonra invertér korumasi devreye girer [E-13] ve nominal akimi %25
serbest durur.
Ug fazli gikis akimindaki maksimum deger ile minimum deger
Cikis akimi arasindaki oran bu katsayindan biiyiikse ve siire 10 saniyeyi asarsa,
dengesizligi 8 g il
10.18 algilama katsayist invertor ¢ikis akimi dengesizligi hatasini bildirir. 0,01~50,00 10,00
E-130
10,19 Rezerv — — 0
0: Eylem yok
1: Kesilme stiresinin sikliginda alarm ve galigma durumunun
PID geri besleme surdirtimesi
10.20 baglantisinin kesilmesi 2: Koruma eylemi ve serbest durdurma 0~3 0
durumunun ele alinmasi
3: Alarm ve ayarlanan moda gére sifir hiza yavaslama
PID tarafindan verilen maksimum deger, geri besleme kopuklugu
algilama degerinin Ust sinir degeri olarak alinir. Geri besleme
kopuklugu algilama siiresi iginde, PID'nin geri besleme degeri strekli
Geri besleme : < - .
1021 kopuklugu olarak geri besleme kopuklugu algilama degerinden diistik 00~ 00
algilama degeri oldugunda, invertér 09.20 ayarina gére uygun koruma énlemlerini 100,0
alir.
Geri besleme baglantisi o . " "
1022 kesilme algilama siiresi Baglanti kesildikten sonra ve koruma eylemi baglamadan énceki 0,0~ 100
siire. 3600,0 saniye
FDT1 akim algilama
10,23 :Zfl‘i'y‘esi Ayrintilar igin 07.18 ~ 07.21'deki 62 numaral fonksiyona bakiniz 0.~200.0% 0
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RS485
iletisim anormallik eylemi

0: Koruma eylemi ve serbest durdurma

10,24 1: Alarm ve galigmaya devam etmek igin durumun korunmasi 2: 0~2 1 x
Alarm ve durdurma moduna gére durdurma
RS485 iletisimi, bu fonksiyon kodu ile tanimlanan zaman aralig
icinde dogru veri sinyalini alamazsa, RS485 iletigiminin anormal
RS485 oldugu kabul edilir ve invertor, 10.24 numarali ayara gére gerekli
1025 iletisim zaman asimi islemleri gergeklestirir. Bu deger 0,0 olarak ayarlandiginda, RS485 0.0~100.0 . 00
e ,0~100,0 saniye
) algilama silresi iletisim zaman agimi algilamasi yapilmaz. 4 ’
Tus takimi iletigimi 0: Koruma eylemi ve serbest durdurma
anormal eylem )
10.26 segimi 1: Alarm ve galismaya devam etmek igin durumun korunmasi 2: 0~2 1 X
Alarm ve durdurma moduna gére durdurma
Tus takimi iletigimi, bu fonksiyon koduyla tanimlanan zaman aralig
Tus takimi iletisim icinde dogru veri sinyalini alamazsa, tus takimi iletisiminin anormal
zaman asimi kontrol
10.27 siiresi oldugu kabul edilir ve invertdr, 10.26 numarali ayara gore gerekli 0,0~100,0 saniye 10
islemleri gergeklestirir.
EEFROM okuma ve 0: Koruma eylemi ve serbest durdurma
1028 yazma hatasi eylem . o1 ° “
segimi 1: Alarm ve galismaya devam etmek igin durumun korunmasi
M ik —200*
Ke otor asirl yu 10.00 biti 3 olarak ayarlandiginda, ¢ikis akimi motor asiri yiik koruma %0~200
10.29 oruma esigi Motor nominal %150 *
esigine (10.29) ulasir, ardindan motor agir yiik koruma algilama akim
siiresini (10.30) geciktirir ve motor agiri ylik E-08 hatasini bildirir.
Motor asir yik
10,30 korumas! algilama 0~60000S 100
siresi
Invertér asin yiik 0~200%"*
10.31 koruma esigi 10.00 biti 2 oldugunda, gikis akimi invertériin asiri yiik koruma INV nominal %150 x
esigine (10.31) ulagir, ardindan invertériin agiri yiik koruma algilama akim
siiresini (10.32) geciktirir ve ardindan invertoriin asiri yiikini E-09
invertor agin yiik olarak bildirir.
10,32 korumasi algilama 0~60000S 60
siresi
OC ve modiil ariza P . . — ~
OC ve modiiliin ariza streleri bu ayar degerini astiginda, sifirama -
1033 sinin sifirama 0~9999 5
stireleri islemi icin cihazin yeniden baslatiimasi gerekir.
0: LED dniteleri
Enkoder frekans tnteler
ayarinin baslangig 1: LED onlar
1034 bitinin segimi 2: LED yiizler 03 0
3: LED binler
10,35 Ayrilmig — — 0 *
011Group-RS485 iletisim parametreleri
Islev kod Ayar
slev kodu Ad igerik V: Fabrika Degisiklik
aralig
Protokol segimi 0: MODBUS
11,00 0~1 0 X
1: Kullanicr tanimli
11.01 Yerel adres 0:Yayinadresi  1~247: Bagimii istasyon 0~247 1 x
lletisim baud hizi
ayari 0: 2400 BPS
1: 4800 BPS
2: 9600 BPS
102 3: 19200 BPS o5 3 %
4: 38400 BPS

5: 115200 BPS
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0: RTU igin kontrol yok (N, 8, 1)
1: RTU igin parite kontrolii (E, 8, 1)
2: RTU igin tek parite kontrolii (0, 8, 1) 3: RTU igin
11,03 Tarih bigimi kontrol yok (N, 8, 2) 0~5 1
4: RTUigin parite kontroli (E, 8, 2)
5: RTUicin tek parite kontrolii (0, 8, 2)
Yerel makine yanit
gecikme siiresi Bu islev kodu, invertriin veri gergevesinin alinmasiyla tist
bilgisayara yanit veri gergevesinin gonderilmesi arasindaki ara
zaman araligini tanimlar. Yanit slresi sistem iglem siiresinden kisa
ise, sistem islem siiresi gegerli olur. Gecikme siiresi sistem islem
slresinden uzun ise, sistem verileri igledikten sonra yanit gecikme
11.04 siiresi dolana kadar bekler ve ardindan verileri iist bilgisayara 0~200 ms 5
gonderir.
lletim yanit: igleme 0: Yazma yanit
11,05 0~1 0
1: Yazma yaniti yok
koartasna")!llsblag‘am‘ Bu fonksiyon kodu, invertér slave olarak kullanildiginda RS485
arayiizii Gizerinden alinan frekans komutunun katsayisini ayarlamak
icin kullanilir. Gergek galisma frekansi, bu fonksiyon kodunun degeri
ile RS485 arayizl tizerinden alinan frekans ayar komutunun degeri
11,06 carpilarak elde edilir. Baglantili kontrolde, bu fonksiyon kodu galisma 0,01~10,00 1,00
oranini ayarlayabilir
coklu invertorlerin frekansi
Tek haneli LED: iletisim modu segimi 0: Genel mod
1: Ayrilmig
2: Ayrilmis
3: Ayrilmig
4: Ayrilmig
LED 10 haneli: Yayin frekansi kaynagi segimi 0: ana
11,07 lletim modu segimi bilgisayar ayarli frekans 00~24 00
1:  Ana bilgisayar frekansi
kaynagi A 2: Ana bilgisayar
frekansi kaynagi B LED100
haneli: Ayriimis.
LED1000 basamak: Ayrilmig
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LED tek basamakli: iletisim veriyolu voltajinin gésterimi ve segimi
0: Normal ekran
1: 10 kat blyttme
2: 100 kat byt
3: 10 kat kigult
4: 100 kat kiigiilt
LED 10 basamakli: iletisim akimi gosterge segimi 0: Normal
gosterge
1: 10 kat buyut
2: 100 Kat biiyit
3: 10 kat kigult
4: 100 kat kiigiilt
LED100 rakami: Calisma frekansi ekran secimi 0: Normal ekran
et ” 1: 10 kat buyut
letisim ekrani segimi
11.08 s ¢ 2: 100 kat byt 000~444 000 *
3: 10 kat kiigtilt
4: 100 kat kiigiiltme LED1000
rakami: Ayriimig
012 Grup - Geligmis iglevler ve performans parametreleri
Islev kodu - L Ayar ) o
Igerik aralig: Fabrika Degisiklik
Frenleme
fonksiyonu enerji 0: Gegersiz
12,00 tiiketimi ayari 1: Her zaman gegerli 0~2 1 x
2: Yalnizca yavaslarken gegerli
220V:
Enerji tiiketimi Bus & 340 ~ 380V
frenleme baslangig Tif
12,01 gerilmi voltage 360vv a gn
380V: ¢
Starting Taking backlash
vollaga 660 ~ 760V
680V
Frenleme dondus farki .
voltaji enerji tiiketimi 220v:10 ~
100V
12,02 v a;:rl
Brake 380V: 10 ~
signal 100V
1ov
Enerji tiketimi
frenleme orani
12,03 10~100% 100
Elektrik kesintisi
yeniden baslatma 0: Yasak
12,04 ayarlarl 1: Baslangig frekansindan baslatma 2: Hiz 0~2 0 x
takibi ile baglatma
Giig kesintisinden
sonra yeniden Yeniden baslatma bekleme siiresi boyunca girilen herhangi bir
baslatma igin bekleme calisma komutu gegersizdir. Kapatma komutu girilirse, invertor hiz
12,05 stresi izleme yeniden baglatma durumunu otomatik olarak birakir ve normal 0,0~60,0s 50 %
N kapatma durumuna geri déner. ' ' .
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Otomatik arnza
sifilama sayisi

Otomatik ariza sifilama sikligi 12.06 ile ayarlanir. Ariza sifilama
sayisi 0 olarak ayarlandiginda, otomatik sifilama islevi yoktur ve
sadece manuel olarak sifirlanabilir. 12.06, 100 olarak ayarlandiginda,

0~100
1206 sayi sinirsizdir, yani sayisiz kez sifirlanabilir. 0
Otomatik hata
sifirlama araligt Calisma sirasinda bir ariza meydana geldiginde, invertor gikigini
durdurur ve ariza kodunu goriintiiler. 12.07'de ayarlanan sifilama
12,07 araligi gegtikten sonra, invert_br arizay! otomaqk olarak sifirlar ve 0,1~60,0's 30
ayarlanan baslatma moduna gére galismaya yeniden baslar.
Sogutma fani kontrolii
0: otomatik kontrol modu
1: Cihaz agikken sirekli galigir
1208 2. Sicaklik 50°C'den yiiksek oldugunda fan galigir, sicaklik 45°C'den | g2 0
dusiik oldugunda fan galismaz.
Kisith islevi galistirmak
igin sifre
Varsayilan olarak sifre 0'dir ve 12.10 ile 12.11 ayarlanabilir; Sifre
12.09 varsa, 12.10 ve 12.11 yalnizca sifre dogru bir sekilde dogrulandiktan 0~65535 0
sonra ayarlanabilir.
Segim
kis 0: Yasak 1: Etkili
1210 itlanmig islevi 0~1 0
calistirmak igin
1211 Calisma sinir siiresi Galisma sinir siiresini ayarla 0~65535(saat) 0
Anlik gli
kesintisinde 220V:180 ~
frekans dists . 330V
noktasi Invertér barasi gerilimi 12,12* nominal barasi geriliminin altina T
12.12 diiserse ve anlik durdurma kontrolli etkinse, anlik durdurma devreye 250V P
girer. 380V:300 ~ ayan
550V
450V
Frekans dusls
katsayisi Deger ne kadar blyiikse, frekans dists hizi o kadar yiiksektir.
12,13 a 0: Anlik durdurma islevi devre disidir. 0~100 0
nlik gl kesintisi
0,00: Diisiis kontroldi islevi gegersiz
Ayni yiikii birden fazla invertor siirerse, farkli hizlar nedeniyle yiik
dagiimi dengesiz hale gelir ve bu da daha yiksek hizdaki
invertorlerin daha agir yiikleri tagimasina neden olur. Distis kontrolii
12.14 Dilgiis kontrolii ozelligi, ylkin artmasiyla hizin diismesidir; bu da yiikiin esit olarak 0,00 ~ 0,00
g 1 saglar. Bu p: , hiz di tyle invertorin frekans 10,00 Hz
degisimini ayarlar.
Hiz hiz izleme invertér hiz takibi baslamadan énce, gecikmeden sonra takibe \
1215 bekleme stiresi baslayin. 0.1~50saniye 10
Hiz izleme
akim
o sinirlam Hiz izleme siirecinde, bu fonksiyon kodu otomatik akim sinirlama
aseviyesi roliini Ustlenir. Gergek akim esik degerine (12.16) ulastiginda,
invertér frekansi distrir ve akimi sinirlar, ardindan izleme ve 80 % ~
12,16 hizlandirmaya devam eder; Ayar degeri, invertériin nominal akimina o * %100
gore bir ylizde degeridir. 200 % * INV
Rtd akimi
Hiz izleme Hiz izleme yeniden bagladiginda, hiz izleme hizini segin. Parametre
hizi ne kadar kiiglikse, izleme hizi o kadar yiiksek olur. Ancak gok yiiksek
hiz, izlemenin giivenilir olmamasina neden olabilir.
12,17 1~125 25
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Tek haneli LED: PWM sentez modu 0: Tam

frekansli yedi segment

1: Yedi segmentli LED, bes segmentli LED'e déniisiir 10

basamakli: sicaklik korelasyonu

0: Yasak 1: Etkili

LED 100 basamakli: Frekans korelasyonu 0:

Hepsi gegersiz

1: Dislk frekans ayari, Yiksek frekans ayar 2: Disik frekans
ayarlanmaz, YUksek frekans ayari

12,18 PWM modu 3: Diisiik frekans ayari, Yiiksek frekans ayarlanmaz 0000~1311 001
LED1000-basamakii: Yumusak PWD
islevi 0: gecersiz
1: Etkin
Gerilim kontrol
fonksiyonu
Tek haneli LED: AVR iglevi 0: Yasak
1: Hepsi Etkin
2: Yavaglatma hari¢ yasak
LED 10 basamakli: Agiri modilasyon segimi 0:
gegersiz
1: Etkili
LED 100 basamak: Olim telafisi segimi 0: Yasak
1: Etkili
12.19 LED1000 haneli: Sok bastirma segimi 0: gegersiz 0000~3112 2112
1: Salinim bastirma modu 1
2: Salinim bastirma modu 2
3: Salinim bastirma modu 3
Salinim bastirma T
12,20 baslangig frekans Salinim bastirma baslangig frekansini ayarla 0,00 a :’,I
300,00 Hz 4
Manyetik aki
frenleme segimi Bu parametre, yavaslama sirasinda invertériin manyetik aki frenleme
kapasitesini ayarlamak igin kullanilir. Bu deger ne kadar biiyiikse,
manyetik aki frenleme kapasitesi o kadar guglii olur. Yavaslama
slresi belirli bir Olglide o} i u p: in
ayarlanmasina gerek kalmaz. Bu deger 0 oldugunda, bu islev devre
disi kalir. .
1221 Asirt gerilim sinir seviyesi distik ayarlandiginda, bu fonksiyonun 0~100 0
etkinlestiriimesi yavaslama siiresini uygun sekilde kisaltabilir. Asiri
gerilim sinir  seviyesi yiikksek ayarlandiginda, bu fonksiyonu
etkinlestirmek gerekli degildir.
Enerji tasarruf . .
kontrol katsayist 0: Gegersiz
1: Otomatik
1222 Not: Enerji tasarrufu modu yalnizca standart V/F kontroli igin etkilidir 0~100 0
oklu hiz énceligi
¢ ) 9 0: Yasak
12.23 etkinlestirme 0~1 0
1: Coklu segment hizi, 00,07 degerinden énceliklidir
JOoG oncelik
oneet 0: Gegersiz
12,24 etkinlestirme 0~1 0

1: JOG en yiiksek 6ncelige sahiptir
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Ozel islev Tek haneli LED: AO2 ve DO segimi 0: AO2 Etkin
1: DO Etkin
LED 10 basamakli: IPM Ariza ayari
0: Arizay gizle
1: Hata Etkin
1225 LED 100 haneli: Giris faz arizas! sifirlama segimi 0: 000~110 010 x
Sifirlanamiyor
1: Giig kaynag@i normale déndiikten sonra sifirlanabilir
LED1000 rakami: Ayrilmis
Ust sinir Salinim bastirma Uist sinir frekansini ayarla
sikhgin
12,26 salin 0,00~ 50,00
m 300,00 Hz
sinyal
Salinim bastirma katsay!s| 12,19 kilobit = 1 (salinim bastirma modu 1) oldugunda, PWM modu
bes segmentli olarak zorlanir;
12,27 1 2,19 kilobit = 2 (salinim bastirma modu 2) oldugunda, orijinal mod 1~500 50
degismez ve bu iki mod salinim bastirma katsayisi (12,27) ile
ayarlanabilir. Ozel durumlarda, ilk iki mod salinimi bastiramazsa,
salinim bastirma modu 3'l (12.19 bin bit = 3) kullanin ve bunu 12.27
Salinim bastirma
(salinim bastirma katsayisi) ve 12.28 (salimim
gerilimi . "
bastirma gerilimi) ile birlikte ayarlayin.
12.28 0,0~25,0%" 50
Rtd voltaji
Dalga bazli akim
sinirlama ve Tek haneli LED: Dalga akimi sinirlamali hizlanma ile dalga segimi
agin geriim 6nleme 0: Yasak 1: Etkin
segenekleri LED 10 haneli: Dalga bazinda akim sinirlama yavaslamasi segimi
0: Yasak 1: Etkin
LED 100 haneli: Dalga bazinda akim sinirlama ve sabit hiz segimi
0: Yasak 1: Etkili
LED1000 basamak: Asiri gerilim énleme eylemi segimi 0:
Yasak
12,29 1: Etkin 0000~1111 o
Ozel iglev segimi “ o
LED tek basamak: Dogrudan Baslatma iglevi segimi
0: Yasak
1: Etkin
10 haneli LED: A-05 asiri tork alarmi ekran segimi 0: Yasak T
12.30 1: Etkin 00~11 e
LED 100 basamakli: Ayrilmis LED Y
1000 basamakli: Ayrilmis
013 Grup Ayriimig
014 Grup Tus takimi iglev ayari ve parametre yonetimi
islev ke q Ayar
G Ad Ioerik i Fabrika Degisiklik
M-FUNC fonksiyon
segimi 0: JOG (Nokta kontrolii)
1: lleri/Geri anahtari
14,00 2:“A/V” frekans ayarini sil 0~4 0 X
3: Yerel/Uzaktan kumanda anahtari (Ayriimis) 4: Ters
yon
STOPIRST  tusi1evi | o: vainizca tus takim kontrol cin gegerlidir
4 1: Hem tus takimi hem de terminal kontrolii igin gegerlidir 2: 0~3
14.01 Tus takimi ve iletisim kontroli igin gegerlidir 3: Tim kontrol 3
modlari igin gegerlidir
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STOP+RUN  tusu 0: Yasak
14.02 acil durdurma islevi - Yasal 0~1 1
1: Serbest durdurma
Kapali Bu fonksiyon kodu, kapali devre kontrol sirasinda gercek fiziksel
" buytikliik (basing, akis vb.) ile verilen veya geri besleme biiyikligi
Uekran katsayisi (gerilim, akim) arasindaki gériintileme hatasini diizeltmek igin 0,01
14.03 . n 1,00
kullanilir ve kapall devre ayarlamasina herhangi bir etkisi yoktur. 100,00
Yik hiz i . .
14,04 gosterge katsayisi Bu fonksiyon kodu, hiz ol:;e» inin gérintiileme hatasini dizeltmek igin 0,01 1,00
’ kullanilir ve gergek hiza etkisi yoktur. ’
100,00
Hiz hiz Bu fonksiyon kodu, dogrusal hiz Slgeginin gérintiileme hatasini 001
14,05 katsayisi diizeltmek igin kullanilir ve gergek hiza etkisi yoktur. 1*00 0 1,00
14,06 Enkoder ayar hizi Deger ne kadar biiyiikse, enkoder o kadar hizli ayarlanir 1~100 70
Calisma
durumunu izleme
14,07 z:(r;'r:ie:resn Ana izleme arayiiziindeki izleme Ggeleri, yukaridaki fonksiyon 0~57 0
lisma durumund kodlarinin - ayar degerleri degistirilerek degistirilebilir. Ornegin,
galisma durumunda 14.07=5 ise, yani ¢ikis akimi d-05 segilmigse, ana izleme arayiiziiniin
(ana ekran) 1 goriintiileme 6desi, calisma sirasindaki mevcut cikis
Galisma durumunda akimi degeridir.
izleme parametresi
segimi 2 0~57
14.08 (Yardimci ekran) 5
Durdurma durumunda
izleme parametresi
secimi 1 (ana ekran) N
14,09 Yukaridaki fonksiyon kodlarinin ayar degerleri degistirilerek ana 0~57 1
izleme arayiiziindeki izleme égeleri degistirilebilir. Ornegin, 14.09=6
ise, yani d-06 ¢ikis voltaji secilmisse, makine durdugunda ana izleme
arayliziinlin varsayilan gériintileme 6gesi mevcut gikis voltaji degeri
Durma durumunda olacaktir.
izZleme parametresi
segimi 2 (Yardimei -
14.10 ekran) 0~57 13
Parametre gériintileme
modu segimi
LED'ler: islev parametre goriintiileme modu secimi 0: tiim islev
parametrelerini goster
1: sadece fabrika degerinden farkli olan parametreleri goster
2: Yalnizca son agilig i sonra degistirilen p:
goster (ayrilmis)
On basamakli LED: monitér parametre gériintiileme modu segimi
0: Yalnizca ana monitér parametrelerini goster
1: Ana ve yardimc! ekran sirayla (aralik siiresi 1 saniye) Yiizler LED'i:
frekans gosterimi segimini ayarla
14.11 0: frekansi géster 0000~1112 0100
1: Yalnizca durum izleme parametrelerini goster
Binler LED'i: Panel A/¥ tusu ayarini etkinlestir 0: Gegerli
1: gegersiz
Parametre baglatma
0: Calisma yok
1: Motor p: i harig tim p: fabrika ayarlarina geri
14.12 yiklenir 0~3 0
2: Tum kullanici parametreleri fabrika ayarlarina geri
yiiklenir 3: Ariza kaydi silinir
0: Tiim p; i degistir (Bazi p galisma sirasinda
degistirilemez)
1: Yalnizca 00.07 ve 00.10 frekans ayarlari ile bu fonksiyon kodu
degistirilebilir
14.13 Parametre korumasi 2: Bu islev kodu harig tiim parametrelerin degistirilmesi yasaktir 0~2 0
Not: Yukaridaki kisitlamalar bu fonksiyon kodu ve 14.13 iin gegerli
degildir
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0: islem yok

1: Parametreleri tus takimina y(ikle

2: Tum fonksiyon kodu parametrelerini invertore indir 3: Motor
parametreleri harig tiim fonksiyon kodu parametrelerini invertére indir
Not 1: Parametre indirme segildiginde, yazilim invertor glic
ozelliklerinin tutarli olup olmadigini degerlendirir. Tutarl degilse,
modelle ilgili parametreler degistirilmez.

~ X
1414 Parametre kopyalama Not 2: Yalnizca harici KB2 klavyesi kopyalama iglevine sahiptir; 03 0
normal klavyeyle kopyalama iglemi yapildiginda bir hata mesaji
gorintilenir.
1415 Yazilim siriimii 1,00~99,99 412
14.15~14.16 Yalnizca goriintiileme, degistirilemez.
14.16 Tus takimi versiyonu 1.00~99,99 1,00
PR " - 04 ~ "
. o Bup sadece gorr s ’ Tip
1417 INV nominal giicii 999,9 KW ayan *
GIP)
0: G tipi (sabit tork yiik modeli)
1: P tipi (fan ve su pompasi yiik tipi)
Not 1: P tipi makine olarak ayarlandiktan sonra motor parametreleri
invertor tipi otomatik olarak yenilenecek ve herhangi bir parametre degisikligi
14,18 segimi yapilmasina gerek kalmaksizin fan ve su pompast icin yiiksek devirli 0~1 0 x
ozel frekans donusturiict olarak kullanilabilecektir.
Not 2: Bu parametre sifirlanamaz, liitfen manuel olarak degistirin
015 Grup - Coklu pompa su besleme parametreleri
islev kodu . Ayar
& Ad Igerik arya||§| Fabrika Degisiklik
Terminal " iienal
15,00 gecik panin acilip gegen gecikme siresi 0,0~600,0 s 0,1
me siiresi
Yoklama siiresi, degisken frekansli pompayi diizenli olarak
15,01 Yoklama siiresi degistirmek icin gereken siredir ve yalnizca tek bir pompa 0,0~600,0 saat 48,0
calistiginda gegerlidir.
Pompa sayisini Geri besleme basinci ayarlanan basingtan yiiksek oldugunda ve
azaltmak igin alt sinir frekans pompa azaltma alt sinir frekansina distiglnde, pompa 00 -
15,02 frekansi azaltma gecikme siiresinin ardindan pompa azaltilir. 8 35,00 s
600,00 Hz
A Bu parametre, "tek siiriicii {i¢ sabit basingl su beslemesi"nde, ana
15,03 "? pompa i ve yardimcl pompalar degistirildikten sonra ana pompanin baslatma 00 -~ 00
Galistirma gecikme gecikme siiresi olarak kullanilir. 3600,0 s
siiresi
Yardimei pompa 0: Dogrudan galigtirma
15,04 0~1 0 X
Galistirma modu 1: Yumusak baslatma
Pompa ekleme gecikme . " . 00 ~
15,05 siiresi Pompanin eklenmesi igin kullanilan gecikme stresi, ) 10,0
3600,0s
Azalt pompa . " - 00 ~
15,06 i Pompay azaltmak igin kullanilan gecikme suresi, g 10,0
gecikme siresini 3600,0 saniye
0,00 ~ 60,00
15,07 Sensor araligi (MPa. Kg 10,00
08.01=5 ise, saha kosullarina gére sensér araligini (15.07) ve belirtilen |
basinci (15.08) segin.
000~ [
15,08 Basing ayari 15,0 (MPa 5,00
. Kg)
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016 Grup-F ik su MPPT
islev o Ayar . T
o Ad Igerik araligl Fabrika Degisiklik
Su eksikligi algilama \ "
16,00 siresi 0~250 saniye 10
- 0 ~ MPPT
16,01 M'I’PT d”$”k‘,"°k‘a Veri yolu gerilimi (d-12), MPPT yiiksek calisma geriliminin ayar | Yiksek 350/200V
calisma Gerilimi degeri (16.02) degerinden yiiksekse, maksimum frekansta calisir; calisma gerilimi
MPPT yiiksek calisma geriliminin ayar degeri (16.01) degerinden
dustikse, (veri yolu gerilimi / MPPT yiiksek nokta galisma gerilimi) *
Maksimum frekans calisma formiiliine gore calistirilir. Bus voltaji [16.01] ~
16.02 MPPT yiiksek nokta MPPT duslk nokta calisma voltajina (16,01) ulasirsa, en dislk su 1000/ 537/311V
. galisma Gerilimi cikis frekansinda (16,04) caligir. Invertér en disiik su frekansinin [16.01] ~
lizerinde calisirsa ve gikis akimi Motor bosta akimi * Fotovoltaik su 500 -
pompasi su kithgi algilama akimindan daha azsa, bu durum bosta
Fotovoltaik pompa su akim oranina (16,03) karsilik gelir. Fotovoltaik su pompasi su
eksikligi algilama eksikligi algilama siiresi (16.00) gegtikten sonra, invertér E-32 su 800 ~
akimi, bosta kalma eksikligi arizasini bildirir. 300,0%*
16.03 oranina karsilik gelir Yiiksek galisma 150,0
akim gerilimi
Fotovoltaik su
pompasinin minimum 000Hz ~
alisma frekansi
16,04 cals Ust  sinin 20,00
frekans
. . 0: Verilen voltaj
16,05 MPPT voltaji segildi 1: Maksimum gig izleme referansi 1 (VF modu) 0~2 0
2: Maksimum g(ig izleme referansi 2 (vektdr modu)
Bu parametre, maksimum gii¢ izleme sirasinda minimum voltaj
. o referansini ayarlamak igin kullanilabilir; maksimum gig¢ izlemenin
Maksimum Giig izleme minimum voltaj referansi = fotovoltaik panelin maksimum calisma 0-100,
16,06 Minimum Gerilim voltaji/ fotovoltaik panelin agik devre voltait 50,0~1000 81
Referansi %
Bu parametre, maksimum giic noktasina karsilik gelen ¢ikis
. frekansini ayarlayabilir. Makul bir degere ayarlanmalidir. Ayar gok
16,07 Hiz ayar faktrii yiiksek olursa, alan zayiflamasina neden olur. Bu parametre yalnizca 100
’ F16.05=1 oldugunda gegerlidir. 0,000~2,000 '
d-xx Grup Izleme parametre grubu ve ariza kaydi
Islev kodu Ad Ayar araligi Fabrika
d-00 Gikis frekansi 0,00~Maks. cikis frekansi [00,13] 0 *
d-01 Avar frekans 0,00~Maks. gikis frekansi [00,13] 0 *
0,00~Maks. ¢ikis frekansi [00,13] Not: Motorun galisma frekansi,
d-02 Motor tahmini frekansi motorun tahmini hizindan hesaplanir 0 *
d-03 Ana frekans 0,00~Maks. gikis frekansi [00,13] 0 *
d-04 Yardimci frekans 0,00~Maksimum ¢ikis frekansi [00,13] 0 *
d-05 Cikis akimi 0,0~65535A 0 *
d-06 Cikis gerilimi 0~999V 0 *
d-07 Cikis Torku -200,0~+200,0% 0 *
d-08 Motor déniis hizi (rpm) 0~36000 (rpm) 0 *
d-09 Motor giic faktori 0,00~1,00 0 *
d-10 Galigsma hatti hizi (m/s) 0,01~655,35 (m/s) 0 *
a1 Hat hizi ayan (m/s) 0,01~655,35 (m/s) 0 *
12 DC bar voltaji (V) 0~999V 0 *
¢13 Girig gerilimi (V) 0~999V 0 *
d-14 PID ayar degeri (V) 0,00~10,00 V 0 *
¢15 PID geri besleme degeri (V) 0,00~10,00V 0 *
d-16 Analog giris Al1 (V/mA) 0,00~10,00 vV 0 *

52




T550 Serisi Yilksek Performansli Akim Vektérlii invertdr

d17 Analog giris Al2 (V) 0,00~10,00 vV 0 *
d-18 Darbe frekansi girisi (KHz) 0,00~50,00 kHz 0 *
d-19 Analog ¢ikis AO1 (V/mA) 0,00~10,00 V 0 *
d-20 Analog ¢ikis AO2 (V) 0,00~10,00 V 0 *
421 Girig terminali durumu 0 ~“7fh Not: kili sisteme doniistiiriildiikten sonra..yi]kseklen distige 0 *
dogru HDI/DI6/DI5/DI4/DI3/DI2/DI1 anlamina gelir
422 Cikis terminali durumu 0~ FH Not: kili sisteme déniistiiriildigiinde, yiiksekten diisige 0 *
dogru R2/R1/Y2/Y1 anlamina gelir
0~FFFFH
BITO: Baslatma/Durdurma
BIT1: lleri/Geri BIT2: Sifir hizda
calisma BIT3: Ayrilmis
BIT4: Hizlanma BIT5:
Yavaslama BIT6: Sabit hiz
BIT7: On uyarma
BIT8: Motor parametre ayari BIT9: Asir
e akim sinirlama BIT10: Asiri gerilim
@23 Frekans dénustiriictinin calisma durumu sinirlama BIT11: Tork sinirlama 0 *
BIT12: Hiz sinirlama BIT13:
Hiz kontrolu
BIT14: Tork kontrolii BIT15:
Ayrilmis
d24 Cok segmentli hiz modu, akim 0~15 0 *
segment sayisi
d-25 Darbe frekans gikis (Hz) 0~50000 Hz 0 *
d-26 Ayriimis — 0 *
d-27 Mevcut say 0~65535 0 *
428 Sayim degerini ayarla 0~65535 0 *
d-29 Mevcut zamanlama degeri(S) 0~65535S8 0 *
d-30 Ayar zamanlama degeri (S) 0~65535S 0 *
d-31 Mevcut uzunluk 0,000~65,535(KM) 0 *
¢-32 Ayar uzunlugu 0,000~65,535 (KM) 0 *
d-33 Radyator sicakiigit 0,0°C~+110,0°C 0 *
d-34 Radyatdr sicakligi 2 0,0°C~+110,0°C 0 *
435 Makinenint o p I a m calisma siiresi (saat) 0~65535 saat 0 *
436 Maki n e n in toplam galismaya baslama siresi 0~65535 saat 0 *
(saat)
a7 FAN'n toplam galisma siresi 0~ 65535 saat o *
FAN'In birikmis calisma siiresi (saat)
438 Toplam elektrik tiiketimi (Diigiik konum) 0~9999 kWh 0 *
439 Toplam elektrik tiiketimi (Yiiksek konum) 0~9999KWH (*10000) 0 *
d-40 PID Basing geri beslemesi 0,00~60,00 (MPa, Kg) 0,00 *
d-41 Cikig frekansi 0,0~6553,56 kW 00 *
942 PID Basing ayari 0,00~60,00 (MPa, kg) 0,00 *
a-48 Son 4. ariza tiri 0~34 0 *
949 Sonuncudan itibaren 3. ariza tirii 0~34 0 *
d-50 Sonuncudan 2. ariza tiiri 0~34 0 *
d-51 En son ariza tiri 0~34 0 *
d-52 Son aniza anindaki galisma frekansi 0,00~ [00,13] Ust sinir frekansi 0 *
d-53 Son arizada gikis akimi 0,0~65535A 0 *
d-54 Son anzada DC barasi gerilimi 0~999V 0 *
_ 0~7FH
55 Son arizadaki DI durumu Not: genisletildikten sonra kil anlamina gelir 0 .
HDI/DI6/DI5/DI4/DI3/DI2/DI1 yiiksekten diisiige dogru
) 0~FH
d-56 Son anizadaki DO durumu Not: ‘dansonra ‘i ikili sayisina genigletip, bunu ‘'a 0 *
donUstirirsek
R2/R1/Y2/Y1 yiiksekten disige dogru
57 Son ariza anindaki invertér durumu 0~FFFFH 0 *
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Boliim VI Ariza Teshisi ve Onlemler

6.1 Ariza Alarmi ve Onlemler

Calisma sirasinda bir anormallik olmasi durumunda, invertér PWM ¢ikisini derhal bloke eder ve ariza koruma durumuna geger. Ayni
zamanda, mevcut ariza bilgisi klavyede yanip sénen ariza kodu ile gosterilir. Ayni zamanda, ALM ariza gostergesi yanar. Bu durumda, bu
béliimde onerilen yonteme gore arizanin nedenini ve ilgili ¢oziim yontemini kontrol etmek gerekir. Sorun hala ¢ézllemiyorsa, litfen dogrudan

sirketimizle iletisime gecin. Ilgili cdziimler igin liitfen Tablo 9-1 Ariza Teshisi ve Giderilmesine bakin.
Ariza kodu Ad Olasi ariza nedeni Ariza 6nlemleri
Hizlanma stresi ¢ok kisa (ayar islemi Hizlanma siiresini uzatin
dahil)
N . DC frenlemeden sonra veya
E01 Hizlanma sirasinda DGnen motoru yeniden baslatin hiz takibi baglangicindan sonra
a asir akim baglamas igin ayarlayin
Diisiik invertsr giicii lYuksellf gli¢ seviyesine sahip bir
invertor segin
glic seviyesine sahip bir invertér segin
VIF egrisinin veya tork artiginin yanlis VI/F egrisini veya tork artigini ayarlayin
ayarlanmasi
Yavaslama stiresi gok kisa (ayar sureci Yavaslama siiresini uzatin
dahil)
Yavaslama sirasinda s o Yiksek gii¢ seviyesil hip bil
E-02 Dtk invertor giicl gue yesine sahip bir
asir akim 3! 9 invertsr segin
Asint yiik ataleti Harici fren direnci veya fren Unitesi
Duslk sebeke gerilimi Giris glic kaynagini kontrol edin
E03 Sabit hizda asiri Yiik degismistir veya anormaldir Yu!(u .ko.nfrol edin veya yiik
akim degisimini azaltin
Dilsiik invertsr gicii _Yi]kse"k gi]g_seviyesine sahip bir
invertér secin
Anormal giris gerilimi ( AT N .
ayar islemi dahil) Giris glic kaynagini kontrol edin
Hizlanma sirasinda . . DC frenlemeden sonra veya
E-04 asir gerilim Ddnen motoru yeniden baslatin hiz izleme baglangicindan sonra
baglayacak sekilde ayarlayin
Ozel potansiyel enerji yiikii Harici fren direnci veya fren Unitesi
Yavg§lama stiresi gok kisa (ayar sureci Yavaslama siiresinin uzatiimas
Yavaglama sirasinda dahil) _ — —
E-05 asir gerilim Asirt yilk ataleti Harici fren direnci veya fren Gnitesi
Girig voltaji anormal Girig glic kaynagini kontrol edin
co Sabit hizda agin Giris voltaji anormal Giri§ QUQ kay./nagl_nl kontrol eEiirT .
2 gerilim Ozel potansiyel enerji yiikii Harici fren direnci veya fren Unitesi
- . L G kaynaginin voltajini kontrol edin
- " Girig voltaji anormal veya kontaktér (réle
E-07 DC Bus disiik voltaj (;ekﬁmiyorj v (rSle) gerilimini kontrol edin veya
Ureticiden servis isteyin
VIF egrisinin veya tork artiginin yanlis V/F egrisini veya tork artigini ayarlayin
ayarlanmasi
Sebeke gerilimi gok dlisik Sebeke gerilimini kontrol edin
E-08 Motor asir ylk Motor kilitlenmis veya yiik degisimi gok Yiikii kontrol edin
blylk
Motor asiri ylik koruma faktéri dogru Motor asiri yiik koruma katsayisini
ayarlanmamig dogru ayarlayin
V/F egrisinin veya L
tork artirma V/F egrisini veya tork artigini ayarlayin
£-09 invertsr asi yiikii Sebeke ger.i.limi .L;Ok distk Sebeke geri!imir?i !(ontrol edin
Hizlanma stiresi ¢ok kisa Hizlanma stresini uzatin
. o Daha yiiksek glig
Motor agir yliklenmistir giigte bir inverr segin
E-10 invertor yiik diisiist Gikis akimi, yik distist algilama Yiikii kontrol edin
degerinden disik
Invertér cikisinda kisa devre veya Motor kablolarini kontrol edin
topraklama
invertérde anlik agiri akim Asiri akim 6nlemlerine bakin
E-11 Glig moddill arizasi —
Tikanmis hava kanali veya hasarli fan Haxa Kfmal'n' temizleyin veya fani
degistirin
Anormal kontrol paneli veya ciddi Ureticiden
parazit servis
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Hata kodu Ad Arizanin olasi nedeni Ariza 6nlemleri
Gl¢ cihazinda hasar Elret.ic.iden
Ureticilere
E-12 Giris tarafinda Akim Anormalligi Giig kaynagini ve
Girig tarafinda baglantiyi kontrol edin
Faz kaybi veya akim
E-13 dengesizligi Cikis U, V ve W fazlar uyumsuz Cikis kablolarini kontrol edin
E-14 Gikista Rezervasyon Rezervasyon
toprak
RadyatOr agirl Ortam sicakligi ¢ok yiiksek Ortam sicakhigini diistiriin
E-15 1sindi1
. Fan hasarli Fani degistirin
E-16 Radyator agir
Isind12 Hava kanal tikanmis Hava kanalini temizleyin
Elstte.ki.bilgisayarln Baud hizini ayarla
(st bilgisayarin
lletisim baglantisinin
iletisim baglantisinin ekranl olup
RS485 " olmadidini ve kablolamanin uygun
E-17 . RS485 kanal paraziti olup olmadigini kontrol edin.
iletisim hatasi . >
Gerekirse, filtre
kapasitorl paralel baglamayi diistiniin
lletisim zaman asimi Tekrar deneyin
Klavye iletisim hatasi Klavye ile kontrol paneli arasindaki baglanti Klav\{ye_: _ile kontrol panosu arasindaki
E-18 hatti degistirin
klavye ile kontrol paneli arasindaki baglanti
hatti hasarli
Hata girisi
E-19 Harici ekipman arizasi Harici ekipman arizasi giris terminali harici ekipmanin ariza giris
kapali ve arizayi giderin (nedenini kontrol
etmeye dikkat edin)
Hall elemaninin veya
amplifikator devresinin arizalanmasi .
E-20 Akim algilama Yardime! giic kesintisi Ureticiden servis hizmeti alin
hatasi
Hall veya gti¢ karti kablolamasi koti
durumda
baglant
Motor . Motor parametrelerini sifirlayin
parametreleri
Invertér ve motorun gl 6zellikleri ciddi P
E-21 Motor ayar hatasi uyumsuzluk Ureficilerden destek alin
Ayarlama zaman asimi Motor baglantisini kontrol edin
E20 EEPROM okuma-yazma EEPROM hatas Ureticiden
hatasi Ureticilerden
Invertér Tus takiminin kablo baglantisini kontrol
parametreleri tus takimina yiiklenirken veri edin
hatasi tug takiminin
E-23 Parametre Tus takimindan . P . Tus takiminin kablo baglantisini
kopyalamada hata Tus takimindan invertére indirilirken veri kontrol edin
hatasi
Parametreleri dogru?an indirin Once parametreleri yiikleyin,
kopyalamadan ve yiiklemeden ardindan indirin
o PID geri besleme baglantisi Gevsek PID geri besleme devresi Geri besleme baglantisini kontrol edin
kesildi Geri besleme miktar Algilama girisi
kopma algilama degerinden az esigini
E25 Gerilim geri beslemesi Geri besleme miktari Algilama girigini ayarlayin
kopma baglanti kopmasi algilama degeri esigini
E-26 8::':?“3 sinir siresi Calisma sinir siiresine ulasildi Acentelerden hizmet talep et
E-27 EEPROM algilama EEPROM algilama hatasi .L.Jret.ic.ilere basvurun
Hata Ureticilerden
Su eksikligi algilama Fotovoltaik pompanin su eksikligi algilama Ayrintilar igin 16.00 ~
ES2 hat hat i
atasi atasi 16.04'lin agiklamasina bakiniz.
E-34 Bus diislik voltaj DC bus voltaji gok diistik Ayrintilar igin 05.25 ~

otomatik sifilama hatasi

05.26'nin agiklamasina bakiniz.
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6.2 istisna igleme

Caligma halindeki invertdrde sik gor(

ilen anormal durumlar ve bunlara yénelik 6nlemler icin bkz. Tablo 9-2:

Anormal durumlar

Olasi nedenler ve 6nlemler

Klavye
goriintiilenmiyor

Elektrik kesintisi olup olmadigini, giris gli¢ kaynaginin faz kaymasi olup olmadigini ve giris gii¢
kablosunun yanlhs baglanip baglanmadigini kontrol edin

Klavye
goriintiilenmiyor,
ancak dahili sarj
gostergesi yaniyor

Motor
donmii

Klavyeyle ilgili kablolarda ve soketlerde herhangi bir sorun olup olmadigini kontrol edin ve
anahtarlamali giig kaynaginin normal galisip ¢alismadigini dogrulamak igin her bir kontrol gli¢
kaynaginin voltajini 6l¢lin. Anahtarlamali gii¢ kaynagi normal ¢alismiyorsa, anahtarlamali gii¢
kaynaginin giris (+,-) soketlerinin iyi baglanmis olup olmadigini, baglatma bobininin

hasarli olup olmadigini veya voltaj dengeleyici tipiin normal olup olmadigini kontrol edin.

yor Motor vizildiyor

Motor yiikii gok agir, yiikii azaltmayi deneyin

Herhangi bir
anormallik
bulunamadi

Tetikleme durumunda olup olmadigini veya tetiklemeden sonra sifirlanip sifilanmadigini, glic
kapali yeniden baglatma durumunda olup olmadidini, klavyenin sifirlanip sififanmadigini,
program calistirma durumuna, coklu hiz calistirma durumuna veya belirli bir calistirma
durumuna girip girmedigini kontrol edin

veya calismiyor durumundaysa, fabrika ayarlarina geri yiiklemeyi deneyin.

islem talimatinin verilip verilmedigini dogrulayin

Calisma frekansi Oolarak ayarlanmig mi kontrol edin

Motor diizgiin bir sekilde
hizlanamiyor ve yavaslayamiyor

Hizlanma ve yavaslama siresinin ayari uygun degil, hizlanma ve yavaglama siresini artirin

Akim sinirlama degeri ¢ok diislik ayarlanmigsa, sinirlama degerini artirin

Yavaglama sirasinda asiri gerilim korumasi devreye girerek yavaslama siiresini uzatir

Taslyici frekansin yanlis ayarlanmasi, asiri yik veya salinim

Asin yiik ve yetersiz tork. V/F modunda tork artirma degerini ylkseltin. Hala gereksinimleri
kargilayamiyorsa, otomatik tork artirma moduna gegebilirsiniz. Bu durumda, motor
parametrelerinin gercek degerlerle tutarli olmasi gerektigine dikkat edin. Hala gereksinimleri
kargilayamiyorsa, gelismis V/F kontrol moduna gegmeniz énerilir. Bu durumda,

motor parametrelerinin gergek degerlerle tutarli olup olmadigina yine de dikkat etmelisiniz ve
motor parametrelerini ayarlamak en iyisidir.

Motor gici, invertor giiclyle eslesmiyor. Liitfen motor parametrelerini gergek degerlere ayarlayin

Birden fazla motoru olan model. Liitfen torklu kaldirma modunu manuel kaldirma moduna
degistirin

Motor dénebiliyor ancak hizini
ayarlayamiyor

Ust ve alt frekans sinirlarinin yanlis ayarlanmasi

Frekans ayari gok disiik veya frekans kazanci ayari ok dusik

Kullanilan hiz diizenleme modunun ayarlanan frekansla tutarli olup olmadigini kontrol edin

Yikin gok agir olup olmadigini, asiri gerilim durmasi veya asiri akim sinirini kontrol edin

Motorun hizi galisma sirasinda
degisiyor

Yik sik sik dalgalanmaktadir, bu nedenle dalgalanmayi en aza indirin

invertsr, motor degerleriyle ciddi sekilde uyumsuzdur. Liitfen motor
parametrelerini gergcek degerlere ayarlayin

Frekans ayar potansiyometresinde zayif temas veya verilen frekans sinyalinde dalgalanma.
Dijital frekans verme moduna gegin veya filtreleme siiresini
sabitini artirin

Motorun déniis yoni ters

Cikis terminalleri u, v ve W'nin faz sirasini ayarlayin.

Calisma yoniinii (00.18=1) tersine ayarlayin

Cikis faz arizasindan kaynaklanan yon belirsizligi; litfen motor kablolarini derhal kontrol edin
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Ek 1: Modbus iletisim protokolii

1. RTU modu ve formati

Kontrol6r, RTU modunda Modbus veriyolunda iletisim kurdugunda, bilgideki her 8 bitlik bayt, 2 adet 4 bitlik onaltilik karakterlere bélinr; bu
Bu modun temel avantaji, ayni baud hizinda mod tarafindan iletilen karakter yogunlugunun ASCII modundan daha yiiksek olmasi ve her

mesajin sirekli olarak iletiimesi gerektigidir.
(1) 1) RTU modunda her baytin formati
Kodlama sistemi: 8 bitlik ikili, onaltilik 0-9, A-F.

Veri biti: 1 bit baglangig biti, 8 bit veri (6nce alt bit génderilir), 1 bit durdurma biti ve istege bagli eslik biti. (Sira diyagrami olarak

RTU veri gergevesine bakin)

Hata kontrol alani: dongiisel artiklik kontrolii (CRC).
(2) RTU veri gergevesi bit sekans diyagrami
Parite kontrolii ile

Baslat | 1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 | 7 | 8 | Uzak | Dur |

Parite kontrolli yok

2

Baslat | 1

~

2. Seri invertériin adres ve iglev kodunu kaydeder
(1) Destekl islev kodlari

Islev kodu Islev Agiklamasi
03 Birden fazla kayit okuma
06 Tek bir kayit yazma
10 Birden fazla kayit defterini arka arkaya yaz
13 Tek bir parametreyi oku

(2) Kayit adresi

(2) Kayit Haritast Adres

Kontrol komutu girisi 0DI2000
Izleme parametresi okuma 0xD000 (0DI1D00) — 0xD039 (0DI1D39)

MODBUS frekans ayari 0DI2001

MODBUS tork ayari 0DI2002

MODBUS PID frekans! belirtildi 0DI2003

MODBUS PID geri besleme ayari 0DI2004

MODBUS analog ¢ikis AO1 kontroli

0di2005 (0 ~ 7fff, %0 ~ %100 anlamina gelir)

MODBUS analog ¢ikis AO1 kontrolii

0DI2006 (0~7FFF, %0~%100 anlamina gelir)

MODBUS darbe DO ¢ikisi kontrolii

0DI2007 (0~7FFF, %0~%100 anlamina gelir)

MODBUS dijital ¢ikis terminali kontrolti

0DI2008

Parametre ayari

0x0000~0xF016

(3) 3)03H'de birden fazla parametre okuma (en fazla 8 5geyi arka arkaya okuma)

Sorgu bilgi gergevesi formati:

Adres 01H

islev 03H

Baslangig veri adresi ooH
01H

Veri Miktari (Bayt) oo
02H

CRC CHK Yiiksek 95H
CRC CHK Diisik CBH

57

| 8 | Durdur |




T550 Serisi Yilksek Performansli Akim Vektérlii invertdr

Bu verilerin analizi:

01H, invert6r adresidir 03H, okuma
islev kodudur
001H, kontrol tus takimina benzer sekilde baslangig adresinin 00.01 6gesidir.
0002H, okuma mendustindeki 6ge sayisidir ve iki 6ge 00.01 ve 00.02'dir 95CBH, 16 bitlik bir CRC kontrol
kodudur
Yanit bilgi gergevesi formati (donls gergevesi)

Adres 01H

Islev 03H

VeriNum*2 04H

Veri1[2Bayt] oo

00H

Veri2[2Bayt] 00
eri2[2Ba

01H

CRC CHK Yiiksek 3BH

CRC CHK Diisiik F3H

Bu verilerin analizi:
01H, invertor adresidir 03H, okuma
islev kodudur
04H, okuma &gesinin garpimidir *2 0000H,
00.01 6gesinin verilerini okur 001H, 00.02
6gesinin verilerini okur 3BF3H, 16 bitlik bir CRC
kontrol kodudur

Omek:
Ad Cergeve kafesi
o Cergeve gonder: 01H 03H 001H 0002H 95CBH
00.01 ve 00.02 verilerini oku
Dénis gergevesi: 01HO3H04H00000HO1H3BF3H
e o Cergeve gonder: 01H 03H 0201H 001H D472H
02.01 6gesinin verilerini oku
Dénis gergevesi: 01H 03H 02H 000FH F840H
Gonderilen gergeve: 01H 03H DO00H 001H BCCAH
d-00 6desinin izleme parametrelerini oku (DOOOH ve Geri donus gergevesi: 01H 03H 02H 1388H B512H
1DO0H adresleri ortaktir) Gonderme gergevesi: 01H 03H 1D00H 001H 8266H

Geri doniisg gergevesi: 01H 03H 02H 1388H B512H

Gonderme gergevesi: 01H 03H AOOOH 001H AGOAH

Kapatma sirasinda invertdriin durumunu okuyun (AOOOH

) . ) . Doniis gergevesi: 01H 03H 02H 0040H B9B4H
adresi 1A00H ile ortaktir, daha sonra invertor calisma

durumunun aiklamasina bakin) Gergeve gonder: 01H 03H 1A00H 001H 8312H

Doniis cergevesi: 01H 03H 02H 0040H B9B4H

Cergeve gonder: 01H 03H EOO00OH 001H B3CAH
E-19 hata kodunu okuyun (EO00H ve 1EO00H adresleri

yaygin olarak kullanilir; agagidaki invertor hata kodu Geri ddns gergevesi: 01H 03H 02H 013H F989H

tablosuna bakiniz) Gonderme gergevesi: 01H 03H 1E00H 001H 8222H

Geri doniis gergevesi: 01H 03H 02H 013H F989H

Cergeve gonder: 01H 03H EO1H 001H E20AH

A-18 uyari kodunu okuyun (EO1H adresi 1E01 ile

ortaktir, arkadaki invertériin uyari kodu tablosuna bakin) Geri doniis cergevesi: 01H 03H 02H 012H 3849H

Gonderme gergevesi: 01H 03H 1E01H 001H D3E2H

Geri doniis gercevesi: 01H 03H 02H 012H 3849H

(4) 4)06H Sorgu bilgisi gergeve formatina tek bir
parametre yazin:

Adres 01H
islev 06H

58



T550 Serisi Yilksek Performansli Akim Vektérlii invertdr

Baglangig veri adresi 201
00H
Veri (2 bayt) ooH
01H
CRC CHK Diisiik 43H
CRC CHK Yiksek CAH
Bu verilerin analizi:
01H, invertor adresidir 06H, yazma
islev kodudur
2000H kontrol komutu adresidir 001H ileri
komutudur
43CAH, 16 bitlik bir CRC dogrulama kodudur
Yanit bilgi gergevesi bigimi (doniis cergevesi)
Adres 01H
islev 06H
Baslangig veri adresi 200
00H
. 00H
Veri sayisi (Bayt) o
CRC CHK Yiiksek 43H
CRC CHK Diisiik CAH

Bu verilerin analizi: Ayarlar dogruysa, ayni girig verilerini déndirir. Ornek:

Ad Cerceve kafesi
. Gonderme gergevesi: 01H 06H 2000H 001H 43CAH
lleri
Geri donen gergeve: 01H 06H 2000H 001H 43CAH
Gonderme gergevesi: 01H 06H 2000H 0009H 420CH
Ters donus
Donis gergevesi: 01H 06H 2000H 0009H 420CH
Gonderme gergevesi: 01H 06H 2000H 0003H C20BH
Kapatma — -
Doénus gergevesi: 01H 06H 2000H 0003H C20BH
Gonderilen gergeve: 01H 06H 2000H 0004H 83C9H
serbest durdurma
Geri donls gergevesi: 01H 06H 2000H 0004H 83C9H
Gonderme gergevesi: 01H 06H 2000H 010H 43CAH
Sifirla
Doéniis gergevesi: 01H 06H 2000H 010H 43CAH
. Cergeve gonder: 01H 06H 2000H 0002H 03CBH
lleri JOG
Donls gergevesi: 01H 06H 2000H 0002H 03CBH
Gonderme gergevesi: 01H 06H 2000H 000AH 020DH
Ters JOG

Déns gercevesi: 01H 06H 2000H 000AH 020DH

08.00 numarall parametreyi 1olarak ayarlayin

Gonderme gergevesi: 01H 06H 0800H 001H 4A6AH

Donus gergevesi: 01H 06H 0800H 001H 4A6AH

MODBUS'ta belirtilen frekans 40 Hz'dir

Gonderilen gergeve: 01H 06H 201H OFAQOH D642H

Donus gergevesi: 01H 06H 201H OFAOH D642H

MODBUS PID verilen deger 5V

Gonderme gergevesi: 01H 06H 2003H 01F4H 721DH

Geri donls cergevesi: 01H 06H 2003H 01F4H 721DH

MODBUS PID'nin geri bildirim degeri 4V'dir

Gonderme gergevesi: 01H 06H 2004H 0190H C237H

Donls gergevesi: 01H 06H 2004H 0190H C237H

MODBUS torku 80 olarak ayarlanmistir:

Gonderme gergevesi: 01H 06H 2002H 0320H 22E2H

Geri donus cergevesi: 01H 06H 2002H 0320H 22E2H
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Kullanicr sifresini dogrula (ADOOH ve 1CO0H adresleri ortaktir)

Gonderilen gergeve: 01H 06H ADOOH 001H 68A6H

Geri donus cergevesi: 01H 06H ADOOH 001H 68A6H

Gonderme gergevesi: 01H 06H 1CO0H 001H 4F9AH

Geri doniig gergevesi: 01H 06H 1C00H 001H 4F9AH

Dogrulama iglemi kisitlama islevi sifresi (ADO1H ve 1CO1H

adresleri ortaktir)

Gonderme gergevesi: 01H 06H ADO1H 0002H 7967H

Déns gercevesi: 01H 06H ADO1H 0002H 7967H

Gonderme gergevesi: 01H 06H 1C01H 0002H 5E5BH

Doniis cergevesi: 01H 06H 1C01H 0002H 5E5BH

MODBUS analog ¢ikisi AO1, 5V ¢ikisini kontrol eder

Gonderme gergevesi: 01H 06H 2005H 3FFFH C3BBH

Dénls gergevesi: 01H 06H 2005H 3FFFH C3BBH

MODBUS analog ¢ikist AO1, 10V ¢ikisini kontrol eder

Gonderme gergevesi: 01H 06H 2006H 7FFFH 027BH

Geri donls cergevesi: 01H 06H 2006H 7FFFH 027BH

MODBUS darbe DO ¢ikisi kontrol ¢ikisi 25KHz

Gonderme gergevesi: 01H 06H 2007H 3FFFH 627BH

Donus gergevesi: 01H 06H 2007H 3FFFH 627BH

MODBUS dijital gikis terminali Y1, gikisi kontrol eder

Gonderme gergevesi: 01H 06H 2008H 001H C208H

Donus gergevesi: 01H 06H 2008H 001H C208H

(5) Birden fazla parametreyi siirekli olarak yaz
Sorgu bilgileri gergeve bigimi:

Adres 01H
islev 10H
Baslangig veri adresi ot
00H
Veri sayisi (Bayt) oo
02H
Veri Sayisi*2 04H
00H

Veri1 (2 bayt)
01H
Veri2(2 bayt) 00K
02H
CRC CHK Yiiksek 2EH
CRC CHK Diisik 3EH

Bu verilerin analizi:
01H, invertor adresidir 10H, yazma

islev kodudur

0100H, kontrol tus takimina benzer sekilde baslangi¢ adresinin 01.00 6gesidir. 0002H, kayit

sayisini gosterir

04H, toplam bayt sayisidir (2* kayit sayist) 001H, 01.00 égelerinin

verileridir

0002H, 01.01 6gesinin verisidir 2E3EH, 16

bitlik bir CRC dogrulama kodudur

Yanit bilgi gergevesi bigimi (donlis gergevesi)

Adres 01H
islev 10H
01H
Baslangig veri adresi
00H
Veri sayisi (Bayt) 00H
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02H
CRC CHK Yiiksek 40H
CRC CHK Diisiik 34H

Bu verilerin analizi:

Omek:

01H, invertor adresidir 10H, yazma
islev kodudur
0100H, 01.00 6gesinin yazma verisidir
0002H, meniye yazilan 6ge sayisidir ve 01.00 ile 01.01 4034H, 16 bitlik bir CRC kontrol

kodudur

Ad

Cerceve kafesi

Parametreleri ayarlayin

Cergeve gonder: 01H 10H  0100H  0002H  04H 001H  0002H  2E3EH
01.00 ve 01.01
1 ve 0,02'ye. Déniis gergevesi: 01H 10H 0100H 0002H 4034H
Verilen verilen | Gonderme gergevesi:  10H  2000H 0002 O4H O001H  1388H  36F8H
frekans 01H
donls donls
ve iletisim Déniis gergevesi: 01H 10H 2000H 0002H 4A08H
50 Hz'dir
Parametreyi ayarla Gonderme gergevesi:  10H  0100H  001H  02H 001H  7750H
01.00 numaral kalemin Donis gergevesi: 01H 10H 0100H 001H 0035H
(6) 6)13H'de tek bir parametreyi (6zellik, deger ve im deger dahil) oku
Sorgu bilgisi gergeve formati:
Adres 01H
islev 13H
Basl i adresi 00
aslangic veri adresi
O0CH
. 00H
Veri Sayisi (Bayt) 04H
CRC CHK Yiiksek 45H
CRC CHK Diisik CBH

Bu verilerin analizi:

01H, invertor adresidir 13H,
okuma islev kodudur

000CH, kontrol tus takimina benzer sekilde baslangig adresinin 00.1

sayisini gosterir
45CBH, 16 bitlik bir CRC dogrulama kodudur

Sorgu bilgi gergevesi formati (déniis gergevesi):

2 6gesidir. 0004H, kayit

Adres 01H

islev 13H
Baslangig veri adresi 08H
Veri1(2 bayt) ToH
88H

Veri2(2 bayt) o3
22H

Veri3(2 bayt) ooH
00H

Veri4(2 bayt) 131
88H

CRC CHK Yiksek 28H
CRC CHK Diisiik 31H

Bu verilerin analizi:
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Omek:

01H, invertor adresidir; 13H, yazma
islev kodudur
08H toplam bayt sayisidir (2* kayit sayisinin garpimi) 1388H
parametre degeridir
0322H, déznitelik degeridir 0000H,
minimum degerdir 1388H, maksimum
degerdir 2831H, 16 bitlik bir CRC kontrol
kodudur

Ad

Cerceve kafesi

00.12 numaral 6genin
parametre degerini oku

Cergeve gonder: 01H 13H 000CH 001H 85CAH

Déntis gergevesi: 01H 13H 02H 1388H B1D2H

00.12 numaral

parametre degerini + 6znitelik

6genin Cergeve gonder: 01H 13H 000CH 0002H C5CBH

Dénus cergevesi: 01H ~ 13H  04H  1388H  0322H  FCOOH

degeri+6znitelik degeri+
00.13

degerini oku
Oku parametre Cerceve génder: 01H 13H 000CH 0003H 040BH
parametre

Donis gergevesi : 01H  13H  06H  1388H  0322H  0000H  628BH

Oku parametre

6genin parametre
degeri+6znitelik
degeri+minimum

deger+maksimum deger

00.13 numaral

Cergeve gonder: 01H 13H 000CH 0004H 45CBH

Donus gergevesi : 01H  13H  08H  1388H 0322H 0000H 1388H  2831H

3. Diger kayit adresi islevlerinin agiklamasi:

5By EEliEs Verinin anlami
Aciklamasi tanimi
bayt bit Anlam
’ 0: islem yok
Bit7 1: Asirt yuk uyarisi
0: INV_220V
1: INV_380V
Bit6~Bit5 2:INV_660V
3:INV_1140V
" 0: islem yok
— Baytt Bi4 1: kapatma depolama
nvertor
il k
calisma Bit3 (1) g::nln yol
durumu : Sifirlama
0: islem yok
Bit2~Bit1 1. Statik ayarlama
2. Dinamik ayarlama
AOOOH(1A00H
( ) Bit0 0: tus takimi komut kanalini galistirir
1: terminal galisma komut kanali 2: iletigim
calisma komut kanali
Bit7 3: Rezervasyon
Bit6 0: Calismiyor
Bayt0 g 1: veri yolu voltaji normal
[ " ’ 0: galisma yok
'I;r:grt:; Bit5 1. Distik voltaj
: gal k
durumu Bit4 (1) jgléma yol
" 0: ileri
Bit3 1: geri
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1: Hizlanma iglemi
Bit2~Bit1 2. Yavaglama islemi
3. Sabit hizda caligma
BitO O Kapatma durumu
1: Galisma durumu
Invertorii
EOOOH ve 1E00H leri hata k I i ornegi
oku E000H(1E0OH) b;i)l[r)]) ve 1EQ0H adresleri yaygindir (hata kodu tablosuna ve 03H islev kodunu okuma érnegine
hata kodu .
Invertér
ariza EO1H ve 1E01H adresleri ortaktir (uyari kodlari listesine ve 03H islev kodunu okuma érnegine
alarmini EO0TH(1E01H) bakin)
okuyun
kodunu
Kull
§ifre; anict ADOOH(1CO0H) ADOOH ve 1CO0H adresleri ortaktir (islev kodu 06H yazma 6rnegine bakin)
dogrulama
Calisma . . P
sinin sifresi ADOTH(1CO1H) ADOOH ve 1CO0H adresleri ortaktir (fonksiyon kodu 06H yazma 6rnegine bakin)
dogrulama

4. invertor ariza kodu tablosu:

Hata kodu INED e (2] Hata bilgisi
0000H e Hata yok
001H E-01 Calisma sirasinda hizlanma
0002H E-02 Yavaslama calismasinda asir akim
0003H E-03 Sabit hizda calismada asir akim
0004H E-04 Calisma sirasinda hizlanma sirasinda asiri gerilim
0005H E-05 Calisma sirasinda yavaslama sirasinda asiri gerilim
0006H E-06 Galisma sirasinda sabit hizda agiri gerilim
0007H E-07 DC Bus dusuk gerilimi
0008H E-08 Motor asir yiikii
0009H E-09 Invertér agir yiki
000AH E-10 invertér kapall, yik var
000BH E-11 Giig modiilii arizasi
000CH E-12 Girig tarafinda agik faz
000DH E-13 Cikis tarafi faz digi veya akim dengesiz
000EH E-14 Gikista topraga kisa devre hatas
000FH E-15 Radyatér 1agiri isinma
010H E-16 Radyator 2asiri isinma
011H E17 RS485 iletisim hatasi
012H E-18 Klavye iletigim hatasi
013H E-19 Harici ekipman arizasi
014H E-20 Akim algilama hatasi
015H E-21 Motor ayar hatasi
016H E-22 EEPROM okuma-yazma hatasi
017H E-23 Parametre kopyalamada hata
018H E-24 PID geri besleme baglantisi kesildi
019H E-25 Gerilim geri besleme baglantisinin kesilmesi
01AH E-26 Caligma sinir siiresine ulagildi
01BH E-27 EEPROM algilama hatas!
0020H E-32 Su eksikligi algilama hatas
0022H E-34 Bus diisiik voltaj otomatik sifilama hatasi
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5. invertér uyari kodu tablosu:

Alarm kodu (M@ Gl i Ariza bilgisi
gorlntiilenen
icerik
0000H —_— Ariza yok
0005H A-05 Tork varig alarmi
0009H A-09 Invertdr agiri yiik alarmi
011H A17 RS485 iletisim hatasi alarmi
012H A-18 Klavye iletisim hatasi alarmi
015H A21 Motor ayar hatasi alarmi
016H A-22 EEPROM okuma-yazma hatasi alarmi
018H A-24 PID geri besleme baglantisi kesildi alarmi

6. Kontrol komut sézciigii bigimi (fonksiyon kodu 06H yazma érnegine bakin):

Adres bit Anlam
Bit7~Bit5 Rezervasyon
Bit4 0: Islem yok
1: Sifirlama
0: ileri
Bit3 .
2000H 1: geri
100: serbest durdurma
011: kapatma
Bit2~Bit0 01: JOG Galistirma 01:
Calistirma
Bit7~Bit4 Rezervasyon
Bit3 Programlanabilir role R1'in ¢ikisi
2008H (basma konumu 1 ¢ikis, basma konumu 0 § . .
Bit2 Programlanabilir réle R1'in gikisi
kapali)
Bit1 Agik kollektor gikig terminali Y2
Bit0 Acik kollektor cikis terminali Y1

7. Parametre 6znitelik tablosu:
bit Anlam
Bit15 Rezerv
Bit14 Menii
Bit13 sistem
Bit12 Fabrika ayarlarina geri ylikleme kapsami
Bit11 EEPROM
"0"01
"x":10
Bit10~Bit9 11
00
Bit8 Sembol
1:00000 KHZ:01100 us:1001
V:0001 KW:01010 HZ/S:10000
A:0010 om:01110 mh:1010
Bit7~Bit3 rpm:0011 ms:0101 C:1011
HZ:0100 MA:01011 m/s:10100
%:0110 KM:01101 H:10101
S:01000 CM:01111 KWH:10110
Bit2~Bit0 Ondalik nokta
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8. Slave yanitindaki anormal bilgilerin hata kodu anlami:

Hata Kodu Aciklama
01H Gegersiz islev kodu
02H Gegersiz adres
03H Gegersiz veri
04H Gegersiz kayit uzunlugu
05H CRC kontroliinde hata
06H Calisma sirasinda parametreler degistirilemez
07H Parametreler degistirilemez
08H Gegersiz tist PC kontrol komutu
09H Parametreler sifre ile korunuyor
0AH Sifre hatasi

9. Seri invertérlerin tiim parametrelerine karsilik gelen adresler:

islev kodu lletisim adresi
00.00~00.20 6000H~6014H
01.00~01.36 6100H~6124H
02.00~02.17 6200H~6211H
03.00~03.08 6300H~6308H
04.00~04.27 6400H~641BH
05.00~05.24 6500H~6518H
06.00~06.52 6600H~6634H
07.00~07.40 6700H~6728H
08.00~08.24 6800H~6818H
09.00~09.73 6900H~6949H
10.00~10.35 B6A00H~6A23H
11.00~11.08 6B0O0OH~6B08H
12.00~12.30 6CO0H~6C1EH
14.00~14.18 B6EO00H~6E12H
15.00~15.08 6000H~6008H
16.00~16.04 7000H~7004H
FFF.00~FFF.22 7100H~7116H
d-00~d-57 DO0OH (1DO0H) — DO39H (1D39H)

Notlar:

1. Yukaridaki 8rneklerde, agiklamay kolaylagtirmak amaciyla invertdriin adresi 01 olarak segilmistir. Invertér bir bagimli cihaz oldugunda, adres
1 ile 247 araliginda ayarlanir. Cergeve formatindaki herhangi bir veri degistirildiginde, kontrol kodu yeniden hesaplanmalidir. CRC16 bitlik kontrol
kodu hesaplama aracini internetten indirebilirsiniz.

2. izlenen &gelerin baglangig adresi D000'dir ve her ége, bu adrese gére karsilik gelen onaltilik deger kadar kaydirilir ve ardindan baslangig
adresine eklenir. Ornegin, izleme baslangig 6gesi D-00'dir ve karsilik gelen baslangig adresi DOOOH (1D00H) seklindedir. Simdi izleme 6gesi D-
18'i okuyun, 18-00 = 18 ve 18, 12H igin

onaltilik 12H'ye dénistiiriliirse, D-18'in okuma adresi DO00Oh+12h = D012h (1D00H+12H = 1D12H) olur; DOOOH

ve 1D0O0H adresleri yaygin olarak kullanilir.

3. Slave yanit bilgisi anormal oldugunda gergeve bigimi: invertér adresi+(80H+islev kodu)+hata kodu+16 bitik CRC kontrol kodu; Slave

tarafindan déndiiriilen gergeve 01H+83H+04H+40F3H ise; 01H slave adresidir, 83H 80H+03H'dir ve okuma hatasini gésterir, 04H gegersiz veri
uzunlugunu gosterir ve 40F3H 16 bitlik bir CRC kontrol kodudur.
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Ek 2: Makro parametre ayarinin aciklamasi

islevsel makro
tamimi

Parametreleri
n ayarlanmasi

Parametre listesini
otomatik olarak

degistir

Devreye alma adimlan

Tek pompali sabit
basingli su

00.04=8 ; 08.01=5 ;

Adim 1: Parametre ayarlarinin baglatiimasi (

14.12=2);

Adim 2: iglev makrosu segimi (00.01 = 1);

Adim 3: Sensor araligini ayarlama (15.07);

Adim 4: Sensoriin geri besleme turiini belirleyin ve Al1 ve

besleme modu 00.01=1 14.07=42 ; 14.08=40 Al2 igin varsayilan olarak voltaj geri besleme sinyalini girin
veya JP3 atlama teli yuvasi araciliiyla Al1 igin giris akimi
14.09=42 : 14.10=40, geri besleme sinyalini segin;
Adim 5: Hedef basinci ayarlayin; bu ayar, 15.08 numarali
parametre ile veya klavyedeki yukari ve asagi tuslar
kullanilarak yapilabilir.
iki galisan Adim 1: Parametre ayarlarinin baslatiimasi (
pompali bir 14.1222) :
invertor (1 e
degisken Adim 2: Islev makrosu segimi (00.01=2 veya 3)
ifezkafls" pompa 00.03=1 ; 00.04=8 ; 08.01=5 :
frekgrt\jsgll 00.01=2 1 14.07=42 : 14.08=40 ; Adim 3: Sens?r"arallg!nl ayarlam_e_1 (_15_:07);_ ) )
besl 14.09=42 : 14.10=40 : Adim 4: Sensoriin geri besleme tiriini belirleyin ve Al1 ile Al2
) su besleme - R ’ icin varsayilan olarak voltaj geri besleme sinyalini girin ya da
modu 07.00=58 : 07.01=59 : JP3 atlama teli yuvasi araciligiyla Al1 igin akim geri besleme
07.02=60; 07.03=61; Zigyaligi :‘e%inf; b | b 15081
_ _ 1m 5: Hedef basinci ayarlayin; bu, parametre 15.08 ile
Ug pompall 07.04=62; 07.05=63; veya klavyedeki yukari ve asagi tuslariyla yapilabilir;
déngil yumugak 07.18=59; 07.19=60; Adim 6: Ayrintilar igin, ig pompanin yumusak galistiriimasi
calistirma (3 07.20=61. igin su besleme parametrelerinin agiklamasina bakin.
degisken 00.01=3
frekansli pompa)
su
besleme modu
Eg::;:ltalk 00.03=1; 00.04=10; Adim 1: Parametre ayarlarinin baglatiimasi (
00.01=4 16.00=0; 16.04=0.00; 14.12=2);
12,13=80, Adim 2: islev makrosu segimi (00.01=4).
NC takim 00.02=2; 00.03=1; 00.04=3 Adim 1: Parametre ayarlarinin baglatiimasi (
tezgahinin 00.01=5 ; 00.12=80.00; 00.13=80.00 14.12=2);
kontrol modu X
;00.16=0,5; 00.17=2,0 Adim 2: islev makrosu segimi (00.01=5).
00.02=0; 00.03=1;
00.16=80.00; 01.08=1;
X 02.03=2950; 05.00=5; Adim 1: Parametre ayarlarinin baslatiimasi (
Yangin devriye 05.01=2,0 ; 05.03=1,25 ; 18.12=2);
modu 00.01=6 05.04=2,0 ; 05.05=5,00 ; e B
05.06=15.0; 05.07=50.00: Adim 2: Islev makrosu segimi (00.01=6).
05.08=100,0; 10.01=120,0;
10.06=200; 10.12=180.
. Adim 1: Parametre ayarlarinin baglatiimasi (
EPS gti¢ modu 00.02=4; 05.12=0;
aue 00.01=7 14.12=2)

05.17=100.0 ; 12.19=002.

Adim 2: Islev makrosu segimi (00.01=7).
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Ek 3: Ug pompali sirkiilasyonun yumusak baglatma su beslemesinin parametre

aciklamasi
Islev Ad Ayar araligi Minimum Fabrika Siat
kodu birim ayar Degigtir
0: gegersiz
2: (1 set frekans dénustiirme pompasi + 2
oklu pompa su besleme set gli¢ frekansi pompasi)
00,01 %odu seg:inai 3: Ug pompal sirkilasyonlu yumusak| 1 0 %
baslatma
(3 frekans doniistirme pompast)
00,03 Calistirma komutu kanall 1:  terminal islem  komut 1 0
’ segimi kanal X
00,04 Ana frekans kaynag 8: PID kontrol ayan 1 0 »
segimi
07.00 Giris terminali DI1 iglevi 1 58 »
07.01 Girig terminali DI2 1 59 x
Islovi 33. PID kontrol girisi 58:
07.02 Giris terminali DI3 iglevi Baslatdurdur (mandel) 1 60 »
59: Galisma izinli
07.03 Girig terminali D4 60: Kiliteme 1 1 61 x
islevi 61: Kilitleme 2
07.04 Girig terminali DI5 iglevi 62: Kilitleme 3 63: 1 62 x
0705 Giris terminali DI6 baslatma/durdurma 7 &3 »
islev
07.06 Girig terminali HDI 1 0 X
islev
Acik kollektor cikis
07.18 terminali Y1 ayarlanir 1 59 x
Agik kollektor gikis
07.19 terminali Y2 ayari - 1 60 X
P Janabilir o6 R1 59: Kilitleme 1 ¢ikisi
0720 fgram anabilir role 60: Kilitleme 2 Cikigi 1 61 «
: gikist 61: Kilitleme 3 Cikigt
Programlanabilir réle
07.21 R2 cikisi 1 0 X
i 0 : Otomatik
08.00 PID galisma giris modu 1: Tanimlanmis 4 0 x
cok fonksiyonlu terminal
0 : verilen numara 1 : Al1
PID verilen kanal 22
08.01 ) verilen kana 3: Darbe verilir 1 0
se¢imi 4: RS485 iletigimi
08.02 Dijital 0,0~100,0% %0,1 %50,0 -
miktar ayari
0: AN
1:A12
2 A1+ A2
PID geri besleme kanalinin 3 Al1-AI2
08,03 segimi 4 MAX (A1, AI2} ' 0
5: MIN{AI1, Al2}
6: Darbe verildi
7: RS485 iletigimi
LED biti: PID polarite segimi 0: pozitif
1: negatif
LED on bit: oransal ayar karakteristigi O:
sabit oransal integral ayar
1: otomatik degisken oransal integral ayar
LED vyiz bitleri:
integral ayar 6zelligi O: frekans Ust ve alt
PID kontrolériiniin geligmis sinirlara ulagtiginda, integral ayari durdur
08.04 karakteristik ayari 1: frekans Ust ve alt sinirlara ulastiginda, 1 000 X
) integral ayarlamaya devam et
LED bin bit: ayriimig
08.05 Orantili kazang KP 0,01~100,00 0,01 1,00
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08.06 Entegrasyon siresi Ti 0,01~10,00 s 0,01s 0,10
. 0,01~10,00 s
08,07 Diferansiyel siire Td ! L 0,01s 0,00
' fyel s 0,0: Turev yok
0,01~10,00 saniye -
08.08 Ornekleme siiresi T 0.00: Otomatik 0,01s 0,10
08.09 Sapma sinir 0,0~100,0% 0,1 0,0 D
08.10 Kapali dongti 6n ayan 0,00 ~ st sinir frekans| 0,01 Hz 0,00
frekansi O
08.11 On ayarl frekans 0,0~3600,0s 01s 00 x
tutma siresi
0: gegersiz
1 :  Geri besleme basinci uyku esigini
astiginda veya altina dustiginde uyku
08.12 Uyku modu moduna ge¢ 1 1 *
2 : Geri besleme basinci
ve cikis frekansi sabit oldugunda uykyl
moduna gec
0: yavaglama ve kapatma 1 : serbest
08.13 Jyku kapatma modunun duldurma g 100 0 O
cimi
Uyku moduna girerken ve
basing sapma sinirini 0,0~20,0%
08.14 ayarlarken geri bildirim Not: Bu iglev parametresi yalnizca %0,1 %?5,0
ikinci uyku modu igin gegerlidir
0,0 ~ 200,0% Not: Bu esik degeri, belirtilen
. basincin yiizdesidir ve bu islev parametresi o o
08.15 Uyku esigi yalnizca ilk uyku modu igin gegerlidir %0,1 100,0%
0,0 ~200,0% Not: -
08.16 Uyanma esigi Bu esik, verilen basincin yiizdesidir %0,1 %90,0
08.17 Uyku gecikme slresi 0,0~3600,0 s 0,1 saniye 100,0
08.18 Uyanma gecikme stiresi 0,0~3600,0 saniye 0,1 saniye 5,0 O
Terminal erigim kesme .
15,00 gecikmesi 0,0~600,0 s 0,1 saniye 0,1
15,01 Yoksayma stiresi 0,0~600,0 saat 0,1 saat 48,0 8
Indirme pompasinin alt
15,02 sinir frekansi 0,0~600,00 Hz 0.01Hz 0.00 x
15,05 Pompa gecikme stiresi ekle 0,0~3600,0 s 0,1 saniye 10,0
15,06 Pompa gecikme siiresini 0,0~3600,0 saniye 0,1 saniye 10,0 .
azalt ” >
08,24 Uyku frekansi 0,00 Hz~ ~ Ust sinir frekansi 0,01 Hz 0,00 X

I. ki galigma ve ii¢ pompa dongiisii yumusgak baglatmali tek invertor igin kullanim talimatlari:

1. iki gagma modlu tek invertor, invertdriin yalnizca ilk frekans déniistiirme hiz regiilasyonunu baslattigi, digerlerinin ise dogrudan elektrik
sebekesine baglandigi anlamina gelir.

2. Ug pompali déngii yumusak baslatma, her bir invertériin bagladigi ve elektrik sebekesinin baglatma sonrasinda geciktirildigi anlamina
gelir; Ik baglatilan sebekeye ilk olarak baglanmali, daha sonra baslatilan ise hiz regiilasyonu igin kullaniimalidir.

Il. Harici terminallerin kullanimi ve takviye pompasinin galigma siireci hakkinda agiklama:

1.  Girig terminali DI1 ve ~ DI6'nin iglevleri fabrikada sabitlenmistir.
00.01'de 2 veya 3 segildiginde, DI1 ~ DI6 giris terminalleri su besleme islevini sabitler.

2. Xterminali, Y terminali ve role arasindaki karsilik gelen iligki

DI3, COM ile kisa devre yapildiginda, 07.18 ~ 07.21'deki 59 numaral kilitteme devresinin 1 numarah ¢ikisina karsilik gelir; bu,
aciklamay! kolaylastirmak amaciyla 1 numarali pompa olarak adlandirilir. DI4, COM ile kisa devre yapildiktan sonra, 07.18 ~ 07.21'deki 60
numarali kilit 2'nin gikisina karsilik gelir; bu, kisaca 2 numarali pompa olarak adlandirilir. DI5, COM ile kisa devre yapildiktan sonra, 07.18 ~
07.21'deki 61 numarali kilit 3'lin ¢ikisina karsilik gelir; bu, kisaca 3 numarali pompa olarak adlandirilir.

3. DI ve DI6 arasindaki farklar
DI1 ve DI6 ayni anda calistirilamaz. DI1, basglatma ve durdurma islemleri manuel olarak kontrol edilir ve bir seferde yalnizca bir pompa
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calistirilabilir. Frekans Al1 tarafindan belirlenir ve PID ayari yapilmaz. DI6, ¢coklu pompa su besleme modunda baglatma ve durdurmayi kontrol
eder ve PID ayarini gergeklestirir.
4. Pompanin baglatilmasi ve durdurulmasi galigma siirecini manuel olarak kontrol edin

DI1 ve COM kisa devre yapildiktan sonra, pompa baglatma sirasi énce Start, sonra trumpet'tir. Ornegin, yalnizca DI5 baglandiktan sonra 3
numarali pompa agilir; DI4 ve DI5 ayni anda baglanirsa, yalnizca 2 numarali pompa agilir; DI3, DI4 ve DI5 ayni anda baglanirsa, yalnizca 1
numarali pompa galistirilir.

5.  Goklu pompa su besleme modunun galigma siireci

DI6 ve COM kisa devre yapildiginda, pompa ¢alistirma sirasi 6nce baslat, daha disiik glgli olanlar birlikte baslat ve PID kontrolini
gerceklestir seklindedir.

(1) 00.01=2 oldugunda (bir degisiklik ve iki calisma gegerlidir), {ic pompanin timii devreye alinirsa, sistemin giicii agildiktan sonra énce 1
numarali pompa agiimali ve 1 numarali degisken frekansllgompa calistinimalidir. 1 numarali degisken frekansli pompanin ¢alisma frekansi 50
Hz'ye ulastiginda, pompa ekleme siiresi ertelenir (15.05). Olgiilen basing, sistem ayar basincina ulagsmazsa, 2 numarall gli¢ frekansi pompasi
devreye alinir. 1 numarali degisken frekansli pompanin calisma frekansi tekrar 50 Hz'ye ulastiginda, éiglilen basing hala sistem ayar basincina
ulagsmazsa, 3 numarali gii¢ frekansi pompasi devreye alinir. Olgiilen basing, sistemin ayar basincina esit veya daha yiliksekse, 1 numarali
degisken frekansli pompanin calisma frekansi, pompa azaltma alt sinir frekansina (15,02) diiger ve pompa azaltma gecikmesinden (15,06)
sonra 3 numarali gl¢ frekansi pompasi devre digi birakilir. Olgiilen basing hala sistemin ayar basincindan buyiik veya ona esitse ve 1 numarali
degisken frekansli pompanin galisma frekansi pompa azaltma alt sinir frekansindan (15.02) kiigiik veya ona esitse

(2) 00.01=3 oldugunda (iig pompali sirkiilasyon gegerlidir), sistem caligtirildiktan sonra {ic pompa da devreye alinacaksa, énce 1 numarali
pompay! baglayin ve 1 numarali pompanin frekans donistiirme galismasini baglatin. 1 numarali pompa 50 Hz'de ¢aligirken, pompa gecikmesi
(15,05) eklendikten sonra, olglilen basing sistemin ayarlanan basincina ulasmazsa, 1 numarali pompanin baglantisini kesin ve 2 numarali
pompay!i ve 1 numarali gli¢ frekansi pompasini agin. Bu sirada, 1 numarali pompa frekans déniistiirme durumundan sebeke frekansi durumuna
geger ve 2 numarali pompa frekans donlstirme durumunda cgalisir. 2 numarali pompa 50 Hz'de calisirken, pompa gecikmesi (15,05)
eklendikten sonra, élgiilen basing hala sistemin ayarlanan basincina ulasmazsa, 2 numarali pompanin baglantisini kesin ve 3 numarali pompay!i
ve 2 numaral sebeke frekansi pompasini galistirin. Bu sirada, 2 numarali pompa degisken frekansli pompa durumundan gl frekansi durumuna
gegerken, 1 numarali pompa hala gii¢ frekansi durumundadir. 3 numarall pompanin ¢alisma frekansi, pompa azaltma gecikmesinden (15.06)
sonra pompa azaltma alt sinir frekansina (15.02) distiigiinde, 6lglilen basing sistemin ayarlanan basincina esit veya daha yiiksekse, 1 numarali
gli¢ frekansi pompasini devre disi birakin; 3 numarali pompanin ¢alisma frekansi, pompa azaltma alt sinir frekansindan (15,02) disik veya
buna esit oldugunda, pompa azaltma gecikmesinden (15,06) sonra, dlgiilen basing hala sistemin ayarlanan basincindan yiiksek veya buna
esitse, 2 numarali gii¢ frekansi pompasini devre digi birakin; Son olarak, sadece 3 numarali degisken frekansli pompa ¢aligir.

Not: Ug pompadan birinin galigtinlmasi gerekiyorsa, ii¢ pompanin tiimii devreye alinmaldir. iki pompanin calistiriimasi
gerekiyorsa, istediginiz iki pompayi segin; tek pompanin galistiriimasi gerekiyorsa, istediginiz bir pompayi segin; tiim bunlar, "6nce
devreye giren, 6nce calistinlir” ve "daha diisiik glicteki pompalar 6nce devreye alinir" kurallarina uygundur.

6. Terminal erigim kesme gecikmesi
Sinyal, kontaktor terminal baglantisi ve baglantisinin kesilmesindeki gecikme nedeniyle senkronize degildir; bu durum, terminal girisi
baglanti kesme gecikmesinin (15,00) ayarlanmasini gerektirir.

7. DI2 terminalinin agiklamasi
DI2, harici ariza rélesinin normalde kapali noktasina bagl olan galisma izin terminalidir ve genellikle harici su eksikligi veya yiiksek voltaj
sinyali tarafindan kontrol edilir. Harici ariza algilama yoksa, COM ile kisa devre yapilmasi gerekir.

lll.  STOP/RST tugunun kullanimi

1. 14.01 Fabrika varsayilani 3'tiir, yani terminal galisma modunu kontrol ederken STOP/RST tusu gegerlidir. Makineyi durdurmak igin klavye
kullanilirsa, DI2 ve DI6 terminallerine yeniden erisiimesi veya normal sekilde ¢alisabilmeleri icin yeniden gli¢ verilmesi gerekir.

2. 14.01=0 oldugunda, STOP/RST tusu terminal kontrolii sirasinda gegersizdir ve yalnizca invertdr arizasini sifirlar. Genel olarak,
14.01, klavye kapatma isleminin yanlis calismasini énlemek igin 0 olarak ayarlanir ve normal sekilde calisabilmeleri igin DI2 ve DI6 terminallerine
yeniden erisiimesi veya bunlarin yeniden c¢alistiriimasi gerekir.

1. Su beslemesi sirasinda ariza durumunda izlenecek prosediir

1. Degisken frekansli pompada harici bir ariza olmasi durumunda, énce arizali pompayi durdurun, ardindan 1 numarali gii¢ frekansi
pompasini degisken frekansl pompaya gegirin. Ornegin, 1, 2 ve 3 numarali pompalarin tiimii agikken, 1 ve 3 numarali pompalarin her ikisi de
gli¢ frekanslidir. Invertér arizasi durumunda, énce 2 numarali pompayi durdurun, ardindan 3 numaral gi¢ frekanslh pompayi degisken frekansh
pompaya gegirin ve 1 numarali pompada gii¢ frekansini devam ettirin; 3 numarali pompanin harici arizas giderilirse, normal sekilde kullanima
alinabilir.

2. Degisken frekansli pompanin dahili arizasi durumunda, tiim pompalar durdurulur. invertér arizasi klavye ile sifirlandiktan sonra, normal
calisma durumu geri ylklenir.

IV. iglev ayan

1. Su besleme islevini agmak igin, segenek 2 veya 3 olarak 00.01'i ayarlamaniz gerekir. Spesifik secim igin liitfen talimatlara bakin.
2. PID iglevini baslatmak igin 00.04=8 ayarini yapin ve ardindan 008 grubunda gerekli PID parametrelerini ayarlayin. Ayrintilar igin



T550 Serisi Yilksek Performansli Akim Vektérlii invertdr

ayrintilar igin kilavuza bakin.
3. 14.01, 0 olarak ayarlanmistir; yani klavyedeki durdurma tusu gegersizdir.

V. Su beslemesinin kablo semasi

1. Y1 ve Y2 agik kollektorlii rélenin gematik diyagrami:

MV MV
e Y

Y1 Y2 o0—
2. Kablol S bollerine Girig
Asagidaki Sekil 1 ve 2'de, L1 ve L2 bobin gli¢ kaynagini, — 1 normalde kapall terminali,— ——
normalde agik terminali,D ise bobini temsil etmektedir. = KA1 rélesini (kontrol panosundaki Y1
KA2 .~ KA3 ~
kontrolii) temsil eder, ~— KA2 rélesini (kontrol panosundaki Y2 kontrolii) temsil eder, " KAB3rolesini (kontrol

panosundaki R1) temsil eder; KM1, KM2 ve KM3 sirasiyla 1, 2 ve 3 numarali degisken frekansli pompalari kontrol etmek igin kullanilan
kontaktorlerdir ve KM11, KM21 ve KM31 sirasiyla 1, 2 ve 3 numarali gii¢ frekansli pompalari kontrol etmek icin kullanilan kontaktérlerdir.
(Not: Asagidaki Sekil 1 ve Sekil 2 sadece taslak mantik semalaridir; ariza rélesi veya gosterge isigina ihtiyaciniz varsa, bunlari

kendiniz ekleyin.)
3. Kontaktér kilitteme ve kendinden kilitleme tanitimi (Sekil 1'de gésterildigi gibi)

KM1 agildiginda KM11, KM2 ve KM3 agilamaz. KM11 agildiginda KM1 agilamaz.

KM2 bagliyken KM21, KM1 ve KM3 baglanamaz. KM21 agikken KM2 agilamaz.

KM3 bagliyken KM31, KM1 ve KM2 baglanamaz. KM11 agikken KM1 agilamaz.

Sekil 1:

KAl e KM KM A 'Tj
ne_-___ L]
KM3 a1 M |
KL~ | —

Ll KAz KM~ Kz~ oo | L2

a7 e
K3 e Moo |
o) —

KA3 ML~ e ] i~
B
KM2 s
e~ |

Sekil 2:
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Surlim: V7.1
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