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T350 HIZ KONTROL CiHAZI
KOLAY KULLANIM KILAVUIZU
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PROSES & AUTOMATION SYSTEMS

PARAMETRE U FABRIKASYON
PARAMETRE ACIKLAMASI PARAMETRE ICERIGI NOTLAR
NUMARASI DEGERLER
0-Skaler
00-01 V/F Calisma Modu 1- Gelismis Skaler 0
2-Vektdr Kontrol
0 - Cihaz Ustii Tus Takimi g{’::ztz" E\‘J’iknia‘g“:””
0002 Calisma/Durdurma Secenekleri |1 Disardan Start 0 SRS
2-MODBUS RS485 Haberlesme
ayarlanmali
0-Cihaz Uzeri Pot
1-Cihaz Uzeri Tug Takimi
00-03 Hiz Ayarlama 3- Harici Pot (Analog Giris) 0 Not: 4 numara segildginde
4-Coklu Hiz Atamak 01.15'te mod segilir.
6-RS485 Haberlesme
00-04 Maksimum Frekans 0-999.9 Hz 500 50Hz in Dt ayarlanacak
ise 00-05 ayni yapilmali
00-05 Maksimum Frekans Ust Limit 0-999.9 Hz 50.0 00-04=00-05 olmali
istenilen Hz Ayarlanip
00-06 Minimum Frekans 0-999.9 Hz 0 Parametre 00.07
1 Yapilmali
00-10 Motor Kalkis Rampa Zamani 0.0 ----- 999.9 Sn. 7.55n.
00-11 Motor Durus Rampa Zamani 0.0 ----- 999.9 Sn. 7.55n.
) o P00-01 2 yapilirsa cihaz
00-14 Drive Tork Degeri 0,1 - 30
torkunu kendi ayarlar.
00.16 [Anahtarlama Frekansi 2. 16 KHz Kw Degﬁnne Gore
Degisken
01-04 Motor Durus Modu Segenekleri 0 - Rampali Durus 0
1 -Serbest Durus
o Ikinci Hiz Atama
01-17 Sabit Hiz 1 0-999.9 HZ 0 00.03 : 4 Olmal
01. 17-18 istenen Hizlar
01-18 Sabit Hiz 2 0-999.9 HZ 0 Girilmeli
02.15: 13 Olmali
01-19 Sabit Hiz 3 0-999.9 Hz 0 021614 Olmalt
02-13 DI1 Fonksiyonu 3-lleri Calis 3-ileri
4-Geri Calis
5- 3Telli Baglant
02-14 DI2 Fonksiyonu 8-Hata Reset 4-Geri
10-Hiz Arttirma
11-Hiz Azaltma
02-15 DI3 Fonksiyonu 0-Yedek
02-18 3 Telli Baglanti Modu 2-Miihiirlii Calisma 0
02-19 Enerji Kesilip Geldiginde Terminal |1-Enerji Geldiginde Start 0
1-Cihaz Hazir
02-20 [TA-TC Réle Kontak Agiklamasi 2- Cihaz Galisiyor 5- Cihaz Ariza
-Cihaz Ariza
02-21 Y1 Transistor Cikis Agiklamasi 6-stenilen Hiza Ulasildi 0- Bosta
04-00 Motor Etiket Voltaji Voltaj (V) 0
04-01 Motor Etiket Akimi Akim (A) 0
04-02 MotorEtiket Degeri Devir (rpm) 0
04-03 Motor Etiket Frekansi Frekans 0
Bu Parametreler Zorunlu
; 1-Duran Motoru Tanima 00.01 :2 Olmali
04-16 Motor Otomatik Tanima 0 00.02 : 0 Olmali
00.03 : 0 Olmali
04-17 Motor KW Degeri KW 0
08-00 Motor Devir Gormek 5-Motor Devri Gérmek 0 - Cikis Frekans
08-05 Fabrika Ayarlarina Donme 1-Cihaz Sifirlar 0
08-06 FUNC Buton igerigi 3- Geri Start 0 - Jog Butonu RUN :lleri FUNC :Geri
KURULUM VE MONTAJ BOYUTLARI (mm) AGIRLIK
VOLTAI QUTLINE CONSTRUCTION AND INSTALLTION DIMENSON (mm)
MODEL WEIGHT
VOLTAGE
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w H o Wi H oUNTNG
HOLE @
T350-0R4G120025
1P 220V S 80 160 134 78 170 4 09
= T350-1R5G120075 ° :
T350-2R2G120100

d
i I[
7
7
Z
_
Tagy
|
1
hgnt!!] |
Brake resistance
P B
Circu breaker
3
I, v -
8 — san < M ) H
1 — e wh = 3}
@tl =
& DIl =
2 Z _<L> D12 i Q{:_ Open callector output
= I3 yom co
] 4 D14 3¢ A0 O
i oNmI0FF

A0
Analog quantity output
e

- 33
—OOD Vom0
op 185+
T RS485 communication

Relay output

"—O p15

1BBLIONIBO0 A0 | 4G

|.10v| Al |AD‘ oIt ‘ DI2| msl DM‘ D\5| Tci—“

) léas‘ 485-| Y l&?év‘GND|OP 'ZWI TA

()
2

N
ILERI YON BUTONU
—_—
GERi YON BUTONU
——
= m
e




